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Behandlung von M0S-Bauteilen

Handling MOS components

Manipulation des composantes MOS

MOS-Bausteine sind besonders empfind-
tich auf elektrostatische Ladungen.
Folgendes ist daher zu beachten:

s Elektrostatisch empfindliche Bautei-
Le werden in Schutzverpackungen gela-
gert und transportiert. Auf der Pack-
ung wird obiges Etikett angebracht.

s Jeder Kontakt der Elementanschlisse
mit elektrostatisch aufladbaren Mate-
rialien ist unbedingt zu vermeiden.

e Anschlisse dirfen nur beriGhrt werden
wenn das Handgelenk geerdet ist.

e Als Arbeitsunterlage ist eine geer-
dete, leitende Matte zu verwenden.

s Printkarten nicht unter Spannung he-
rausziehen oder einstecken.

Prepared and edited by
STUDER REVOX

TECHNICAL DOCUMENTATION
Althardstrasse 10

CH-8105 Regensdorf-Ziirich
Switzerland

We reserve the right to make alterations

Copyright by WILL! STUDER AG
Printed in Switzerland

Order No.: 10.30.1180 (Ed. 0789)

Mos components are extremely sensitive
to static charges. Please observe the-
refore the following regulations:

s Components sensitive to static char-
ges are stored and shipped in protec-
tive packagings. On the package you
find the above-mentioned symbol.

s Avoid any contact of connector pins
with foam packages and —-foil made of
similar chargeable package material.

m Don’t touch the connector pins, when
your wWrist is not grounded with a con-
ducting wristlet.

s Use a grounded conducting mat when
working with sensitive components.

s Never plug or unplug PCBs containing
sensitive components when the set is
switched on.

REVOX is a registered trade mark of WiLLI STUDER AG Regensdorf

Les composantes MOS sont extrémement
sensibles & L'électricité statique.
Veuillez donc suivre les conseils:

a Les composants MOS sont stockés et
transportés dans des embatlages pro-
tecteurs avec Le symbole susmentionné.
s Evitez tout contact entre Les bro-
ches des cicuits et matériau suscepti-
ble de porter une charge électrostati-
que.

= Ne touchez pas les broches des circ-
uits si votre poignet n’'est pas relié
a ta terre par un braclet conducteur.
s Utilisez un tapis conducteur relié
ta terre quand vous travaillez avec
des composants sensibles.

s Ne jamais enficher ou retirer des
circuits imprimés si L appareil est
sous tension.

-
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1. ALLGEMEINES
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1.1 BEDIENUNGSELEMENTE
# = Mit diesen Tasten kann das Gerdt direkt eingeschaltet {81 PROGRAM Mit dieser Taste kann der Eingabemodus
werden. ein—- und ausgeschaltet werden.
Die Taste PLAY/NEXT [4] schaltet das Gerdt in den Ab~
spielmodus; eine eingelegte Disc wird ab dem ersten (9] IR-SENSOR Infrarot-Empféngerfenster
TRACK abgespielt.
Die Taste STOP [16] schaltet das Gerdt nur ein; die {101 CURSOR Mit dem CURSOR kann jede Stelle in der
Tasten PAUSE und LOCATE schalten das Gerdt am Beginn des Anzeige angefahren und danach bei
ersten TRACK auf Pause. Bedarf editiert werden. Beim B226-S
Dricken der Taste PLAY/NEXT [4] startet den Abspielvor- blinken editierbare Teile des
gang; wenn mit einer Zahlentaste [1] und PLAY/NEXT [4] Displays.
eingeschaltet wurde, so wird ab dem vorgewdhlten TRACK
ab : {111 PROGRAMSTEP +/-
gespielt. s .
Diese Tasten erlauben wdhrend des
Programmierens das Aufwdarts— [+] resp.
. . Abwérts- [-] Blattern im Programm.
Bedienungselement Funktion
A N . N . {121 TRACK/TIME Mit dieser Taste kann wihrend des

[11# Tasten 0 - 9 Ziffern-Eingabetasten fir die direkte Programmierens die Anzeige von TRACK-
Anwahl eines Stickes (TRACK oder (Stick=) auf TIME- (Zeit) Eingabe
INDEX) in Verbindung mit der Taste umgeschaltet werden.

PLAY/NEXT [4] resp. INDEX [5].
3 [13]1 MARK Im Programmiermodus kann mit dieser

(21 Disc-Schublade . . . Taste wdhrend des Abhbrens eine Start-
Diese Schublade fihrt die Compact Disc und/oder Stoppmarke gesetzt werden.
dem Laser-Laufwerk zu. Sie wird durch (Nur DISC-TIME).

Dricken der Taste LOAD [6] aus- und
eingefahren. [14] STORE Speicherilade-Taste, muss nach jeder
. . Programmschritt—-Eingabe gedriickt

[31# PAUSE Mit dieser Taste kann der Abspiet- werden.
vorgang jederzeit unterbrochen werden.

Dricken der Taste PLAY/NEXT [4] setzt 457 | gop Diese Taste Llasst eine CD oder ein
den Abspielvorgang an der unterbroche- Programm immer wieder abspielen.
nen Stelle wieder fort. Endlosbetrieb.

[41# PLAY/NEXT Abspieltaste. Erneutes Dricken L&sst 44714 sTOP Dricken dieser Taste unterbricht den
das nachste St@ck abspieLeQ. Drucgen Abspielvorgang und L3sst den Laser-
nach dem Betatigen der Ziffern-Ein- Abtaster in die Anfangsposition zu-
gabetasten (1] l4sst das ausgewdnlte rickkehren.  (Unterbricht auch ein
Stuck abspielen. Laufendes Programm).

53 INDEX Indextaste. Erneutes Dricken lasst das 477 prgpiay Schaltet die Zeitanzeige TIME im Feld
Stdck ab dem ndchsten Index abspielen. £C) um. Vier unterschiedliche Zeitan-
Dricken nach dem Betdtigen der Zif- zeigen sind maglich:
fern—-Eingabetasten [1] Lasst den aus- a) DISC-TIME (Zeit seit CD-Anfang).
gewshlten Index abspielen. Ist die CD b) TRACK-TIME (Zeit seit TRACK-(Stiick)
nicht mit Index versehen, so wWird beim Anfang.

Betatigen dieser Taste immer  zum ¢) TRACK-REMAINING-TIME (Zeit bis zum
ndchsten TRACK gesprungen. Ende des TRACKS (Stickes).
. i . i d) DISC-REMAINING-TIME <(Zeit bis zum

[61# LOAD Durch Betdtigen dieser Taste fahrt die Ende der CD).

Disc-Schublade [2] aus resp. ein.
X X . A {181 AUTOSTOP Diese Taste unterbricht den Abspiel-

[71# POWER Mit dieser Taste kann das Gerat ein- vorgang am Ende des gerade Laufenden
und  ausgeschaltet werden. Gewisse

Teile des Gerdtes bleiben allerdings
immer eingeschaltet (STAND BY).

Stlckes oder Programm-Schrittes
(PAUSE). Oricken der Taste PLAY/NEXT
[4] setzt den Abspielvorgang fort.



STUDER REVOX REVOX B126/226—S D 1/3*

{191 < Mit dieser Taste kann in einem Stick [211 > Mit dieser Taste kann in einem Stick
jede Stelle gegen den Anfang hin ange- jede Stelle gegen das Ende hin ange-
fahren werden. (Gedrickt halten = kon- fahren werden. (Gedrickt halten = kon-
tinuierlicher RUcklauf). tinuierlicher Vorltauf).

{201 VOLUME +/- Mit diesen Tasten werden die Pegel des [22] PHONES Klinkenbuchse fir Kopfhérer 200
Kopfhérer-Ausgangs wie auch des 600 2 (nur B226-S).
Ausgangs VARIABLE OUTPUT verdndert.
Die Pegelanzeige erscheint bei [231# LOCATE Locator-Funktion. Beim Betdtigen
Betdtigung dieser Tasten f{fir kurze dieser Taste wird der Abspielvorgang
Zeit im Segment [G] des Displays (nur unterbrochen und das Gerdt an der
beim B226-S). Stelle des letzten PLAY/NEXT-Befehls

. auf PAUSE geschaltet.
ANZEIGEFELD

(D1 AUTOSTOP

[C] TRACK TIME INDEX

In diesem Feld steht die aktuelle
Stick- (TRACK-) Zeit (seit Stickbe-
ginn) oder CD-Zeit (seit CD-Anfang).

Im Programm—-Mode konnen hier auch eine

Endzeit, ein End-Stlck oder -Index
stehen.
Sichtbar bei aktiviertem AUTOSTOP-
Betrieb.

LAl STEP Nummer des aktuellen Programmschrit— LE] PAUSE Anzeige der PAUSE-Funktion.
tes;‘ m Programmzermodus blinkt 'der [F1 LoOP Sichtbar bei aktivierter LOOP-Funktion
Schriftzug STEP; im normalen Abspiel- (Endlosbetrieb)
modus ist diese Anzeige nicht ’
sichtbar. 4] Inhattsverzeichnis; fehlende Punkte
(81 Links = bereits abgespielte Sticke,
Bl TRACK TIME INDEXI di Feld wird in d 4 totale Anzahl Punkte = Anzahl der
n diesem Feid wirg in der ersten un Sticke auf der eingelegten CD.
zweiten Stelle das spielende Stick
(TRACK) und in der dritten und vierten " : 5
. Lautstarkenanzeige (nur B226-S); wah-—
Ste;ted dfr zuge?orende INDEX  (wenn rend der Einstellung der Kopfhérer-
;orpan en f:ggze;gt-azzé_s K hi Lautstdrke bzw. des variablen Ausgangs
m hrogram: f° € _;s.t Mi anz S1:r) wird kurzzeitig der Pegel angezeigt
aucn eine Antangs-zel . und sek. (Auflésung ca. 2 dB/Segment).
stehen.
1.2 ANSCHLUSSFELD i
B126 B226-S
(o] ® ® ®
@ © i @““© ©©® v ®
QNMﬁz ‘l = .W‘L‘n ° P
@@ @e
\ I \ | -
X— U 1 X— 1
1 3 4 123 4
Anschluss Funktion [31 DIGITAL OUTPUT 2 gleichwertige Digital-Ausgange:

{11 FIXED QUTPUT Normpegel-Ausgang:
uUmax.: 2,5 Vagg

Ri: <500 ¢, Kurzschlussfest.

{21 VARIABLE QUTPUT Ausgang mit variablem Pegel:
u: 0,0 ... 2,5 Veff.
Ri: <500 Q, kurzschlussfest.

[4] SERIAL LINK

Vollstdndige serielle Information der
CD; Llinker Kanal, rechter Kanal, und
Subcodes.

Umax.: 0,50 vpp,

Ri: 75 Q.

Serieller Steueranschluss far den
Anschluss eines externen IR-Empfangers
8206 oder des Controtlers B200.

Ueber diese Buchse kann auch der
interne IR-Empfanger ausgeschaltet
werden (Pin1 mit Pin2 und Pin&é mit
Pin5 verbinden).
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2. DEMONTAGE ANLEITUNG

INHALT Seite 2.1 ALLGEMEINE HINWEISE

2. DEMONTAGE-ANLEITUNG D 2/1

2.1 ALLGEMEINE HINWEISE D 2/1 ACHTUNG: Vor dem Entfernen von Gehduseteilen und elek-—

2.1.1 Bendtigtes Werkzeug D 2/1 tronischen Baugruppen muss das Gerdt vom

2.1.2 Zusammenbau D 2/1 Netzanschluss getrennt werden!

2.2 GEHAUSE i D 2/2

2.2.1 Oberes Deckblech - D 2/2 Hinweise:

2.2. Seitenblenden D 2/2 m Bei Aus- und Einbauarbeiten elektronischer Komponenten
sind die eingangs dieser Service-Anleitung aufgefihrten

2.3 BEDTENUNGSEINHEIT D 2/3 Richtlinien zur Behandlung ' von MOS—Bauteilen zu be-

2.3.17 1C¢-Display D 2/3 achten.

2.3.2 Keyboard-Print, Kontaktmatten, Tasten D 2/3 s Um Beschiddigungen an geldsten Kabelverbindungen und

2.3.3 Kopfhorerbuchse B226-S D 2/3 Steckern bei Ein- und Ausbauarbeiten zu verhindern, sind
diese in den dafur vorgesehenen Aussparungen an Gehduse-

2.4 LAUFWERK D 2/4 und Montageteilen zu versorgen.

2.4.1 Laufwerk austauschen D 2/4

2.4.2 CD-Schublade D 2/4 2.1.1 Bendtigtes Werkzeug

2.4.3 Schubladen-Motor D 2/&
1 Kreuzschlitz-Schraubendreher .............. Grosse 0

2.5 ELEKTRISCHE BAUGRUPPEN D 2/5 1 Kreuzschlitz—-Schraubendreher .............. Grosse 1

2.5.1 Transformator PCB D 2/5 1 Kreuzschlitz-Schraubendreher .. _............ Grosse 2

2.5.2 MICROPROCESSOR PCB D 2/5 1 Schraubendreher .......... .. ... i, Grdosse 2

2.5.3 DECODER PCB D 2/5 1 Schraubendreher ......... ..ottt Grdsse 3

2.5.4 LC-DISPLAY PCB D 2/6 1 Flachzange

2.5.5 ILLUMINATION PCB B126 D 2/6 1 Pinzette

2.5.6 SERVQ PCB D 2/6 1 Innensechskant-Schlissel "Inbus™ .......... Grosse 2

2.5.7 Primadr-Sicherung D 2/6 1 Innensechskant-Schlissel "Inbus”™ .......... Grosse 3
1 Innensechskant-Schlissel "Inbus™ .......... Grdsse 4
1 Innensechskant—-Schlissel "Torx™ ........... Grosse T 8
1 Innensechskant-Schilssel "Torx™ ........... Grosse T10
1 Gabelschlissel .............. ... ... Schlisselweite 11
1 "ESE"~-Arbeitsplatzausristung Best.Nr.: 46200

Empfehlung: Arbeitsplatz mit einem Baumwolltuch auslegen,

2.

um Kratzspuren am Gerdt zu vermeiden.

1.2 Zusammenbau

Reihenfolge

Der Zusammenbau erfolgt sinngemédss in umgekehrter

der nachstehend beschriebenen” Ausbau-Anlei-

tungen unter Beachtung der angefiihrten Montage-Hinweise.
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2.2 GEHAUSE

2.2.1 Oberes Deckblech

-> Fig. 2.1

a An der Gerdte-RlUckseite 5 Schrauben [1] tdsen wahrend

die Abdeckung hinten Leicht nach unten gehalten wird.
(Das Abdeckblech wurde werkseitig leicht vorgespannt).

Montagehinweis:
Abdeckblech erst in die Nut der Frontleiste schieben und
anschliessend hinten nach unten dricken und die. Schrau-
ben festdrehen.

2.2.2 Seitenblenden

-> Fig. 2.2
s Je 2 Schrauben [21 Lbsen.

B126: B226-S:
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2.3 BEDIENUNGSEINHEIT

-> Fig. 2.3 / Fig. 2.4
a Oberes Deckblech entfernen (Abschnitt 2.2.1).
s Seitenblenden entfernen (Abschnitt 2.2.2).
2 Von Gerdte-Unterseite:
4 Schrauben [3]1 ldsen.
s Von Gerdte—Oberseite:
2 Schrauben [4] mit Facherscheibe und Masse-Kontaktfeder
Ldsen.
2 Schrauben [5] Lésen.
a Bedienungseinheit nach vorne vom Gehduse abheben.
a8 Kabetverbindungen Losen:
- Verb.—-Kabel [6] KEYBOARD LEFT -> MICROPROCESSOR PCB
- Verb.-Kabel [7] KEYBOARD RIGHT -> MICROPROCESSOR PCB
- Verb.-Kabel [8] LC-DISPLAY -> MICROPROCESSOR PCB
— Verb.-Kabel [9] Kopfhérerbuchse —> DECODER PCB
(nur B226-3)

2.3.1 Lc-Display

-> Fig. 2.4
s Bedienungseinheit entfernen (Abschnitt 2.3).
s Beidseitig je eine Schnappktammer [101 unter angemesse-
nem Kraftaufwand aus der Einraststelliung biegen und das
LC-Display aus der Bedienungseinheit heben.

2.3.2 Keyboard-Print » Kontaktmatten - Tasten

-> Fig. 2.4 / Fig. 2.5
8 Bedienungseinheit entfernen (Abschnitt 2.3).
s Auf den Keyboard-Prints je 2 Schrauben {111 Ldsen.
& Schnappklammern sukzessive, von einer Seite beginnend,
aus ihren Eingriffstelliungen biegen und wdhrenddessen
den Keyboard-Print (121 vorsichtig nach oben abheben.

vorsicht:

s Berihrung der Gold-Schaltkontakte vermeiden.

s Bedienungseinheit nicht wenden: die Tasten  kbénnen
herausfallen.

Bei demontiertem Keyboard-Print [121 kbnnen die Kontakt-
matten [13] und Tasten [14] nach oben entfernt werden.

Die Tasten [15] der oberen Tastenreihe mit Alu-Kappen kon-
nen mit Lleichtem Druck nach vorne aus der Halterung ge—
drickt werden.

Montagehinweise:

a Vor der Montage Partien wie Kontaktflachen an Keyboard
und Schaltmatte, Display und Displayfenster mit fussel-
freiem, sauberem Lappen von Staubansatz befreien.

e Vor dem Einsetzen des Keyboard-Prints die Kontaktmatten
exakt in die Zentrierstifte und zwischen die Schnapp-
klammern ausrichten.

a Sicherstellen, dass alle Schnappklammern Uber dem Print
eingegriffen haben.

2.3.3 Kopfhorerbuchse (nur B226-S)

s Bedienungseinheit entfernen (Abschnitt 2.3).

& Sicherungsfeder aus Bronze entfernen.

s Schnappklammern aus ihrer Einraststellung dricken und
die Buchse aus der Halterung ziehen.
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2.4 LAUFWERK

2.46.1 Laufwerk austauschen

-> Fig. 2.6

Oberes Deckblech entfernen (Abschnitt 2.2.1)
Disk-Schubtade ausfahren
Den Kabelstrang {171 (Fig. 2.6) freilegen.
Gerat umdrehen und auf die Oberseite Legen.
4 Schrauben [18] Ldsen und das Laufwerk mit dem Lauf-
werkkorb vorsichtig herausheben. Das Laufwerk kann in
seiner Betriebslage abgelegt werden, ohne beschadigt zu
werden. -
= Kabelverbindungen {171 auftrennen.

die 4 Schrauben [19] der 2 Laufwerktrager Llosen.

Das Laufwerk austauschen.

Montagehinweis:
® Streift nach der Montage die CD am Schubladen-Gehduse,
so ist das Laufwerk entsprechend zu justieren.

2.4.2 CD-Schublade

-> Fig. 2.7
Laufwerk und Laufwerkkorb nicht entfernen! Zumindest den
Laufwerkkorb immer am ausgebauten Schubladengehduse be-
Lassen. (Mechanische Stabilitdt; die Schubladenmechanik
wurde werkseitig mit engen Toleranzen eingestellt).
MICROPROCESSOR PCB entfernen (Abschnitt 2.5.2).
DECODER PCB entfernen (Abschnitt 2.5.3).
6 Schrauben [20] L6sen. Die ganze CD-Schublade mit Lauf-
werk kann nach hinten oben aus dem Gerdt gehoben werden.

2.4.3 Schubladen-Motor

. A RN e
-> Fig. 2.8

8 Oberes Deckblech entfernen (Abschnitt 2.2.1).
Linke Seitenblende entfernen (Abschnitt 2.2.2).
a Kabelverbindung ldsen:
- Kabelverb. {211 MICROPROCESSOR PCB —> Schubladen-Motor

: e . e
& Den Schwingungsbegrenzer [22] Lldsen. i ' o s {221
e 3 Schrauben [23] Ll&sen. Den Schubladen—-Motor entfernen. . ;

Montagehinweis:
2 Den Schwingungsbegrenzer am Gewinde wieder mit Loctite
sichern.

Fig. 2.8
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2.5 ELEKTRISCHE BAUGRUPPEN

2.5.1 Transformator PCB 1.769.450/451/452

2.

-> Fig. 2.9 / Fig. 2.10
Oberes Deckblech entfernen (Abschnitt 2.2.1).
verbindungskabel ({251 Transformator PCB —-> DECODER PCB
Lésen.
Netzkabelzugentlastung [27] Ldsen.
Die 4 Schrauben (28] Ldsen; der Transformator PCB kann
nach hinten aus dem Ger&t gezogen werden.

5.2 MICROPROCESSOR PCB 1.769.402/404

-> Fig. 2.1
Oberes Deckblech entfernen (Abschnitt 2.2.1).
Kabelverbindungen Ldsen:
- Flachkabelverb. [29] MICROPROCESSOR PCB -> DECODER PCB
- Kabetverb. [301 MICROPROCESSOR PCB -> KEYBOARD LEFT
- Kabelverb. [31] MICROPROCESSOR PCB —~> KEYBOARD RIGHT
- Kabelverb. [32] MICROPROCESSOR PCB -> LC-DISPLAY
- Kabelverb. [33] MICROPROCESSOR PCB —> Schubladen—Motor
- Kabelverb. [34] MICROPROCESSOR PCB -> Laufwerk

(siehe Abschnitt 2.4.1).

1 Schraube {35] Ldsen und die Mitnehmerlasche entfernen.
4 Schrauben {361 Ldsen und den MICROPROCESSOR PCB
ca. 10 mm nach hinten ziehen.
Kabelverbindung [341 MICROPROCESSOR PCB -> Laufwerk
durch die 0ffnung im Schubladen—-Gehduse ziehen und flach
Uber den Print legen.

Den MICROPROCESSOR PCB vorsichtig nach hinten aus dem
Gerit ziehen bis die Kerbe [37] mit der Gehduseriickwand
bindig ist.

Der Print kann nun aufgestellt und aus dem Gerdt ent-
fernt werden.

5.3 DECODER PCB 1.769.421/422

-> Fig. 2.10 / Fig. 2.12
Oberes Deckblech entfernen (Abschnitt 2.2.1).
Kabelverbindungen i&sen:
- Flachkabelverb. [38] DECODER PCB -> MICROPROCESSOR PCB
- Verbindungskabel [25] Transformator PCB -> DECODER PCB
- Kabelverb. [39] DECODER PCB -> Kopfhdrerbuchse B226-S
- Kabelverb. [40] DECODER PCB —> ILLUMINATION BOARD B126
8 Schrauben [41]1 Lésen und den DECODER PCB nach oben aus
dem Gerdt ziehen.

- s
e
.
o
T
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2.5.6 LC-DISPLAY PCB 1.769.255/455

-> Fig. 2.13
s Oberes Deckblech entfernen (Abschnitt 2.2.1).
s Seitenblenden entfernen (Abschnitt 2.2.2).
» Bedienungseinheit entfernen (Abschnitt 2.3).
» 3 Schrauben [42] L&sen und den Print oben anheben und
aus den Fihrungen ziehen.
Montagehinweis:

s LC-DISPLAY mit einem fusselfreien und trockenen Lappen
ohne Druck abwischen. Staubfrei einbauen.

2.5.5 ILLUMINATION PCB 1.769.565 (nur B126)

-> fig. 2.12 / Fig. 2.13
s Oberes Deckblech entfernen (Abschnitt 2.2.1).
a Seitenblenden entfernen (Abschnitt 2.2.2).
a Bedienungseinheit entfernen (Abschnitt 2.3).
s Kabelverbindung [401 ILLUMINATION PCB —> DECODER PCB L&-
sen.
s 2 Schrauben [43] Ldsen.

2.5.6 SERVO PCB

-> Fig. 2.14 / Fig. 2.15
e Nach Abschnitt 2.4.1 vorgehen
® Das Laufwerk hochkant aufstellten, nie auf die Achse des
Disc-Motors oder die Laser-Optik Llegen!
e Mit der einen Hand das Laufwerk halten, mit der anderen
Hand die 4 Schrauben [44] Ldsen.
(Werkzeug dazu -> Abschnitt 2.1.1).
s Die beiden Kabelverbindungen [451 und [46] ldsen.

2.5.7 Primdr-Sicherung

s Oberes Deckblech entfernen (Abschnitt 2.2.71).
s Die Primdr-Sicherung ist von oben zuganglich.
Sicherungstyp:
110 VAC = T 400 mA/250 Vv (SLOW)
220/240 VAC = T 200 mA/250 v (SLOW)

Montagehinweis:

e Nach einem Sicherungswechsel ist der Kunststoff-
Beriihrungsschutz der Sicherung unbedingt wieder zu
montieren.

Fig. 2.15
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3.1 DECODER PCB 1.769.421/422

Auf dem DECODER BOARD sind die folgenden Schaltungen
untergebracht:
s Stabilisierung der Speisespannungen.
s Digitale Signalverarbeitung.
a Digitalte Filterung.
m Digital/Analog Wandlung.
a8 Pegeleinstetlung und Kopfhérerverstirkung.

3.1.1 Stabilisierung der Speisespannungen

. -> Fig. 3.1
Die Speisespannungen (+5 V, -5V, +5 vSTBY, -10 VSTBY,
+12 V, =15 V) werden durch Spannungsregler (IC1 ... 1ICS)

stabilisiert. Die +10 v- und -10 V-Speisespannungen fir
den Disc-Motor werden vor den 5 V-Stabilisatoren abgegrif-
fen. -

Die Spannungen +5 VSTBY und -10 VSTBY sind auch in ausge-
schaltetem Zustand vorhanden. Sie versorgen das Mikropro—
zessorsystem und den IR-Empfanger im Stand by-Betrieb mit
Strom. Alle Ubrigen Speisespannungen werden durch den
Mikroprozessor mit dem Signal PSON ein- resp. ausgeschal-
tet. Zum Einschalten Legt der Mikroprozessor das Signal
PSON auf +5 V, dadurch werden die Transistoren Q4, Q3 und
Q2 teitend, die Léngstransistoren Q1, @5, Q6 und Q7 werden
ebenfalls Leitend.

Die Dioden D6, D8, D14 und D16 verhindern beim Ausschalten
einen Polaritadtswechsel der Speisespannungen.

Das mit D1, D2, R22 und C1 gebildete Signal SENSE Uber-
wacht die Sekunddrspannung des Transformators. Fallt
dieses Signal unter 4,3 V ab (Netzausfall), so werden die
Transistoren @11 und @13 leitend, die Transistoren Q14 und
Q15 werden sperrend, das Relais K1 fallt ab und schliesst
die Audioausgadnge nach Masse kurz (MUTE).

3.1.2 Digitale Signalverarbeitung

Pa-2423

{ SVSTRY

Fig. 3.1

-> Fig. 3.2

Das durch einen Bandpass (R45, (34, C(35) gefilterte
Signal HF wird in IC8 in Audiodaten und Subcodedaten auf-
geteilt. Ein integrierter PLL (R36, R49, R53, RS54, C24,
€25, Q16) regeneriert den Clock fir die Audiodaten.
Weiter ist IC8 fir die Fehlererkennung und Fehlerkorrektur
verantwortlich, das RAM (IC9) dient dabei als Zwischen—
speicher.
Die Subcodedaten (QDA, QRA, QCL) und der Word Select
(SWAB/SSM) werden dem Mikroprozessor zugefihrt. Das Signal
DEEM erkennt eine Disc mit Preemphasis und schaltet die
HGéhenabsenkung der Analogverstadrker entsprechend.

3.1.3 Digitale Filterung

-> Fig. 3.2

IC10 enthdlt neben der Hauptzeitbasis (Y1, 11,2896 MHz)
Schaltungen zur Llinearen Interpolation von bis zu 8 unkor-
rigierbaren Abtastwerten, der Pegelabschwdchung und der
digitalen Filterung.
Aus den Daten von IC8 (SDAB, SCAB, EFAB, DAAB, CLAB, WSAB
und XSYS) werden das serielle Ausgangs-Signal 12S (DABD,
CLBD, WSBD) und das digitale Ausgangssignal (DOBM) gene-
riert.
Durch eine Aufldsung von 16 Bit mit Vierfach-Oversampling
und anschliessender digitaler Filterung wird eine effi-
ziente Unterdrickung von Storfrequenzen oberhalb 20 kHz
erreicht.
Der Mikroprozessor senkt mit dem Signal ATSB (aktiv "L")
wdhrend des Suchlaufs den Ausgangspegel um 12 dB. Mit dem
Signal MuUSB (aktiv "L") wird der Ausgang langsam stummge-
schaltet (soft muting).
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3.1.4 Digital/Analog Wandlung

-> Fig. 3.2
I1€11 decodiert den seriellen I?S-Datenstrom (DATA),
ordnet die 16 Bit-Worte kanalweise und wandelt die Daten
des Llinken und rechten Kanals gleichzeitig (kein Zeit-
multiplex—vVerfahren) in analoge Werte.
Die analogen Ausgdnge (R-OUT, L-0UT) gelangen iber ein
phasenlineares Bessel-Tiefpassfilter mit umschaltbarer
Charakteristik (Signal DEEM, fir €D's mit/ohne Preem-
phasis) zum Leitungstreiber.

3.1.5 PegeLeinsteLLunQ und Kopfhbrerverstarkung B226-S

-> Fig. 3.3

Die vom Mikroprozessor Uber die Datenleitung ausgege-
benen  Sollwerte der Volumen-Steuerung werden in IC6
(Schieberegister / Latch) zwischengespeichert und steuern
paratlel einen Dual Digital/Analog-Wandler (IC7). Die ana-
Logen Ausgénge dienen als Abschwdcher vor den Operations-
Verstarkern (I€102, 1IC202), deren Verstdrkung fest einge-—
stellt ist.
FOr spezifische Anwendungen kann die fest eingestellte
max imale Ausgangsspannung (2 V ff) erhdht werden. Dazu ist
der Widerstand R108 (bzw. R20§) zu vergrissern. Das Ver—
hdltnis R,y 2U Rpg, ist ein Mass fir die ErhShung der
Verstarkung (z.B. R108 = 24 kQ —> +6 dB); die maximale
Aussteuerung der Operations-Verstarker ist zu berlck-
sichtigen (Clipping!).
Um Ein- und Ausschaltknackse zu verhindern, werden alle
Ausgidnge im ausgeschalteten Zustand Uber das Relais K1
nach Masse kurzgeschlossen. Der Mikroprozessor steuert das
Relais mit dem Signal PSON. Beim Einschalten wird PSON "H"
und Q12 und Q13 sperren. Der Kondensator C19 wird lber R2Y
Llangsam aufgeladen und nach ca. 2 Sekunden werden @14 und
Q15 Leitend, das Reltais K1 zieht an. Beim Ausschalten wird
PSON "L", @12 und Q13 Leiten, der Kondensator €19 wird
entladen, @14 und Q15 sperren und das Relais K1 fallt
sofort ab.
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3.2 MICROPROCESSOR PCB 1.769.402/404

Auf dem MICROPROCESSOR PCB sind die folgenden Schalt-
ungen untergebracht:
® Mikroprozessor-System

& Schubladenmotor-Steuerung
e IR-Empfanger
a Serial Link
3.2.1 Mikroprozessor-System
» -> Fig. 3.4 e o .

Verwendet wird der Mikroprozessor MC6303Y  (IC18). BN e i} .
Externe Speicher sind IC16 (ROM 32K x 8) und IC15 (RAM 2K eI ;}ﬁh L %u J—"”J—%
x 8). Die Adressen-Kontroller (IC11, IC8, IC12) decodieren e L P VI v
gemeinsam die sechs hdchstwertigen Bits (A10 ... A15) des oy U o wrr AR o e O A s etpron
Addressen-Bus und generieren die Select-Signate (SEL-ROM, ww;;—;mwwbynv:; ﬂ:igﬁg o 3
SEL-RAM, SEL-PORT, EPORT1 ... EPORT4). %ﬁi:ﬁ:ﬁ DELAAg0Y @) Ade 80 i P
Mit IC17 ist eine Reset-Schaltung realisiert. Sie startet D sy
den Mikroprozessor beim Anlegen der Netzspannung mit einem R
RESET. ';L:b&s?‘ Tves.
Das ganze Mikroprozessorsystem und die I/0-Ports sind Uber ne—t
die +5 VSTBY Speisespannung immer mit Spannung versorgt, wreueai
auch wenn das Gerdt mit der Taste POWER ausgeschaltet
wurde. Dadurch ist es moglich, dass der Mikroprozessor die e ’ ,
Speisespannungen der restlichen Baugruppen mit dem Signal s ]
PSON ein— und ausschaltet. st " Pioned!
Interne I/0 Ports o o S

purch Driicken der Taste "LOAD" entsteht an Pin8 ein NMI- T e &‘C"Q
Impuls, dieser initialisiert den Mikroprozessor, so dass e WU‘“ f“"@—l 3;’;%
das Mikroprozessorsystem bei einem undefinierten Zustand oA L N
mit der Taste LOAD neu gestartet werden kann. ‘;‘h fﬁrf

Uber die Ports BIBUSIN und BIBUSOUT kann der Mikroprozes-—
sor mit einem an der Buchse SERIAL LINK angeschlossenen
REVOX-Controller B200 oder mit einem B206 IR-Empfanger l
kommunizieren. l Addddd
Die Signale DRAW-B (eingefahren) und DRAW-F (ausgefahren) £ ‘ &
geben die Position der CD-Schublade an. Mit den Signalen
DRAWIN und DRAWOUT fahrt der Mikroprozessor die Schublade
ein resp. aus. Das Signal DRAWSENSE Uberwacht den Strom
des Schubladen-Motors, bei zu grossem Strom (Hindernis)
wechselt der Mikroprozessor die Drehrichtung des Motors.
Mit dem Signal RE-FIL zahlt der Mikroprozessor im Suchlauf
die Spuren, und das Signal TL-LAT ist "L", wenn sich der
Laser—-Abtaster nicht mehr in der Spur befindet.

Uber die Eingdnge QDATA, QCL, QRA und SWAB/SSM Liest der
Mikroprozessor den Subcode der Disc, und mit dem Ausgang
MUTE schaltet er bei CD-ROM-Platten die Analogausgdnge Fig. 3.4
stumm. Der Digital-Ausgang bleibt aktiviert, so dass

dariber Daten von CD-ROM-Platten ausgegeben werden kdnnen.

A0 HC S paeg IC Y WCSFY [

CEEE P EEEEREE

T T U LLLTALL |
& L e
“;;I_Ehcs He sus po "

F

T 2T

Externe 1/0 Ports

Uber die Ausgange PO ... P5 und die Eingdnge P10 ... P14
(IC5, IC7) fragt der Mikroprozessor die Tastatur ab.
Die Signale RE, RP und TL informieren Uber die Position
des Laser-Abtasters. Mit SI bewirkt der Mikroprozessor
eine Start-up-Prozedur, die Laser-Diode und der Fokus-
Regelkreis werden aktiviert.
Die Ausginge BO ... B3 (IC14) steuern den Radial-Reget-
kreis, das Signal MUSB schaltet im Suchlauf alte Ausgadnge
stumm und mit ATSB wird der Ausgangspegel um 12 dB ge-
senkt.
IR-REC wird fir ca. 1 Sekunde auf "H" geschaltet, wenn der
Mikroprozessor einen IR-Befehl empfangen hat.
IC4 steuert mit seinen Ausgdngen (DLEN-1, DLEN-2, DATA und
CLK) die Treiberbausteine des LC-Displays.
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3.2.2 Schubladenmotor-System

-> Fig. 3.5 34
Der Schubladenmotor-Verstarker (IC14, Q1, Q2) wird vom :
Mikroprozessor mit den Signalen DRAWIN und DRAWOUT ange- .

steuert. Wird die Schublade wdhrend des Ein- oder Aus-
fahrens blockiert, so steigen der Motorstrom und die Mo-
torspannung. Das Signal DRAW SENSE wird daraufhin "L", und
der Mikroprozessor éandert die Richtung der Schubladen-
Bewegung.

K >
8% 4\nm§

|
2
q

oY

WY

Fig. 3.5
3.2.3 IR-Empfianger 3.2.4 Serial Link
-> fFig. 3.6 -> Fig. 3.6
Mit der IR-Empféngerdiode (DP1) empfangene IR-Befehlie Uber die Buchse SERIAL LINK kénnen Steuerbefehle emp-

werden im Decoder (IC1) decodiert und Uber die Leitung fangen und Status—Rickmeldungen gesendet werden. An ihr
BIBUSIN zum Mikroprozessor gesendet. Dieser guittiert den  konnen die REVOX-Gerdte B200 Audio/Video Controllier oder
Empfang mit IR-REC, die rote LED (DL1) im IR-Empfdnger- 8206 als IR-Empfanger angeschlossen werden.

fenster leuchtet flUr ca. 1 Sekunde auf. Anschluss 3 der Buchse fihrt das serielle Datensignal,
Anschluss 1 Masse und Anschluss 5 die Speisespannung
+5 VSTBY.

Der interne IR-Empfdnger kann mit einer Spannung von 5 V
zwischen den Anschlissen 4 und 2 ausgeschaltet werden.
Dies kann auch mit der auf die Buchse geflhrten Speise-
spannung geschehen: Anschiuss 1 mit Anschiuss 2 und
Anschluss 4 mit Anschluss 5 verbinden.
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3.3 SERVO PCB

Auf dem SERVO PCB sind die
untergebracht:
Laserstrom-Steuerung
Signal Prozessor
Fokus Regelung
Radial Regelung
Automatic Gain Control (AGC)
Disc Motor Regelung

3.3.1 Laserstrom-Steuerung

fotgenden

-> Fig. 3.7

Schaltungen

Das Signal

L0 steuert Uber den Transistor

Q 6108 den

Strom durch die Laserdiode. Die Monitordiode gibt eine der

Intensitat

des Lasers proportionale Spannung (LM) fir den

Laserstrom-Regeltkreis in IC 6101 (TDA 5708) ab.

Mit
Intensitdt einstelien.

3.3.2 Signal-Prozessor

dem Trimmpotentiometer R 3106 Lasst sich die Laser-

Der Signat-Prozessor IC 6101 (TDA 5708) bitdet aus den
vier Fotodioden-Strémen (D1 ... 04) die Radialfehier-
Signale RE1 und RE2 fir die Radialfehler-Regelung in IC
6102 (TDA 5709), sowie die Regelsignale FE und FELAG far
die Fokusregelung.
’ Focus RADIAL
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3.3.3 Fokus—-Regelung

Die in IC 6101 (TDA 5708) aus den Strdmen der Empfanger-
dioden D1 bis D4 gebitdeten Fokus—Regelsignale FE und FE  ag
werden im als LEAD/LAG-Verstdrker geschalteten Leistungs-—
verstarker IC 6104 Pin 1,7,8 (TCA 0372) verstarkt und
steuern den Antrieb der Fokus-Linse.

3.3.4 Radial-Regelung

Um der Spur auf der Disc folgen zu kénnen ist der Laser-

Abtaster in einem Dreharm montiert, dessen Antrieb dhnlich
dem eines Drehspul-Instrumentes konzipfert ist.
Die beiden Radialfehler-Signale RE1 und RE2 werden in IC
6102 (TDA 5709) verstarkt und ausgewertet. Der nachge-
schaltete LEAD/LAG-Leistungsverstarker IC 6104 Pin 3,5,6
(TCA 0372) _ steuert den Radialmotor.

3.3.5 Automatic Gain Control (AGC)

Eine in IC 6102 (TDA 5709) realisierte Schaltung hidlt

die Bandbreite und damit auch die Verstdrkung des Radial-
regelkreises konstant.
Ein 650 Hz-Sinussignal (C 2150, ¢C 2151, R 3150) wird in
den Radialregelkreis eingespiesen. Verindert sich die
Verstadrkung, so verandert sich auch die Phasenlage des
zurickkehrenden Signals gegeniber dem eingespeisten
Signal. Ein integrierter Phasendetektor vergleicht die
beiden Signale und bestimmt so den Verstarkungsfaktor.

3.3.6 Discmotor-Regelung

Um den Datenstrom von der Compact Disc mdglichst kon-
stant zu halten, wird die Drehzahl der Disc geregelt. Ab-
hdngig von der Position des Laser-Abtasters wird die Um~
fangsgeschwindigkeit eingestelit. Das Drehzahl-Korrektur-
Signal MSC wird im Decoder (IC8 auf DECODER BOARD
1.769.421/422) gebildet. Dieses pulsbreitenmodutierte
Signal hat im Abspielmodus eine Einschaltdauer von etwa
50%, wahrend der Startphase (Hochdrehen der Disc) fur ca.
0,2 Sekunden 98%. In IC 6103 wird das Signal in einem
Verstarker zum Discmotor-Regelsignal VC geformt.



STUDER REVOX

REVOX B126/226—S

D 4/1

4, ABGLEICHANLEITUNG
INHALT Seite 4.1 ALLGEMEINE HINWEISE
4. ABGLEICHANLEITUNG D &4/1 '

QVORSICHT: Elektrisierungsgefahr bei gedffnetem Gerat!
4.1 ALLGEMEINE HINWEISE D 4/1 ! Teile im Gerdt fihren Netzspannung.
4.1.1 Bendtigte Messgeridte D 4/1 L

von STUDER REVOX angelieferte Module kénnen ohne Ab-

4.2 MESSPUNKTE D 4/2 gleicharbeiten in das Gerdt eingesetzt werden.
4.2.1 Vorbereitungen . D 4/2
4.2.2 DECODER PCB 1.769.421/422 . D 4/2 4.1.1 Benbtigte Messgerite
4.2.3 MICROPROCESSOR PCB 1.769.402/404 D &4/6

s Kathodenstrahl—-0Oszilloskop
4.3 EINSTELLUNGEN D 4/8 s Digitalvoltmeter
4.3.1_ Kontrolle der Laseroptik D 4/8 s Test-CD Nr.3 Best. Nr.:46240
4.3.2 Koritektur der Laseroptik D 4/8 s Test-CD Nr.5A Best. Nr.:46241
4.3.3 Laserstrom einstellen D 4/9 s Glas-CD fir Optikeinstellungen Best. Nr.:46262
4.3.4 Focus-0ffset Abgleich D &4/9 @ NF-Voltmeter
4.3.5 Test fur die Hall Motor Steuerung D 4/10 = autom. Klirrfaktormessbricke

a Messfilter (fir Klirrfaktormessung)
4.4 MESSEN DER AUDIO-DATEN D 4/11 s Tiefpassfilter 30 kHz
4.4.1% Klirpfaktor D 4/11 8 A-Bewertungsfilter
4.4.2 Ausgangspegel und Kanalgleichheit D 4/11 « Abgleichschraubendreher
4.4.3 Frequenzgang D 4/11 = "ESE"~-Arbeitsplatzausristung Best. Nr.:46200
4.4.4 Ubersprechen D 4/11
4.4.5 Fremdspannungsabstand D 4/11
4.4.6 Gerduschspannungsabstand D 4/12
4.4.7 Phasenlinearitét D 4/12
4.4.8 Akustische Beurteilung D 4/12
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STUDER REVOX

4.2 MESSPUNKTE
4.2.1 Vorbereitungen
s Netzstecker ziehen.
s Oberes Deckblech entfernen (Abschnitt 2.2.1). < ° o °
& Gerdt wieder ans Netz anschliessen. ° g
s o d
Bezeichnungen:
In den nachfolgenden Tabetlen sind die Signalnamen oder D
Anschiiisse von Bauelementen aufgefihrt. Dabei bedeuten: : ag 9090989800000 0008
.91 = Kollektor von Transistor Q1 N & ke
B. a1 = Basi . b4 166 |LE L9
. = Basis von Transistor Q1 B ,/4’
E.Q1 = Emitter von Transistor Q1 s RN
R111/112 = gemeinsames Potential der Widerstadnde R111 ) petlttreterer
27D [ 2| & i f
und R112. J 56 5§ 1.5
N | 53
4.2.2 DECODER BOARD PCB 1.769.421/422 et
! e mc,%b:o:,:,,qi.-,\.
| Name POWER ON POWER OFF ° 3 25 59
Umin. Ripple Umin. Ripple P T
R
1 SENSE + 9.2V 1.4V +11.2 V 2.0v * ’@E‘@@
2 PSON + 4.4V g.0v 32
3§ DZ1 (+) | +10.4 V 0.4 v +13.2 v 0.1 v 3 ?
41 D21 (=) ] -11.4 ¥ 0.6V -15.8 Vv E E
5 ¢.q1 + 9.9V 0.5 v 0.0v L]
(B =
6 | B.Q1 +9.2v ]| 0.5V +13.0v | 0.1V 9;
74 c.q2 0.0V +25.5 v
8| B.Q2 -0.7v 0.0 v
9| €.a3 - 0.1V -25.0V 3
10 | B.43 + 0.7V + 0.9V [ I@ i
ol ot
" C.Q4 0.1 v + 3.0V +
12 | 8.04 £ 0.7V 0.0 v ®
13 ] €.Q5 -11.2 v 0.5 v + 0.2V B -
14 | B.G5 -10.7 v 0.5 v ~24.0 V Feve
15 | £.Q6 +16.5V ] 2.1V +22.5 V
16 | c.q6 HM70V ] 21V | +0.5V €036
17 | E.Q7 -22.0 v 0.6 v -26.5 V
18 | €.Q7 -21.5 Vv 0.6 v 0.0v
19 +5 VSTBY|] + 5.2 V + 5.2V
20 | +5 V¥ + 5.2V 0.0v
21 -5 v -5.2V 0.0v
22 1 #12 v +12.0 v 0.0v
23 -15 Vv -15.0 v 0.0v
-> Fig. 4.2
-> Fig. 4.3
L RIPPLE

MIN. VOLTAGE

Fig. 4.2

Fig. 4.3
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Name POWER ON POWER OFF
DATA REQUEST (micraprocessor internal signal}
26 1 €.813 + 0.7V 0.0V
25 c.Q14 + 0.1V 0.0 v o
E internal signal
26 c.q15 +#12.0V 0.0V ACKNOWLEDGE (saA 7210 internal signal}
->;—<"DACK
QRA |
| .
Name PREEMPHASIS YES PREEMPHASIS NO . !
| 1lekiow | lcKHIGH)
QcL i e 1
27 | DEEM + 4.0V 0.0 v \ L
28 €.Q9 +12.0 Vv -15.0 v | et
QDATA HIGH IMPEDANCE ! ; HIGH IMPEDANCE
- T D O g @b @b D,
s Test-CD Nr.3 einlegen und Track 4/8 (1 kHz, 0dB) ab- Fig. 4.4.1 G—CHANNEL TIMING WAVEFORMS {normal mode)
spielen.
s M1t.Kath»?denstrahL—OsnLLoskop messen. DATA REGUEST (micepromssor nteat i
1 I
Name Unom. Umin. FREQUENCY ACKNOWLEDGE (SAA 7210 internal signal}
I
29 Ic 101: ACCESS FRAME REFRESH FRAME
pin 1 7.0 vpp 1.0 vpp | 1 kHz, sine-wave QRA e tacon ——ttacos
30 pin 7 7.0 vpp 1.0 Vpp | 1 kHz, sine-wave ! ; i [ L
"’;—{"“HD;ACC
31 Ic 102: acL i
pin 1 7.0 Vpp 1 kHz, sine-wave LI J
QDATA i
32 | 1C 201: A 5 ' XXX O
pin 1 7.0 vpp 1.0 Vpp | 1 kHz, sine-wave
33 pin 7 7.0 Vpp 1.0 Vpp | 1 kHz, sine-wave %T“‘S‘”‘LL“"E"””T‘“‘CL“ESWLI
34 ic 202: Fig. 4.4.2 —CHANNEL TIMING WAVEFORMS (refresh mode)
pin 7 7.0 vpp 1 kHz, sine-wave
35 R111/112 18.0 Vpp 1 kHz, sine-wave Fig. 4.4
36 R211/272 18.0 Vpp 1 kHz, sine-wave
37 | L-VAR 7.0 vpp 1 kHz, sine-wave
38 | R-VAR 7.0 Vpp 1 kHz, sine-wave
R Umsc
39 | PH-L 18.0 vpp 1 kHz, sine-wave START SEQUENCE
40 | PH-R 18.0 Vpp 1 kHz, sine-wave 98% DUTY CYCLE
41 L~FIXED 7.0 Vpp 1 kHz, sine-wave 0—+— >t
42 R-FIXED 7.0 Vpp 1 kHz, sine-wave U
mse T SPEED TOO LOW
0+ et
Name Umin. REFER TO:
Unsc
STOP SEQUENCE
43 | MSC Fig. 4.5 H _l 2% DUTY CYCLE
44 ¢ 8: o -
. T -1
pin 22 | + 2.6V
45 pin 24 | + 1.6 V Unsc
i NORMAL SEQUENCE
46 pin 25 DC: 1.6 V 50% DUTY CYCLE
AC: 1.5 Vpp _
47 | pin 29 Fig. 4.4 0 >t
48 pin 30 Fig. 4.4 -
49 pin 31 Fig. 4.4 Fig. &.5
50 I¢ 10:
pin 1 Fig. 4.6
51 pin 2 Fig. 4.6
52 pin 3 Fig. 4.6
53 pin &4 Fig. 4.6
54 pin 6 Fig. 4.6
55 pin 7 Fig. 4.6
56 pin 14 Fig. 4.7
57 Ic 11:
pin 1 Fig. 4.8
58 pin 2 Fig. 4.8
59 pin 3 Fig. 4.8
60 pin &4 Fig. 4.8
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CRC ERROR BIT SUBCODING ERROR FLAG SYNC {active low}
{not used SAA 7220)

1C 10—pin 7 SDAB

L 860 €209 .62 ©.0 O SEEY

IC 10—pin 1 WSAB

IC 10—pin 6 SCAB _UH_I_U_U_L_U_LF

=50% DUTY FACTOR 7.35 kHz

2.6224 Mz BURST CLOCK ——]—-—{«354.3;.5
IC 10—pin 3 DAAB  wss LEFT SAMPLE LSB IDLE MSB  RIGHT SAMPLE
[asa - o
1C 10—pin 4 EFAB -
LEFT ERROR FLAG RIGHT ERROR FLAG

IC 10—pin 1 WSAB

1C 10—pin 2 CLAB

Juuiuvyuvviiuiiyruriysiuinryyuuyut

.34 28224 MHz
Fig. 4.6
0 34 78 27 28 31
SYNC : L d
PrEameLe [ AUX 1S AUDIO SAMPLE WORD s|vivie|r
J W WY
VALIDITY FLAG
USER DATA:
CHANNEL STATUS——
PARITY BIT:

l l l l l 1 l l l l l 1 1CLOCK(2tim=sbmaze)
MSOURCE CODING

{biphase mark)
Fig. 4.7
! !
1
DATA X 50%X tss X MsB X IC11—pin 3
| |
BCK 50%/_\_/—\— IC 11—pin 2
ws RIGHT LEFT 1C 11—pin 1

SCK _—\_/_\\_//—\_/_\-_ IC 11—pin 4
!
START SAMPLING SAMPLE AT
PERIOD OUTPUT

Fig. 4.8
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Auswahlverfahren fir R52 (Decoder PCB):

-> Fig.4.9...Fig.4.11

Die hier beschriebenen Schritte sollten an folgenden
Prints durchgefiihrt werden:

- B126 bis Serienr. 7815: 1.769.421.00
- B226-S bis Serienr. 101669: 1.769.422.00

Vorgehen:

2 Stecksockel 53.03.0218 auf den Print einléten.

Beim Decoder IC 8 zwischen Pin 33 (SWAB/SSM) und Masse
einen Kondensator C60 33pF 59.34.2330 auf der Rickseite
anléten. -

In kaltem Zustand durchfihren:

Test—CD Nr.5A einlegen.

Der Wert “des Pull-up Widerstands R52 wird mit Hilfe
eines Widerstandnetzwerkes und eines Drehschalters er-
mittelt, damit der positive Winkel des PLL-Fangbereichs
bei 55° Lliegt.

Drehschalter S in Stecksockel fir R52 einstecken, wobei
das Verbindungskabel zwischen Print und Drehschalter
nicht mehr als 0,2 m lang sein sollte.

Den Schalter nach rechts drehen, bis EFAB-Pulse (Pin 36)
vorhanden sind (ca. 5-10 sec in jeder Stellung lassen).
Anhand der Skala des Drehschalters den Wert fir R52 ab-
Lesen.

Mit der Test-CD Nr.S5A (Track 9,17) Gberprifen, ob EFAB-
Pulse oder "Knackser" vorhanden sind.

:
m
it

e re A\
o e o o O
o o o o ©
o~ e o -og
s o o
odg:?“'o- o ©
o o o o ©
> e > g
oL o ws [
- o ‘)v’\\
o o (-
MP25 v
dld" ®
o o
- o
o o
- 3
o e
e he
o o

€

®&—| R49I—@

(eNol e

L
»
C 149

NVEVIEVIEL)

Fig. 4.9

v oY
W 1;‘ u.l ‘n‘ 'nl 3sl &s‘ 3‘1

LY eV My 2V
. 3t
S - [
w L <
= &
B
G
ac
3 55%
5
x
e
~
23] 2
PA-4n, [ e s s wy
CRi PR G fa\ ot af
COA oam 28laon g
A~
GRA :-4?____4". GRA Ry
QcL -.q_——_i oeL M
4~
S SOAB 59 e s
a8 a5 .
Ny -
5 1C8 N
< N
- _
i — slue SM 20 w=s
P4-44 AR _
L [Rw |22 W Yo
I o At
u; TSP e
(&1 X Ay
o w
2
e [ TEps
T coat  pARe sk A
i B N N -5 ’_'

wT
Fig. 4.10
+12V
g, x X
w2l I3l 8] 8 s
(7=}
c24
I
47u
10v | ] | l___[
22
ic 8
SAA 7210

Position |Resistor|R52 6 270k 820k
Switch S j(Q)

7 240k 620k
1

8 220k 510k
2 390k

9 200k 390k
3 360k 6,8M

10 180k 330k
4 330k 2,2M

11 160k 270k
5 300k 1,5M

Fig. 4.11
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4.2.3 MICROPROCESSOR PCB 1.769.402/404

-> Fig.4.12
s Messbedingung: Abspielmodus mit Test-CD Nr.3, sofern
nichts anderes vermerkt.
Name SIGNAL | PLAY sTOP POWER OFF
c 6: **—J *J*
1 pin '] RE TTL 650]—(2 + S.O v 0_0 v ;-:-::-:r:-:~:~'.-1~:n/ vovvesprvenfenee ey
21 pin 6 | RE-FIL |TTL 650Hz] 0.0V | + 5.0 V o I —
3 pin 9 TL + 5.0V + 5.0V 0.0 v EIX i i tiiiiii? aasl
e 7: TS
4 | pin 12 | DODS +50V ]| +50V]|+50V o
5 pin 13 SI 0.0v + 50V + 5.0V ‘i’ -
ic 9: P S g
61 pin 9 | TL-LAT | + 5.0V 0.0V | +50V b— o
7] pin10 | TL-RES | +5.0V | +5.0V | + 5.0V TR/ 1,
IC 10: pam— l u
8 1 pin 13 | BO +50V 0.0 v 0.0 v f— S pa— II °
9 pin 14 ~ | B1 + 5.0V | +S5.0V 0.0 Vv R u ?] T A
10 | pin 15 | B2 +50V] +50V 0.0V P S S
11 pin 18 | B3 0.0 Vv 0.0'v 0.0V *i H et
N DRAWER MOVES OUT DRAWER MOVES 1 T
ame s N 16— 5 g 1€ 10
12 | DRAW IN 0.0V +50V [l ., s 2°°eerreeeeeeee
13 | DRAW OUT} + 5.0 V 0.0 v — R M — -——-
IC 14: Ky oooooooooooeooE .—.0—4
1% | pin 1] - 4.3V + 4.3V Ic 14 ,, e e
15 pin 7] +0.9V -0.9v e ¥ gﬁ [re—
16 | E.Q1/Q2 | - 4.2 V + 4.2V | i teetyeereery
Ic{5
m N *—e
2 —— o llllll‘lllii‘——*—‘ Q
~i a [ —— =
Name DRAWER BLOCKED DRAWER UNBLOCKED 5 [ — —
° ? X R e T .
17 |DRAWSENSE| 0.0V +50V I 1 H —
g% E o m——]
P — =
P P €26 ——e —&
Name DRAWER POSITION: = € 1c 18
IN BETWEEN ouT T:—.‘ —
[ I : : “ @ 5 (113122201320 048134044138113341814%
18 | DRAW F 0.0V 0.0V + 5.0V ooll] Sy —
19 | DRAWB | + 5.0V 0.0V 0.0 v Foe ‘
e EZ - I
. B Ba o T g
Name Signal | NO KEY CORRESPONDING [ +@ I
PRESSED KEY PRESSED ‘ T _‘ l &
. 12 32 -
e s l
20 | pin 2| P10 +5.0V TTL SIGNAL o o]
21 | pin 3| P11 +5.0V TTL SIGNAL 40 s R
22 | pin 6] P12 + 5.0V TTL SIGNAL e mlm I
23 | pin & | P13 + 5.0V TTL SIGNAL % e I
24 pin 5 | P14 + 50V TTL SIGNAL O S % €
IC 7:
25| pin 15| PO +5.0V TTL SIGNAL Fig. 4.12
26 1 pin 14 | P1 + 5.0V TTL SIGNAL
27 | pin 16 | P2 +50V TTL SIGNAL
28 | pin 17 | P3 +50V TTL SIGNAL
29 pin 18 | P& + 50V TTL SIGNAL
30 | pin 19 | P5 +50V TTL SIGNAL
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Name SIGNAL PLAY SEARCH CUEING </>
¢ 10:
31 pin 16 | ATSB +50V]}| +50vV 0.0 v
32 pin 17 | MUsS8 + 5.0V 0.0V | +50vV
33 pin 19 | PULSE 0.0 v { + 5.0 V PULSES
1
Ic 18:
34 pin 27 MUTE 0.0 v @ AUDIO CD
+ 5.0V @ CD ROM
Name Signal WITHOUT WITH
IR SIGNAL IR SIGNAL
Ic 10:
35 pin=12 IR-REC 0.0V + 50V
Name Signatl POWER ON REMARKS
¢ 18:
36 pin 6 | RES + 5.0V
37 pin 8 | NMI + 50V "LOAD": 0.0 V
Name SERIAL LINK CONNECTOR
NO CONNECTION SHORTED PINS:
1<=>2; 4<->5
DL 7:
38 pin 7 | + 0.3V + 0.1V
NO CONNECTION SHORTED PINS:
1<=>2; 3<->5
DL 5:
39 pin 5| +5.0V 0.0V
40 | C.Q9 0.0 v + 3.7V




STUDER REVOX

REVOX B126/226—-S

D 4/8

4.3 EINSTELLUNGEN

HINWEISE:

Der (D-Mechanismus ist ein optomechanisches Pradzisions-—
Instrument und ist deshalb nur am Chassis anzufassen und
keiner Staubeinwirkung auszusetzen.

Die Laser—Optik kann mit einem Luftpinsel gereinigt
werden. Reinigungsmittel sind nicht zu verwenden, sie kén-
nen beim Eindringen in den Fokussier—Mechanismus diesen
zerstéren.

Das CD-Laufwerk ist mit selbstschmierenden Lagern versehen
und bedarf daher keiner Wartung.
Vorsicht:

Der Laserstrahl kann das menschliche Auge verletzen. Ein
direkter Einblick in die Optik, das Verwenden eines Spie-
gels oder einer Lupe ist nicht empfehlenswert.

4.3.1 Kontrolle der Laser-Optik

-> Fig. 4.13 / Fig. 4.14

e Gerat ausschalten und Netzstecker ziehen.

Laufwerk ausbauen (Abschnitt 2.4.71).

s Das ausgebaute Laufwerk (ohne Laufwerkkorb) unter eine
Lichtquelle legen. Vor der Lichtquelle einen Faden oder
Draht spannen, so dass dieser einen geraden, dinnen
Schatten auf das Laufwerk wirft.

e Den kleinen Spiegel auf die Laserlinse und die
(beides in Set Nr.:46242 enthalten) auf das
Legen.

s Den Laser-Abtastarm 1in Mittetstellung bringen und das
Laufwerk so drehen, dass der Schatten der Lichtquelle im
Zentrum des Abtastarms und parallel zu diesem vertduft.

s Beim Betrachten der beiden Schattenlinien auf der Glas-
CO und auf dem Spieget (Fig. 4.13) darf deren seitlicher
Versatz nicht mehr als 2,5 mm betragen.

s Laufwerk so aufstellen, dass die Schattenlinie senkrecht
zum Abtastarm, aber durchs Zentrum des Spiegels auf der
Laser—Optik vertduft. (Fig. 4.14)

m Der seitliche Versatz der Schattenlinien darf auch hier
nicht mehr als 2,5 mm betragen.

Glas-CD
Laufwerk

4.3.2 Korrektur der Laser-Optik

-> Fig. 4.15

s Kontrolle der Laser-Optik (Abschnitt 4.3.1).

s 2 Schrauben [A] Loésen bis sich die Lagerplatte [B]
schieben lasst. (Fig. 4.15)

e Die Lage der Lagerplatte gemdss Fig. 4.15 korrigieren.

a Bei korrekter Lage die Schrauben [A]l vorsichtig fest-
drehen.

s Einstellung der Laser-Optik erneut Uberprifen (Abschnitt
4.3.1).

e Laufwerk wieder einbauen.

ver-

REFLECTED
EDGE OF
LIGHT SOURCE
ON MIRROR CD

REFLECTED
EDGE OF LIGHT
SOURCE ON
MIRROR

MIRROR

2.5mm max.

Fig. 4.13

REFLECTED
EDGE OF
LIGHT SOURCE
ON MIRROR CD

REFLECTED
EDGE OF LIGHT
SOURCE ON
MIRROR

MIRROR

2.5mm max.

Fig. 4.15
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4.3.3 Laserstrom einstelien :

. i
~> Fig. 4.16 GND HF :
s Das Laufwerk aus dem Gerdt nehmen (Abschnitt 2.4.71). N }vusvm - -
- -i8
®» Den SERVO PCB abschrauben (Abschnitt 2.5.6). | v
s Den (CD-Spieler auf den Kopf stetlen und Laufwerk in I %ym 314
Normalposition auf den Boden stellen. | ¥ ¥y v Y
s Test-CD Nr.3 (TRACK 1) abspielen. i R3102 I 2 Toig] [ 1o Izua o
s Mit Trimmpotentiometer R 3106 auf dem SERVO PCB eine ! I I Im IWV wEl Lg g e
Spannung von 50 mV DC #5 mVv dber R 3102 (4k7) einstel- | SR . o e Tolor Jos v Lm
Len, NF-Voltmeter verwenden. HET W0 V8w B [out [TV 86t L3
- 5101 |
( o | G 3171 TOAS708 0EC
( i -8 18 {
- ! ; sy 5L iein H AWPLITUDE :
= T ote AWPLIFIER EQUALIZER DETECTOR 2102 a3ns
| ! o oo
: &}Di 318 L3 T S ol aen 14
| . | D2 316 A s ire)e YT rois .
7 HFL| HFD
: lua o 8L0s =15 | T X o Wi
i i it 0 controL |29 | sCiceRs el al
| D4 !3)-] ATT
“I w Lo p &} "rl'rlz"réhl:' . 3720
L sGND| 31-7 1> FOCUS =
- e 2>{NgRUAL 1ZING| ,_FElca kS
i; CIRCUIT
13 g2 T § @
8 1 21
n : G e
N GE1§ GND LW [Lo 3
3112 13 15 18717 5
¥ a1 306 3185 i,
3701 4700 Bi 2183 ooh
i seh I‘T’SV
INITOR | 2 )
L) o * | r3106 |
Fig. 4.16

4.3.4 Fokus-0Offset Abgleich

-> Fig. 4.17

Das CD-Laufwerk muss in seiner Ublichen Betriebslage sein.
Zur Einstellung die Philips Test CD Nr.3 und ein Digital
Voltmeter verwenden.

= Demontage wie in Abschnitt 4.3.3.

s Durch schrittweises ODrehen des Trimmpotentiometers
R 3146 des SERVO PCB's in die Positionen 1,2,3, etc.
den CD-Mechanismus starten.

s Bei fokussiertem Laser das Potentiometer R 3146 so ein-
stellen, dass der Spannungsabfall in Bezug auf Masse
Uber C 2136 +400 mV DC betréagt.

Fig. 4.17
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4.3.5 Test fUr die Hall Motor Steuerung

-> Fig. 4.18 / Fig. 4.19

8 Unterbrechen des Vc-Anschlusses durch Abloéten der Ver- SERVO PCB MOTOR PCB
bindung 02-4 am Motor PCB.

m Ein Trimmpotentiometer von 22kQ in Serie mit einem Wi-
derstand von 3,3kQ auf dem Motor PCB zwischen Anschluss-—
punkt 02-3 und der -6V Speisespannung anbringen. 15-4 +10V | 021

e Den  Trimmpotentiometer-Abgriff via Schalter S mit
Anschluss 02-4 (Vc) verbinden.

a Mit Hilfe eines Oszillographen zuerst parallel zu R 3094 15-2
und anschliessend Uber R .3093 messen.

Der O0Oszillograph darf nicht gleichzeitig ber beide

Widerstdnde angeschlossen werden, weil der Srom durch

die +2 und -2 Anschilisse gemessen wird.

m Das Trimmpotentiometer auf das Maximum stellen (dessen
Schleifkontakt befindet sich dann am 3,3kQ Widerstand).

® Eine Disk eintegen.

a Den CD-Player in den SERVICE MODE schalten:

- Am ausgeschalteten Gerdt beide Tasten PROGRAM STEP +/-
bzw. STEP +/- dricken und gleichzeitig durch Betdtigen 15-3 —iev
der POWER-Taste einschalten.

- In der Anzeige ist nun der blinkende Schriftzug STEP
und darunter die Ziffer 1 sichtbar (SERVICE STEP 1). oot )y vel oome

w Den Schalter S schliessen, Trimmpotentiometer soweit 7/
zurlckdrehen, bis 3 komptette Pulse pro 0,1 sec.
sichtbar sind. Die Polaritdt des Oszillographen so wdh-
Len, dass die Pulse nach oben zeigen.

e DC-Voltmetermessung am Anschluss 02-4 (Vc):

- Ve = -1,7 +/-0,5 V Fig. 4.18

- Ueber R 3094 gemessen, Wert 1 max. 56,4 mV

- Ueber R 3093 gemessen, Wert 2 = max. 58,8 mV

- Differenz: Wert 1 — Wert 2 = max. 6,0 mV

s Betragt die Differenz mehr als 6 mV und die Maximalwerte CORRECT SIGNAL
1 sowie 2 werden nicht Uberschritten, so ist der Motor Top —
defekt. fv DIFFERENCE

e Fir ein einwandfreies Funktionieren missen die Werte
denjenigen von Fig. 4.19 oben entsprechen.
s Der Spitzenwert Top ist nicht spezifiziert (Wert 1 und

Wert 2). FLANK

- Spitzenwert—Abweichung < 26 mv N M2 ToP 7
- Flanken-Abweichung < 36 mv

- Fusswert (FOOT) nicht spezifiziert

e Hinweis: Die Flankendifferenz bezieht sich auf einen
asymmetrischen Puls und der Fusswert entspricht dem DC-

Offset. A ov
8 Beispiele fehlerhafter Signalformen siehe Fig. 4.19
unten.
& Mit dem Trimmpotentiometer die Spannung am Messpunkt 02—
4 (vg) auf -0,9 V einstellen, der Motor muss weiter-—
drehen. Auch bei stark reduzierter Amplitude dirfen sich NOT
die Symmetrie und die Rundung des Signals nicht verdn- |FILATION ToP Fomm WROS;ETOP SYMMETRICAL
dern.
a8 Durch Ausschalten des Gerdtes oder Ziehen des Netzstek-
kers wird der SERVICE MODE verlassen. Der C(D-Player ist
nach dem nachsten Einschalten fir den normalen Betrieb
bereit.

Fig. 4.19
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4 MESSEN DER AUDIO-DATEN

Klirrfaktor

Ausgangspegel und Kanalgleichheit
Freguenzgang

Ubersprechen
Fremdspannungsabstand
Gerauschspannungsabstand
Phasenlinearitat

Akustische Beurteilung

4.1 Klirrfaktor

-> Fig. 4.20
Messaufbau nach Fig. 4.20 mit Klirrfaktor—-Messfilter am
Ausgang VARIABLE QUTPUT [2].
Mit der Taste VOLUME + [20] maximalen Ausgangspegel ein-
stellen.
Test-CD Nr.3 abspielen. FUr die Messung des Llinken
Kanals TRACK &4 und fir die Messung des rechten Kanals
TRACK 8.
FOr alle Frequenzen des TRACK 4 oder TRACK 8 muss der
Ktirrfaktor kleiner als folgende Werte sein:
0.005% (B126)
0.004% (B226-S)
Die gleichen Messungen sind auch an den Ausgdngen FIXED
OUTPUT [11 vorzunehmen.

.4.2 Ausgangspegel und Kanalgleichheit

Mit der Taste VOLUME + [20] maximalen Ausgangspegel ein—
stellen.

Test-CD Nr.3 TRACK 2/3 abspielen.

Mit einem NF-Voltmeter die Pegel der Ausgdnge FIXED [11]
und VARIABLE [2] messen.

Der gemessene Wert muss 2,5 V RMS + 1 dB betragen.
Kanalgleichheit: besser als 0,2 dB.

.4.3 Frequenzgang

Ausgangspegel kontrollieren (Abschnitt 4.4.2).

Test—CD Nr.3 TRACK 2 (linker Kanal / 1 kHz) abspielen
und die Pegelreferenz auf O dB einstellen.

Test-CD Nr.3 TRACK 4 fur den linken Kanal und TRACK 8
fir den rechten Kanal abspielen.

Bei maximalem Ausgangpegel muss der Frequenzgang der
Ausgdnge FIXED [11 und VARIABLE [2] bei allen Test-
Frequenzen (41 Hz, 101 Hz, 997 Hz, 3163 Hz, 6373 Hz,
10007 Hz, 16001 Hz, 19001 Hz, 19997 Hz) in der Toleranz
von + 0,1 dB Liegen.

.4.4 Ubersprechen

Mit der Taste VOLUME + [20] maximalen Ausgangspegel ein-—
stellen.

Test-CD Nr.3 TRACK 2 (linker Kanal / 1 kHz) abspielen
und die Pegelreferenz auf 0 dB einstellen.

Uber ein 30 kHz Tiefpassfilter sind beide Ausgidnge zu
messen:

TRACK 4 fur die Messung Ubersprechen L zu R.

TRACK 8 fir die Messung Ubersprechen R zu L.

Die Ubersprechddmpfung muss mindestens 90 dB betragen.

.4.5 Ffremdspannungsabstand

Mit der Taste VOLUME + [20] maximalen Ausgangspegel ein-
stellen.

Test-CD Nr.3 TRACK 2 (linker Kanal / 1 kHz) abspielen
und die Pegelreferenz auf O dB einstellen.

Test-CD Nr.3 TRACK 18 (digitale Stille) abspielen.

Uber ein 30 kHz Tiefpassfilter sind die Ausgdnge FIXED
£1] und VARIABLE [2] zu messen.

Der erreichte Wert muss beim B126 (ber 100 dB bzw. beim
B226-S (ber 102 dB tLiegen.

CD—PLAYER

FILTER

DISTORTION
BRIDGE

FREQUENCY
COUNTER

Fig. 4.20
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4.4.6 Gerduschspannungsabstand
e Mit der Taste VOLUME + [20] maximalen Ausgangspegel ein—
stetlen.
8 Uber ein 30 kHz-Tiefpassfilter und ein A-Bewertungs—
filter sind die Ausgange FIXED {1] und VARIABLE [21 zu f=100Hz f = 400Hz
messen.
e Test-CD Nr.3 TRACK 2 (Linker Kanal / 1 kHz) abspielen
und die Pegelreferenz auf O dB einstellen.
s Test-CD Nr.3 TRACK 18 (digitale Stille) abspielen.
a Die erreichten Werte missen Uber den folgenden
Liegen:
106 dB (B126) R
108 dB (B226-S)
4.4.7 Phasenlinearitdt
-> Fig. 4.21
f = 1002Hz f=5512Hz

s Mit der Taste VOLUME + [20] maximalen Ausgangspegel ein-
stellen.

s Test—CD Nr.3 TRACK 20 abspielen.

e Oszilloskop an einem Ausgang anschliessen und die Recht—
ecksignate bei 100 Hz, 400 Hz, 1002 Hz und 5512 Hz
optisch beurteilen. Die Kurvenform muss symmetrisch
sein. (Fig.4.21)

4.4.8 Akustische Beurteilung

o Test-CD Nr.5A (Unter-
briiche) achten.

s Die Test-CD enthdlt die folgenden simulierten Fehler:
Informationsunterbriiche von 400 ... 900 pym auf TRACK 5 -
TRACK 9.

Schwarze Punkte (Black Dots) von 300 ...
TRACK 11 - TRACK 17.
Simulierter Fingerabdruck auf TRACK 18 und 19.

s Diese Beurteilung ist natdrlich nur mit einer einwand-
freien und sorgfidltig behandelten Test-CD mbglich. Zu-
sdtzliche Fehler kdnnen sich mit den simulierten Fehlern
summieren und so zum Unterbrechen des Abspielvorganges
fGhren.

abspielen und auf Abspielfehler

800 um auf

Fig. 4.21
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1. GENERAL
B126 1 2 3 4 56 7 B226-s 2 3 4 56 7
1 et o rven ] ] AEVox _ D N e poncs - comer ome ’ ReVox S N N i S
ey I R I | i [T TTIC

= TR =

=y | (I|]m

L

8 9 11 15 14 17 18 19 21 16 8 10 12114 16 18 20 |22
- - 9 1 13 156 17 19 21 23
1.1 OPERATING CONTROLS
# = The CD player can be switched on directly with these {101 CURSOR With the CURSOR key any position of

keys. PLAY/NEXT [4] switches the unit to PLAY mode, the
inserted disc is played starting with the first track.
With STOP [16] the CD player is only switched on; the
PAUSE and LOCATE keys switch the CD player to PAUSE at
the start of the first track. PLAY/NEXT [4]1 initiates {111 PROGRAM STEP +/~

play mode; if the CD player has been started with one of These keys permit paging up (+) or
the numeric keys [1] and PLAY NEXT [4], playback starts down (-) within the program.

with the preselected track.

the display can be accessed and subse-
quently edited. Editable parts of the
B226-S display blink.

{121 TRACK/TIME Switches the display from TRACK indi-
cation to TIME indication in programm-—
ing mode.

tontrol element Function

{11# Keys 0 - 9 Numeric input keys. For direct ad-
dressing of a selection (TRACK or [13] MARK This key sets a start and/or stop mark
INDEX) in conjunction with PLAY/NEXT (DISC TIME only) while listening in
{41 or INDEX [53. programming mode.

[21 Disc drawer This drawer carries the compact disc [141 STORE Memory Load button, must be pressed
to the Laser-based play mechanism. It upon completion of each program step
can be opened and closed by pressing input.

the LOAD button [6].
[1513 LOOP Executes repeated playback of a CD or
{31# PAUSE With this key the playback can be program.
interrupted at any time. If PLAY/NEXT
[4] is subsequently pressed, playback [161# STOP Interrupts PLAY mode and causes the
resumes from the interrupted location. Laser pickup to return to the start

[41# PLAY/NEXT

£5] INDEX
[61# LOAD
[71# POWER

£81 PROGRAM

91l IR SENSOR

Each time this key is pressed the next
selection will be played. If it is
pressed after a number has been enter-—
ed with the numeric keys [11, the cor-
responding selection witt be played.

Each time this key is pressed, the se-
tection following the next index will
be played. If it is pressed after a
number has been entered with the nu-
meric keys [1], the selected index
witl be played. If no indices are re-
corded on the CD, the next TRACK is
selected when this key is pressed.

Actuation of this key moves the disc
drawer {2] in or out.

Switches the unit on or off. Certain
components of the CD player always re-
main under voltage (STANDBY).

Switches the input mode on or off.

Infrared receiver window.

position (also interrupts a running
program) .

Changes over the TIME indication in

field [Cl. Four time display modes are

possible:

a) DISC TIME (time elapsed since start
of CD).

b) TRACK TIME (time since start of
TRACK or selection).

c¢) TRACK REMAINING TIME (time remain—
ing to the end of the TRACK or
selection).

d) DISC REMAINING TIME (time remaining
to the end of the CD).

This key interrupts the play mode upon
completion of the selection or program
step currently being played (PAUSE).
Playback can be resumed by pressing
PLAY/NEXT [41.
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{191 <

201 VOLUME +/-

DISPLAY PANEL

Shifts the playback point towards the
start of a seltection for as Long as
this key is pressed.

varies the level of the headphones
(PHONES) output and of the VARIABLE
OUTPUT.

211 >

[221 PHONES

[233# LOCATE

Shifts the playback point towards the
end of a selection for as long as this
key is pressed.

Jack socket for headphones
200 ... 600 Q.

Locator function. Interrupts play mode
and the CD player is switched to PAUSE
at the position of the last PLAY/NEXT
command.

[cl TRACK TIME INDEX
This field indicates the current se-
tection (TRACK) time (since the start
of the setection) or the DISC time
(since the start of the CD).
In programming mode an end time, an
end Selection (TRACK) or an end index
can be displayed here (B226-S).
bl AUTOSTOP Visible when AUTOSTOP mode is active.
(E] PAUSE Vvisible when PAUSE function is active.
[A] STEP Number of the current program step;
the word STEP flashes in programming [F] Loop Visible when LOOP function is active.
mode; in normal play mode this display
field is not visible. [G] List of content; missing dots on the
left = selections already played, to-
{B] TRACK TIME INDEX tal number of dots = total number of
This field indicates in the first and TRACKs existing on the mounted (D.
second position the number of the se- .
Lection being played, and in the third Volume indicator; While the headphones
and fourth position the corresponding resp. the variable output is being ad-
INDEX (if existing). In programming justed, the level is momgntaruLy indi-
mode a start time (minutes and sec— cated here  (resolution approx.
onds) can be displayed here (B226-S). 2 dB/segment).
1.2 CONNECTOR PANEL
B126 B226-S )
® ® © ]
@ @ L e " 0O .
Om.? 0 s Omn olo 0 ®
o gP@ ° =
\ || A 1 1
b U 1 &:
1 3 4 123 4
Terminal Function

€11 FIXED OQUTPUT

{21 VARIABLE OUTPUT

Standard-Level output:
Umax.: 2.5 V RMS
Ri: <500 Q, short-circuit proof.

Output with variable level:
U: 0.00 ... 2.5 V RMS
Ri: <500 Q, short-circuit proof.

£3] DIGITAL OQUTPUT

{4] SERIAL LINK

2 identical digital outputs:

complete serial information on the CD;
Left-hand channel, right-hand channetl,
and subcodes.

Umax.: 0.50 Vpp,

Ri: 75Q.

Serial port for interconnection with
the REVOX B200 Controller or an exter-
nal IR Receiver B206.

The internal IR receiver can also be
switched off via this socket (inter-
connect pin1 with pin2 and piné with
pin5.)




STUDER REVOX

REVOX B126/226—S

E2/1

2.

DISASSEMBLY INSTRUCTIONS

CONTENTS Page 2.1 GENERAL INFORMATION

2. DISASSEMBLY INSTRUCTIONS E 2/1

2.1 GENERAL INFORMATION E 2/1 {CAUTION: Before removing any housing parts and elec-

2.1.1 Reauired tools E 2/1 i tronic assemblies, make sure that the unit is

2.1.2 Reassembly E 2/1 | disconnected from the AL power source!

L

2.2 HOUSING E 2/2

2.2.1 Top cover - E 2/2 Important information:

2.2.2 Side panels E 2/2 . a The MOS component handling recommendations found at the
beginning of this manual should be followed whenever

2.3 PUSH BUTTON PANEL E 2/3 electronic components are removed or installed.

2.3.1 -LC display E 2/3 s To prevent damage to detached cabltes and connectors

2.3.2 Keyboard PCB, switching mats, keys E 2/3 during removal/installation work, stow them away in the

2.3.3 Headphones socket B226-S E 2/3 corresponding recesses of the housing parts and sub-
assemblies.

2.4 PLAY MECHANISM E 2/4

2.4.1 Replacing the play mechanism £ 2/4 2.1.17 Required tools

2.4.2 CD drawer E 2/4

2.4.3 Drawer motor E 2/4 1 Phillips screwdriver ........ ... i.iiiiininnnann size O
1 Phillips screwdriver .. .......oiuiiinnionnn.n size 1

2.5 ELECTRIC ASSEMBLIES E 2/5 1 Phillips screwdriver .............civuiunnennn size 2

2.5.1 Transformer P(B E 2/5 T SCrewdriver . ......ciiiiiiermeeannennean size 2

2.5.2 MICRPROCESSOR PCB E 2/5 1 SCrewdriver ......cieiiiiiii i size 3

2.5.3 DECODER PCB £ 2/5 1 Flat-nose pliers

2.5.4 LC DISPLAY PCB E 2/6 1 Tweezers

2.5.5 ILLUMINATION PCB B126 E 2/6 1 Hexagon—socket-screw key "Inbus” ............ size 2

2.5.6 SERVO PCB E 2/6 1 Hexagon-socket-screw key "Inbus™ ............ size 3

2.5.7 Primarv fuse E 2/6 1 Hexagon-socket-screw key "Inbus™ ............ size &
1 Hexagon-socket-screw key "Torx™ ............. size T 8
1 Hexagon—socket-screw key "Torx” ............. size T10
1 Open—end wPench ........c.ouiuiiinnnennnanns size 11
1 "ESE" workbench kit Order No.: 46200

Recommendation: Line the workbench with a cotton ctoth to

prevent scratches on the housing surface.

2.1.2 Reassembly

Reassemble the unit analogously in reverse order of the
subseguently described disassembly instructions and follow

the specific instatlation instructions.
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2.2 HOUSING

2.2.1 Top cover

-> Fig. 2.1

@ Unfasten the five screws [1] on the rear of the unit
while gently pressing down the cover. (The cover has
been Lightly pretensioned).

Instatlation instruction:
First sltide the cover into the groove on the front trim
strip and then press down the back and tighten the
screws.

2.2.2 Side paneis

-> Fig. 2.2
a Unfasten 2 screws [2] each.

B126:

%
-
=
=

B226-S:
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2.3 PUSH BUTTON PANEL

-> Fig. 2.3 / Fig. 2.4
& Remove top cover (Section 2.2.1).
8 Remove side panels (Section 2.2.2).
a From the bottom of the unit:
Unfasten & screws [31.
a2 From the top of the unit:
Unfasten 2 screws [4] with serrated Lock washer and
ground contact spring.
e Unfasten 2 screws [5].
s Lift the push button panel off the housing towards the
front. ’
® Separate the following cable connections:
- Cable [6] KEYBOARD LEFT -> MICROPROCESSOR PCB
— Cabte (7] KEYBOARD RIGHT —-> MICROPROCESSOR PCB
- Cable [81 LC DISPLAY -> MICROPROCESSOR PCB
- Cable {91 Headphones socket -> DECODER PCB (B226-S)

2.3.1 LC display

-> Fig. 2.4
& Remove the push button panel (Section 2.3).
s Release one snap fastener [10] on each side by bending
it out of the lLocked position with adequate force, then
Lift the LC display out of the push button panel.

2.3.2 Keyboard PCB - Switching mats - Keys

-> Fig. 2.4 / Fig. 2.5
« Remove the push button panel (Section 2.3).
s Unfasten 2 screws [11] each on the keyboard PCBs.
a8 Bend the snap fasteners out of their Llocked position one
at a time, starting on one side while carefully Lifting
the keyboard PCB [12].

Caution:

= Avoid touching the gotd-plated contacts.

e Do not turn over the push button panel: the buttons
could drop out.

On the disassembled PCB [12] the switching mats [13] and
push buttons [14] can be removed towards the top. The keys
[15] of the top row with aluminum caps can be pressed out
of their mounting by pressing them Lightly towards the
front.

Installation instruction:

% Prior to reassembly use a piece of lint-free cloth to
wipe off any dust on subassemblies such as the keyboard
and switching mats, display and display window.

s Before 1inserting the keyboard PCBs align the switching
mats exactly with the centering pins and between the
snap fasteners.

e Make sure that all snap fasteners above the circuit
board are Locked.

2.3.3 Headphones socket (B226-S)

e Remove the push button panel (Section 2.3).

s Remove the bronze retaining spring.

® Press the snap fasteners out of their Locked position
and pull the socket out of the holder.




STUDER REVOX

REVOX B126/226—S

E 2/4

2.4 PLAY MECHANISM

2.4.1 Exchange play mechanism

-> Fig. 2.6
Remove the top cover (Section 2.2.1).
Open the disk drawer.
Expose the cable harness [171 (Fig. 2.6).
Turn the unit upside down.
Unfasten & screws [18] and carefutly Lift out the play
mechanism of the case.  The play mechanism can be set
down in its normal operating position without becoming
damaged.
Separate the cable connections [171.
Unfasten the & screws [19) of the 2 play mechanmism
supports. Exchange the ptay mechanism.

Reassembly instructions:

2.

If the CD scrapes against the drawer housing, the play
mechanism should be correspondingly adjusted.

4.2 CD drawer

2.

-> Fig. 2.7
Do not remove the play mechanism nor its case! Always
Lleave the play mechanism case connected to the removed
drawer housing. (Mechanical stability; the drawer mecha-
nism has been factory-aligned to close tolerances.)
Remove the MICROPROCESSOR PCB (Section 2.5.2).
Remove the DECODER PCB (Section 2.5.3).
Unfasten the 6 screws [20]1. The comptete CD drawer with
play mechanism can now be Lifted out from the back of
the unit.

4.3 Drawer motor

-> Fig. 2.8

Remove the top cover (Section 2.2.1).

Remove left—hand side panel (Section 2.2.2).
Separate the following cable connection:

- Cable [21] MICROPROCESSOR PCB -> drawer motor.
Unfasten the vibration damper [22].

Unfasten the 3 screws [23]. Remove the drawer motor.

instaliation instruction:

Apply a drop of Loctite to the thread of the vibration
damper .

Fig. 2.6
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2.5 ELECTRICAL ASSEMBLIES

2.5.1 Transformer PCB 1.769.450/451/452

-> Fig. 2.9 / Fig. 2.10
a2 Remove the top cover (Section 2.2.1)
s Separate the connecting cable {25] Transformer PCB —>
DECODER PCB.
s Unfasten the strain relief clamp of the power cord [27].
8 Unfasten the & screws [281; the transformer PCB can now
be pulled out of the unit toward the back.

2.5.2 MICROPROCESSOR PCB 1.769.402/404

-> Fig. 2.1

s Remove top cover (Section 2.2.1).

s Separate the following cable connections:
- Cable [291 MICROPROCESSOR PCB -> DECODER PCB
- Cable (301 MICROPROCESSOR PCB -> KEYBOARD LEFT
- Cabte [31] MICROPROCESSOR PCB -> KEYBOARD RIGHT
- Cabte [323 MICROPROCESSOR PCB -> LC DISPLAY
- Cable [{33] MICROPROCESSOR PCB -> Drawer motor
- Cable [34] MICROPROCESSOR PCB -> Play mechanism
(see Section 2.4.%1).

8 Unfasten 1 screw [351 and remove the driving Lug.

s Unfasten the 4 screws {361 and pull the MICROPROCESSOR
PCB backward by approximately 10 mm.

s Pull the cable connection (341 MICROPROCESSOR PCB ->
Play mechanism through the opening in the drawer housing
and Lay it flat across the circuit board.

a Carefully pull the MICROPROCESSOR PCB out of the wunit
towards the back until the notch [37] is aligned with
the rear panel of the housing.

® The circuit board can now be set upright and removed
from the unit.

Fig. 2.1

2.5.3 DECODER PCB 1.769.421/422

-> Fig. 2.9 / Fig. 2.12
s Remove top cover (Section 2.2.1).
s Separate the following cable connections:
- Cable connect. [38] DECODER PCB -> MICROPROCESSOR PCB
- Connecting cable [25] Transformer -> DECODER PCB
- Cable connection {391 DECODER PCB -> headphones socket
- Cable connection [40] DECODER PCB -> ILLUMINATION PCB
s Unfasten 8 screws [41] and pull the DECODER PCB out
towards the top.
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2.5.4 LC DISPLAY PCB 1.769.255/455

-> fig. 2.13
Remove top cover (Section 2.2.1).
Remove side panel (Section 2.2.2).
Remove push button panel (Section 2.3)
Remove the three screws [421, Lift the circuit board at
the top and pull it out of the guide.

Installation instruction:
a Wipe off the LC DISPLAY with a piece of Lint-free and
dry cloth. Reinstall once it is dust free.

2.5.5 ILLUMINATION PCB 1.769.565 (B126)

-> Fig. 2.12 / Fig. 2.13
» Remove top cover (Section 2.2.1).
s Remove side panels (Section 2.2.2).
s Remove push button unit (Section 2.3).
s Separate the cabte connection [40] ILLUMINATION PCB
DECODER PCB.
s Unfasten the two screws [431.

>

2.5.6 SERVO PCB

-> Fig. 2.14 / Fig. 2.15
s Proceed according to Section 2.4.1
a Turn the player mechanism upside down, but never on the
shaft of the disc motor or the Laser optical system!
s With one hand secure the play mechanism, and unfasten
the & screws [44]) with your other hand.
(For required tools -> Section 2.1.1).
@ Unfasten the two cable connections [451 and [46].

2.5.7 Primary fuse

s Remove top cover (Section 2.2.1).
a The primary fuse 1is accessible from the top
Fuse ratings:
110 VAC = T 400 mA/250 V (SLOW)
220/240 VAC = T 200 mA/250 V (SLOW)

Installation instruction:
a It is important to reinstall the plastic shock protect-
ion after reptacement of the fuse.

Fig. 2.15
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3.1 DECODER PCB 1.769.421/422

The following circuits are implemented on the DECODER

SENSE.
PCB: oo T !
a Regulation of the supply voltages. o] ZEJ?W

a Digital signal processing.

e Digital filtering.

a Digital/analog conversion.

® Level adjustment and headphones volume control.

Pa-423

Y ~EVSTRN
oL o -

£4-43
v

o | (S
n R34
B 3 -t 2 ﬂJ_—; ci

-> Fig. 3.1 Ny o]

The supply voltages (+5 Vv, -5V, +5 VSTBY, -10 VSTBY,
+12 Vv, -15 V) are controlled by voltage regulators (IC1 to
IC 5). The +10 V and -10 V supply for the disc motor are
tapped before the +5 V regulators.

The +5 VSTBY and -10 VSTBY are also available when the
unit is switched off. They supply the microprocessor
system and the IR receiver in standby operation. ALl other
supptly voltages are switched on or off by the micropro-
cessor with the PSON signal. For switching on, the micro-
processor sets the PSON signal to +5 V which means that
the transistors Q4, Q3, and Q2 become conductive; the
series pass transistors Q1, @5, Qé, and Q7 also become
conductive.

The diodes D6, 08, D14, and D16 prevent a poltarity change
in the supply voltage when the unit is switched off.

The SENSE signal produced with D1, D2, R22 and €1 monitors
the secondary voltage of the transformer. Should this
signal drop below 4.3 V (power failure), transistors Q11
and Q13 become conductive, transistors @14 and Q15 block,
relay K1 drops out and short circuits the audio outputs to Fig. 3.1
ground (MUTE).

3.1.1 Regulation of the supply voltages

3.1.2 Digital signal processing

-> Fig. 3.2

The RF signal filtered by a band-pass (R45, €34, C35) is
split by IC 8 into audio data and subcode data. An inte-
grated PLL (R36, R&49, R53, RS54, C24, C25, Q16) regenerates
the clock for the audio data.
In addition IC8 is responsible for error detection and
error correction; the RAM (I€9) serves as a buffer.
The subcode data (QDA, QRA, @QCL) and the word select
(SWAB/SSM) are taken to the microprocessor. The DEEM
signal recognizes a disc with preemphasis and correspond- o ol 0 o
ingly switches the treble de-emphasis of the analog ampli- o — -
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3.1.3 Digital filtering e e
“T EENERE “1 # DEEN
-> Fig. 3.2 IR J7r1§§;rj:r4l
In addition to the main time base (Y1, 11.2896 MHz), i oo @ T A d A g
1€¢10 contains circuits for Linear interpolation of up to 8 e o - T el
uncorrectable scanning values, the lLevel attenuation, and =u&4”» icdo T D 1M Xy
the digital filtering. L | SRR i%@&TDAﬁMAmwrjfE'm
The serial output signal I2S (DBAD, CLBD, WSBD) and the e [ “itl }z«m -
digital output signal (DOBM) are generated from the data imﬁj‘iu - ST
of I1C8 (SDAB, SCAB, EFAB, DAAB, CLAB, WSAB, and XSYS). e B
Due to the 16-bit resolution with 4—times oversampling and et 11 i e “méf:
subsequent digital filtering parasitic frequencies above i EEERPEEE)
20 kHz are effectively suppressed. T e 1
With the ATSB signal (active "L") the microprocessor at- ks

tenuates the output Level by 12 dB. The output is soft
muted with the MUSB signal (active "L").

Fig. 3.2
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3.1.4 Digital/analog conversion

-> Fig. 3.2
IC11 decodes the serial I%S data flow (DATA), orders the
16 bit words by channel, and simultaneously converts the
data of the left-hand and right-hand channel to analog
values (no time division multiplexing).
The analog outputs (R-QUT, L-0UT) are connected via a
phase-linear Bessel Low-pass filter with switchable char-
acteristic (DEEM signal, for CDs with/without preemphasis)
to the Lline driver.

3.1.5 Level adjustmenf and headphones volume control

-> Fig. 3.3

The reference values for the volume control (B226-S) by
the microprocessor via the data lines are buffered in IC 6
(shift register / latch) and control in parallel a dual
digital/analog converter (IC7). The analog outputs serve
as attenuators before the opamps (1102, 1I€202), which
have a fixed gain setting.
For specific applications the fixed maximum output voltage
2 Vasg) can be raised by using a Larger resistor R108 (or
R208 respectively). The ratio R, to Rng, i a measure of
the gain increase (e.g. R108 = 52 kQ -> +6 dB); the maxi-
mum output level of the opamps is to be taken into con—
sideration (clipping!).
To prevent power—on/off switching clicks, all outputs are
short—circuited to ground via relay K1 in their off condi-
tion. The microprocessor controls the relay the PSON
signal. When the CD player is switched on, PSON changes to
"H" and Q12 and Q13 block. Capacitor C19 is slowly charged
via R27 and @14 and Q15 become conductive after approx. 2
seconds, the relay putls up. When switching off PSON
becomes "L", Q12 and Q13 become conductive, capacitor C19
is discharged, Q14 and Q15 block, and relay K1 drops out
without delay.

€04 5nAA%

Al
.

FP T

5

ojpan K404, 1C 402
o oy ui ui o, QOL}NL s
j: "]: I Q04,040 Lo a3 28
Y [ [-RLERENISY

0401, G200

3-8
o'm‘c\wu} BC I3 a8

Fig. 3.3




STUDER REVOX REVOX B126/226—S E 3/4

3.2 MICROPROCESSOR PCB 1.769.402/404

The following circuits are implemented on the MICROPRO-
CESSOR PCB:
@ Microprocessor system
Drawer motor controtl
IR receiver
Serial link

W

.2.1 Microprocessor system

-> Fig. 3.4

A microprocessor type MC6303Y (IC18) is used together -
with the external memories IC16 (ROM 32K x 8) and 1C15 [ ™ Eo N O
(RAM 2K x 8). The address controllers (IC11,IC8,1C12) to- B tou oy e
gether decode the five high-order bits (A10 ... A15) of A
the address bus and generate the select signals (SEL-RAM, S 303 ofa tadlar X
SEL-ROM, SEL-PORT, EPORT1 ... EPORT4). &ik::ﬁf& o i aehs Y e @

to EEPROM

Q4dddade

A reset circuit is implemented with IC9 which starts the e auvionn e e

microprocessor with a RESET when Line voltage is applied.
The complete microprocessor system and the I/0 ports are
fed by the +5 VSTBY supply voltage, even when the CD —
player has been switched off with the POWER key. In this s »
way the microprocessor can switch the remaining assembties
on and off by means of the PSON signal.

AUDNESS guS
ALRESRuS

CEEEELEE FFF

TS

o4

R
PEON |
MATE el
4 “‘:
DATA

8Rl "F‘”\\
Cu(-,-:‘\

= S
F %1 winee
= ATSR @™
3 S s

T el | LTI | LIS T RNEY ) -
T Ty iy ol el L, "
o H1cs Heews T 17 e sw ey Licto we s prg ey wesy
o b s T :

T

TTTT TT] %77 T

Internal I/0 ports

wWhen the LOAD key is pressed, an NMI pulse is produced
on pin 8. This pulse initializes the microprocessor system
s0 that the Latter can be restarted from an undefined
state by pressing the LOAD key.
Via the BIBUSIN and BIBUSOQUT ports the microprocessor can
communicate with a REVOX B200 Timer Controlter or 8206
Transceiver connected to the SERIAL LINK socket.
The signals DRAW-B (drawer closed) and DRAW-F (drawer
open) indicate the position of the CD drawer. The micro-
processor closes or opens the drawer by means of the
DRAWIN and DRAWOUT signats. The DRAWSENSE signal monitors
the current of the drawer motor. If the current becomes
too high (obstruction), the microprocessor reverses the
sense of rotation of the motor.
With the RE-FIL signal the microprocessor counts the
tracks in search operations; the TL-LAT signal is "L” when
the Laser pickup is no Longer on the track.
Via the inputs QDATA, QCL, QRA, and SWAB/SSM the micropro—
cessor reads the subcode of the disc, and with the MUTE
output it mutes the analog outputs for CD ROMs. The  eee
digital output remains active which means that data of CD
ROMs can be output. Fig. 3.4

e

External I/0 ports

The microprocessor scans the keypad via the outputs
PO...P5 and the inputs P10 ... P14 (IC15, IC7). The sig-
nals RE, RP, and TL provide information on the position of
the laser pickup. With SI the microprocessor initiates a
start-up procedure, the laser diode and the focus control
circuit are activated.
The outputs BO ... B3 (IC14) control the radial control
circuit, the MUSB signal mutes all circuits during search
operations, and with ATSB the output level is decreased by
12 dB.
IR-REC is switched to "H" for approx. 1 second when the
microprocessor has received an IR command.
With its outputs (DLEN-1, DLEN-1, DATA, and CLK) IC13 con-
trols the driver chips of the LC display.
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3.2.2 Drawer motor system

b

-> Fig. 3.5

The drawer motor amplifier (IC14, Q1, Q2) is controlled

by the microprocessor by means of the DRAWIN and DRAWOUT

signats. If the drawer is blocked during the inward or

outward movement, the motor currents and the motor voltage

rise. The DRAW SENSE signal changes to "L", and the micro-
processor changes the direction of the drawer movement.

Ny ot

Fig. 3.5
3.2.3 IR receiver 3.2.4 Serial Llink
-> Fig. 3.6 -> Fig. 3.6
The IR commands received by the IR receiver diode (DP1) Control commands can be received and status feedbacks

are decoded in the decoder (IC1) and transmitted to the transmitted via the SERIAL LINK socket to which a REVOX

microprocessor via the BIBUSIN line. The microprocessor B200 Audio/Video Controller or B206 Transceiver can be

acknowledges the input with IR-REC; the red LED (DL1) in connected.

the receiver window Lights up for approximately 1 second. Pin 3 of the socket carries the serial data signal, pin 1
is connected to ground, and pin 5 carries the supply
voltage +5 VSTBY.
The internal IR receiver can be disabled by applying 5 V
between pins &4 and 2. This can also be done with the
supply voltage fed to the socket: interconnect pins 1 and
2, and pins 4 and 5.

A (%3
HsYSiay
2| LYY B e 1Y 2 g

508

-l u3, ) s/
N ‘I I iz,
13>
0
To>
14
_[__ e [ Qscreen

< SCREEN
L2

(20
40

+5YSTRY

1cy

TR P
FAD o«

Fig. 3.6
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3.3 SERVO PCB

-> Fig. 3.7
The following circuits are implemented on the SERVO PC8:

s Laser current controt
s Signal processor
s Focus control
s Radial controt
= Automatic gain control (AGC)
®= Disc motor control
3.3.1 Laser current control

Via transistor Q 6108, the LO signal controls the
current through the laser diode. The monitor diode outputs
for the Laser current control circuit in I¢ 6101
(TDA 5708) a voltage (LM) that is proportional to the
Laser intensity.
The Laser intensity can be adjusted with the trimmer

potentiometer R 3106.

3.3.2 Signal processor

From the four photo diode currents (D1 ... ©D4) the sig-
nal processor IC 6101 (TDA 5708)> produces the radial error
signals RE1 and RE2 for the radial error control in
IC 6102 (TDA 5709), as well as the control signals FE and
FE ag for the focus controt.

2153 | 2154
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- - - - 31313414 3412 314 3-13| 331 | 33-2 | 53-5 | 33-4 [ 335 3112 311t
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|
3145 3144 2141
1 2% 1210 oeh
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] -8 e ——
' ~IB 2I3§..
— 6101 14>
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[N RIER: 3 iin wite i
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11 o D135 slg s, [
)t T ~ 142
. 102316 19 T ol§ an? 1
I el x} wo L18 i 9 nw
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e ~ SLICERS oS J2¢ 22
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I 5
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SUPFLY [ 6 R .
; s u Juo <
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\ 7t 1045703
| o L P o T i
H . T
MONITOR | 2 -1g 9
- w38 -e e 3 . 3162 !
T B0 8
Ix JH
! ! Lg3!e 7 68
(B 2114 ° T 5189 H
N + 220 RIEGRATING.
T b Y oy 3101 3706 2y APLIFIER
LI o A AR i
LASER T
3722 ’
)
1
|

2 2
3782
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unless specified ofharsise
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3.3.3 Focus controtl

The focus control signals FE and FE, e derived in
IC 6101 (TDbA 5708) from the currents o% the receiver
diodes D1 through D4 are amplified in the power amplifier
wired as a LEAD/LAG amplifier IC 6104 Pin 1,7,8 (TCA 0372)
and control the focus lens drive.

3.3.4 Radial control

To permit the Laser pickup to follow the track on the

disc, the pickup is mounted in a swivel arm whose drive is
designed similarly to a moving-coil instrument.
The two radial error signals RE1 and RE2 are amplified and
evaluated in IC 6102 (TDA 5709). The subsequent LEAD/LAG
power amplifier IC 6104 Pin 3,5,6 (TCA 0372) controls the
radial _motor.

3.3.5 Automatic gain control (AGC)

A circuit implemented in IC 6102 (TDA 5709) stabilizes

the bandwidth and consequently the gain of the radial con-
trol circuit.
A 650 Hz sine wave signal (C 2150,C 2151,R 3150) is fed
into the radial control circuit. If the gain varies, the
phase relation of the returning signal also changes rela-
tive to the input signal. An integrated phase detector
compares the two signals and determines the amplification
factor.

3.3.6 Disc motor control

The disc speed is controtlted to keep the data flow of
the compact disc as steady as possible. Depending on the
position of the laser pickup, the peripheral speed of the
scanned track is set. The speed correction signal MSC is
produced in the decoder (IC8 on the DECODER PCB). This
pulse width modulated signal has a duty factor of approx.
50% in play mode; during the start phase (disc accelera-
tion) the factor is 98% for approx. 0.2 seconds. In
IC 6103 the signal is transformed into the disc motor con-
trol signal VC by an amplifier.
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4. ALIGNMENT INSTRUCTIONS
6.1 GENERAL INFORMATION CONTENTS Page
4, ALIGNMENT INSTRUCTIONS E &4/1
CAUTION: Shock hazard when the unit is open!
Certain components carry power voltage. 4.1 GENERAL INFORMATION E &4/1
4.1.1 Required measuring instruments E 4/1
Modutes supplied by STUDER REVOX can be installed with-
out prior alignment. 4.2 TEST POINTS E &4/2
. 4.2.1 Preparatory steps E 4/2
4.1.1 Required measuring instruments . 4.2.2 DECODER PCB 1.769.421/422 E 4/2
4.2.3 MICROPROCESSOR PCB 1.769.402/404 E &4/6
a Cathode ray oscilloscope
& Digital voltmeter 4.3 ADJUSTMENTS E 4/8
e Test CD No. 3 order No.: 46240 4.3.1 Checking the optical laser system E 4/8
a Test CD No. 5A Order No.: 46241 4.3.2 Correcting the optical laser system E 4/8
m Glass CD for alignment of optical system 4.3.3 Adjusting the Laser current E 4/9
Order No.: 46242 4.3.4 Focus offset adjustment E 4/9
e AF voltmeter 4.3.5 Check of the motor control £ 4/10
@ Autom. distortion meter
s Precision filter (for distortion measurement) 4.4 MEASURING THE AUDIO DATA E 4/11
s 30 kHz Low-pass filter 4.4.1 Harmonic distortion E &/
e A-weighting filter 4.4.2 Output Level and channel balance E 4/11
e Alignment screwdriver 4.4.3 Frequency response E 4/11
s "ESE" workplace kit Order No.: 46200 4.4.4 Channel separation E 4/11
4.4.5 Signal-to-noise ratio, linear E 4/11
4.4.6 Signal-to-noise ratio, weighted E 4/12
4.4.7 Phase Llinearity E 4/12
4.4.8 Listening test £ 4/12
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4.2 TEST POINTS

4.2.1 Preparatory steps

Detach the power plug.

® Remove top cover (Section 2.2.1). @
a Reconnect the unit to the AC power source. o8}~
ce q
Designations: I
The following table Lists the signal names or pins of
components. Interpretation: 2900990000000 0p 0
€.Q1 = Collector of transistor Q1 g N @
B8.Q7 = Base of transistor Q1 H’g 9 o4
E.Q1 = Emitter of transistor Q1 srerevsaIEIT
R111/112 = common potential of resistors R111 and R112. 1!"’"""'—5
. 56 5%
4.2.2 DECODER-BOARD PCB 1.769.421/422 : I - I
B
Name POWER ON POWER OFF m_,_w‘lc{_‘w
Umin. Rippte Umin. Ripple 60 - ’5[9 522
1 SENSE + 9.2V 1.4 v +11.2 v 2.0v AR RN I‘, o,
2 | PSON + 4.4V 0.0v ._@IIIH@|I
3 DZ1 (#) +10.4 v 0.4 v +13.2 Vv 0.1v "
41 D21 (=) | -11.4 V 0.6V -15.8 V
51 c.a1 + 9.9V 8.5 v 0.0V
6| B.Q1 +9.2V 0.5v +13.0 Vv
7| €.Q2 0.0 v +25.5 V
8 B.Q2 -0.7v 0.0v
91 Cc.Q3 - 0.1V -25.0v
10 | B.Q3 + 0.7V + 0.9V
11 C.Q4 0.1 v + 3.0V
12 | B.Q4 + 0.7V 0.0 v
13} €.@5 -11.2 v 0.5v + 0.2V
14 | B.QS -10.7 Vv 0.5 v -24.0 V
15 | E.@é +16.5 V 2.1 v +22.5 Vv
16 | €.Q6 +17.0 Vv 2.1V + 0.5V
17 | E.Q7 -22.0 v 0.6 v -26.5 V
18 | €.Q7 -21.5 v 0.6 v c.0v
19 | +5 VSTBY| + 5.2 v + 52V
20 | #5 V +52vV 0.0 v
21 -5V -52vV g.0v
2 | +12 v +12.0 v 0.0 v
23 1 15 v -15.0 v 0.0V
-> Fig. 4.2
-> Fig. 4.3

MIN. VOLTAGE

Fig. 4.2

Fig. 4.3
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Name POWER ON POWER OFF
DATA REQUEST (microprocessor internal signal}
24 | C.Q13 + 0.7V 0.0V
25 | c.a14 +0.1V 0.0 v o
26 c.a15 +12.0 V 0.0V ACKNOWLEDGE (sAA 7210 internal signal)
":_E"tDACK
QRA !
.
Name PREEMPHASIS YES PREEMPHASIS NO
| rlekiow | loxigh]
QacL Y -
27 DEEM + 4.0V g.0v 1
- i Hi
28 | .99 +12.0 V 15.0 V | .

& Mount test CD No. 3 and ptay TRACK 4/8 (1 kHz, O d8).

® Measure with oscilloscope.

]
QDATA HIGH IMPEDANCE I HIGH IMPEDANCE

o XeXaa X X XX
Fig. 4.4.1 Q—CHANNEL TIMING WAVEFORMS {(normal mode)

DATA REQUEST (microprocessor internal signat}

" Name Unom. Umin. FREQUENCY

29 | IC 101:

pin 1 7.0 vpp 1.0 Vpp 1 kHz, sine-wave
30 pin 7 7.0 Vvpp 1.0 Vpp 1 kHz, sine-wave
31 ic 102:

pin 1 7.0 vpp 1 kHz, sine-wave
32 | IC 20%1:

pin 1 7.0 vpp 1.0 Vpp 1 kHz, sine-wave
33 pin 7 7.0 vpp 1.0 vpp 1 kHz, sine-wave
34 | IC 202:

pin 7 7.0 Vpp 1 kHz, sine-wave
35 R111/112 18.0 Vpp 1 kHz, sine-wave
36 R211/212 18.0 Vpp 1 kHz, sine-wave
37 | L-VAR 7.0 vpp 1 kHz, sine-wave
38 | R-VAR 7.0 vpp 1 kHz, sine-wave
39 PH-L 18.0 Vpp 1 kHz, sine-wave
40 PH-R 18.0 Vpp 1 kHz, sine-wave
41 L-FIXED 7.0 vpp 1 kHz, sine-wave
42 | R-FIXED 7.0 Vpp 1 kHz, sine-wave

Name Umin. REFER TO:
43 | MsSC Fig. 4.5
[AA IC 8:

pin 22 + 2.6V
45 pin 24 | + 1.6 V
46 pin 25 | DC: 1.6 V

AC: 1.5 Vpp

47 pin 29 Fig. 4.4
48 pin 30 Fig. 4.4
49 pin 31 Fig. 4.4
50 | I¢ 10:

pin 1 Fig. 4.6
51 pin 2 Fig. 4.6
52 pin 3 Fig. 4.6
53 pin 4 Fig. 4.6
54 pin 6 Fig. 4.6
55 pin 7 Fig. 4.6
56 pin 14 Fig. 4.7
57 { IC 11:

pin 1 Fig. 4.8
58 pin 2 Fig. 4.8
59 pin 3 Fig. 4.8
60 pin &4 Fig. 4.8

r
ACKNOWLEDGE (saa 7210 internal signal)
ACCESS FRAME REFRESH FRAME
QRA pp— s
1 [ L s L
"H““HD:ACC
acL !
LU
i
QDATA |
o & ar ) D € €5 @B £
[ THIS WILL REPEAT UNTIL QCL GOES LOW |
| |
Fig. 4.4.2 Q—CHANNEL TIMING WAVEFORMS {refresh mode}
Fig. 4.4
Unsc
START SEQUENCE
98% DUTY CYCLE
g T —-t
Unsc A
~ SPEED TOO LOW
OI >t
U,
mse STOP SEQUENCE
2% DUTY CYCLE
0 T -t
Y,
nse NORMAL SEQUENCE
50% DUTY CYCLE
0 1 -t
Fig. 4.5
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CRCERRQRBIT SUBCODING ERROR FLAG SYNC {active low)
{not used SAA 7220}

1C 10—pin 7 SDAB

S 800060000 80
|
{

iC 10—pin 1 WSAB

IC 10—pin 6 SCAB —Ll—L_l_rU_U—U

=50% DUTY FACTOR 7.35 kHz

UL

2.8224 MHz BURST CLOCK —»}—{-—354,&”
iC 10—pin 3 DAAB  msB LEFT SAMPLE LSB IDLE  MSB  RIGHT SAMPLE
+ - = t
IC 10—pin 4 EFAB .
LEFT ERROR FLAG RIGHT ERROR FLAG

IC 10—pin 1 WSAB

IC 10—pin 2 CLAB

JuuyiiniinuuniyuU Uiy UUUUUgL

11.38us 2.8224 MHz
Fig. 4.6
0 34 78 2 28 31
SYNC L L M
PheamsLe (5 AUX IS AUDIO SAMPLE WORD sivfofelr
J [y 1\ A
VALIDITY FLAG
USER DATA
CHANNEL STATUS—
PARITY BIT-

VULV LD L )] ook s
_l—_\__—,——l—SOURCE CODING

CHANNEL CODING
{biphase mark}

Fig. 4.7

H i
| i

DATA X 50% ¥ LsB * MsB X IC11—pin3
! 1

! I
BCK W/—\—/_\— IC 11—pin 2 -
ws RIGHT LEFT IC 11—pin 1
SCK w/_\_/_\_ IC 11—pin 4
}

START SAMPLING SAMPLE AT
PERIOD OUTPUT

Fig. 4.8
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Selection procedure for R52 (Decoder P(CB):

-> Fig. 4.9...Fig. 4.1
The steps described in this document should be performed
on the following circuit boards:

- B126 up to serial number 7815: 1.769.4621.00
- B226-S up to serial number 101669: 1.769.422.00

Procedure:

s Solder 2 sockets 53.03.0218 to the circuit board.

a Solder a capacitor C40 33 pF 59.34.2330 to the back of
the decoder IC 8 between pin 33 (SWAB/SSM) and ground.

To be performed in cold condition:

s Insert test CD No. 5A.

@ The rating of the pull-up resistor R52 is determined
with the "aid of a resistor network and a rotary switch
so that the positive angle of the PLL capture range is
at 55°.

e Insert the rotary switch S8 into the R52 socket. The con-
necting cable between the PCB and the rotary switch
should not be longer than 0.2 m.

a Turn the switch clockwise until the EFAB pulses (pin 36)
are available (leave the switch in each position for
approx. 5-10 seconds).

s Based on the scale of the rotary switch, read off the
rating for R52.

® With the test CD No. 5A (track 9,17) check whether EFAB
pulsesor "clicks” are available.

® ./‘ L2 a.
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Fig. 4.9
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Fig. 4.10
R
N o
Wi
©
Cc24
. s
47u
10V |
22
iIC 8
SAA 7210
Position {Resistor{RS52 6 270k 820k
Switch S |(Q)
7 240k 620k
1
8 220k 510k
2 390k
9 200k 390k
3 360k 6,8M
10 180k 330k
4 330k 2,2M
11 160k 270k
5 300k 1,5M

Fig. 4.11
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4.2.3 MICROPROCESSOR PCB 1.769.402/404

» Measuring conditions: Play mode with test CD No. if no-
thing else is specified.
Name SIGNAL | PLAY STOP POWER OFF
IC 6: oooooocoooo Ocoooo;cooo coooo”otocjl
1 pin 1 RE TTL 650Hz| + 5.0 V 0.0V =8 EEE foon
2 pin 6 RE-FIL }TTL 650Hz 0.0v + 5.0V
3{ pin 9 | TL +50V] +50QvV 0.0V
Ic 7:
4| pin 12 | DODS +50V] +50V]+50vV
5 pin 134 SI 0.0V | +50vV + 5.0V
IC 9:
61 pin 9 | TL-LAT | + 5.0V 0.0V | +50V
71 pin10 | TL-RES | +5.0V | +5.0V | +50vV
IC 10:
8! pin 13 | BO +50V 0.0V 0.0 vV
9 | pin 14 | 81 +50Q0V]|+50V 0.0V
10| pin15 | 82 +50V ]| +50V 0.0V
11| pin 18 | B3 0.0V 0.0V 0.0V
Name DRAWER MOVES OUT DRAWER MOVES IN
12 | DRAW IN 0.0 v +5.0V TSR ._a*——’
13 | DRAW OUT| + 5.0 V 0.0V .__.:-: —
1€ 14 __“ 60000000000000 |3 e
% | pin 1| -4.3V + 4.3V Ic 14 ‘ —e 7, —
15 pin 7| + 0.9V - 0.9V PO BE —
16 | E.Q1/@2 | - 4.2 V + 4.2V | 8.2 reererereees
1¢145
j R“ ll‘l‘lbl‘.'-—‘ Q
Name DRAWER BLOCKED DRAWER UNBLOCKED 15 ﬂ - .
17 |DRAWSENSE| 0.0 V +5.0V I I EE H pr—
(=t 3 n.——a
: P —d
Name DRAWER POSITION: 18— & ge 98 vV
IN BETWEEN ouT oo —
—a 00 ‘ I r2090920P0PPe PP PR ORI RRIRYLS "
18 | DRAW F 0.0v 0.0V +5.0V |§Z -
19 | DRAW B + 50V 0.0 0.0V
:2 F :ﬂ: FIRFTIRLSSSLTLTRIAIT 8434530 1
L
Name Signal | NO KEY CORRESPONDING .:.: [ i
PRESSED KEY PRESSED I &)+
J 12 3|t -
IC 5: oL s (=]
20| pin 2| P10 +5.0V TTL SIGNAL I * T55}
21| pin 3| PN +5.0V TTL SIGNAL 0—B om. I o T G
22| pin 6] P12 + 50V TTL SIGNAL ol Al
< 6 Y =4 L1 =] I
23| pin 4 | P13 +5.0V TTL SIGNAL e i = E
24 | pin S| Pl4 +50V TTL SIGNAL & . ° oL 7 EmO
IC 7:
25 | pin 15 | PO +5.0V TTL SIGNAL Fig. 4.12
26 | pin 14 | P1 +50V TTL SIGNAL
27§ pin 161 P2 +50V TTL SIGNAL
28 | pin 17 | P3 +5.0V TTL SIGNAL
291 pin 18 | P4 +50V TTL SIGNAL
30| pin19 | PS5 +50V TTL SIGNAL
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Name SIGNAL PLAY SEARCH CUEING </>
IC 10:
31 pin 16 | ATSB +50V ]| +50vV 0.0V
32 pin 17 | MUSB + 5.0V 0.0V ] +50V
33 pin 19 | PULSE 0.0 v | + 5.0V PULSES
i
IC 18:
34 pin 27 | MUTE 0.0 Vv @ AUDIO CD
+ 5.0V a CD ROM
Name Signatl WITHOUT WITH
IR SIGNAL IR SIGNAL
(IC 10:
35 pin 12 | IR-REC g.ov + 50V
Name Signal POWER ON REMARKS
Ic 18:
36 pin 6 RES + 5.0V
37 pin 8 | NMI + 5.0V "LOAD": 0.0 V
Name SERIAL LINK CONNECTOR
NO CONNECTION SHORTED PINS:
1<->2; 4<->5
bL 7:
38 pin 7 + 0.3V + 0.1V
NC CONNECTION SHORTED PINS:
1<=->2; 3<->5
DL 5:
39 pin 5 + 5.0V g.0v
40 | €.Q9 g.0v + 3.7V
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4.3 ADJUSTMENTS

REFLECTED REFLECTED
EDGE OF EDGE OF LIGHT
LIGHT SOURCE SOURCE ON

ON MIRROR CD MiRROR

NOTE:

The CD mechanism is an optomechanical precision instru-
ment and should be touched onty on the aluminum chassis
and not be exposed to any dust.

The optical Laser system can be cleaned with an air brush.
Do not use any solvents because they could cause severe
damage if they penetrate the focussing mechanism.
The CD play mechanism is equipped with self-tubricating
bearings and consequently requires no maintenance.

MIRROR

2.5mm max.

SAFETY V

The Llaser beam may damage the human eye. Avoid that M~
people can Llook directly or indirectly (e.g. through
mirrors or lenses) into the objective lense.

4.3.1 Checking the optical Llaser system

-> Fig. 4.13 / Fig. 4.14 pi
s Switch off the CD player and detach the power plug. / \
a Remove the play mechanism (Section 2.4.1). ‘ ]
s Set the detached die-cast play mechanism (without play \ /

mechanism case) under a Light source. String a piece of
thread or wire in front of the Light source so that it
casts a straight, thin shadow on the play mechanism.

s Put the small mirror on the laser lens, and the glass CD sc
(both included in kit No.: 46242) on the play mechanism. (TRANSPARENT) _ -

¢ Move the Laser pickup arm to center position and tuen | T T T
the play mechanism in such a way that the shadow of the
Light source is in the center of the pickup arm and runs Fig. 4.13
parallel to the latter.

s When observing the two shadow lines on the glass (D and
on the mirror (Fig. 4.13), the lLateral offset should not
exceed 2.5 mm.

® Position the play mechanism in such a way that the shad-
ow Line runs perpendicular to the pickup arm but runs
through the center of the mirror on the optical Laser
system (Fig. 4.14). )

s The Llateral offset of the shadow line should again not
exceed 2.5 mm.

REFLECTED REFLECTED
EDGE OF EDGE OF LIGHT
LIGHT SOURCE SOURCE ON

ON MIRROR CD MIRROR

MIRROR

2.5mm max.

4.3.2 Correcting the optical lLaser system

-> Fig. 4.15

s Check the optical laser system (Section 4.3.1).

s Loosen the 2 screws [A] so that the bearing plate ([B]
can be shifted. (Fig. 4.15)

s Correct the position of the bearing plate according to
Fig. 4.15.

s When the position is correct, carefully tighten the
screws [Al.

e Recheck the alignment of the optical Laser system (Sec-
tion 4.3.1).

ISC
e Reinstall the play mechanism. “._  (TRANSPARENT) ////
~
\\ ///
Fig. 4.14
ﬁ! [
[ I
|'{1 g |l a - -
//L L\ »l’JA / :)\ /o \ —
o M o) T 0 R S [ S
(WS U, (S (T (T
T - v v
Vo ! Vol —=
Cb O \J \J
Tt |1 r~ e
| | | | / O \ <—" o \
) I (Q%'*_ (Q%__*
AL AL A — I A
A T o I s Vol -t/
™~ o @ o - O oe) ) )

Fig. 4.15
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4.3.3 Adjusting the Laser current

-> Fig. 4.16 GND  HF
s Remove the play mechanism from the unit (Section 2.4.1). e T “_I;”““,@_—___"—_'__A
s Unscrew the SERVO PCB (Section 2.5.6). ‘ ;
s Turn the CD player upside down and place the play mecha- : . N - e = R,
nism on the bench in normal operating position. l s
s Play the test CD No. 3 (track 1). ]R3102“B vy [l FE Lue * a9
- . s 101 2y 5nb 213
s With the trimmer potentiometer R 3106 on the SERVO PCB ! el 1 ol A T
adjust the reading on the AF voltmeter to 50 mv DC g5 mV | an 2 2l el e 2 Lm
by means of R 3102 (4k7). - R S S
[N P Toss7es oec bt
. | % - »
- ! : sif32 3 H ANPL) TUDE y 'y
I T i e MWPLIFIER EouL ER PRTECTOR 212 (h3s
| ! ) rofd '.53“»,
I _{D! 31-5 840 ey (ool Gehif 14
| | D238 452 =127 yrof§
il F>H HF 18 i
. : ~!D3 3 8R03 %13 X o N iuoe -
| ! iy conteoL |20 ] slicers oS 124 i
! o4 513 thon Al R TRAN]
: 1 [ S S 3728
L —.GND}31-7 131 FOCUS 5
A ™ g;mnuzms £Ela
r‘ 331 R _
! Ty P
— 34-8 i 21
" S ;
| ¥ Juo < !
1877 25
2183
2;?5 2:2}. i
' ]
MNITOR I + I s
ST N N O .
!
Fig. 4.16

4.3.4 Focus-offset adjustment :

-> Fig. 4.17 i
The CD-drive chassis must be in its normal operating
position. Use the Philips test cd no.3, for measuring take

a digital voltmeter.

a Start the ¢D-drive by turning step by step the
trimmpotentiometer R 3106 (SERVO PCB) from position
1,2,3,...etc. onwards.

a After the Llaser is in focus adjust with R 3146 to
achieve a voltage drop of +400 mV measured over C 2136.

Fig. 4.17
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.3.5 Check of the motor control (Hall control)

-> Fig. 4.18 / Fig. 4.19
Interrupt the V¢ connection by unsoldering the connector
point 02-4 on the MOTOR PCB.
Connect a trimming potentiometer of 22 k@ and a resistor
ot 3.3 kQ to the MOTOR P(B between 02-3 and -6V supply
on the SERVO PCB.
Connect the slider Wwith 2-4 (Vc) via switch S.

s Measure with an oscitloscope first across 3094 and

hereafter across 3093.

Do not measure across both resistors at the same time,

since the currents are measured the +2 lead and the -2

Lead.

s Put the trimming potentiometer in the maximum position

The slider is then connected to the resistor of 3.3 kQ.

s Insert a disc into the drawer.
® Switch the cd player to the SERVICE MODE:

- With the unit switched off, press the keys PROGRAM
STEP +/- resp. STEP +/- and simultaneously switch on
the unit by pressing the POWER key.

s — The displtay now shows the flashing message STEP and
the digit 1.
® Switch S on and adjust the trimming potentiometer back
in such a way that three complete pulses are visible
during 0.1 sec. The polarity of the oscitloscope must be
chosen so that the top of the pulses are in upward

The rotor magnet of the motor has 3 polespairs.

Therefore the behaviour of the motor during one

revolution with a speed of 600 r.p.m is visible.

s Measure with a DC-voltmeter on 02-4 (Vc):

-Vc = -1.7 +/- 0.5V

- Measure across 3094, value 1 = maximum 56.4 mV.

- Measure across 3093, value 2 = maximum 58.8 mV.

- Difference: (value 1 - value 2) maximum 6 mv.

If the difference exceeds 6 mV, while
value 1 and value 2 are below the maximum,
the motor is then wrong!

a For a good functioning the signal has to meet the fol-

Lowing values (Fig.4.19):

Top is not specified by vatue

Top difference: < 24 mV

Flank difference: < 36 mv

Foot: is not specified

REMARK :

s Flank difference is at one asymmetrical pulse.

s Foot is DC offset.

s Examples of the wave form faults see Fig. 4.19.

® Adjust the voltage on 02-4 (Vc) with the potentiometer

back to -0.9 V. The motor must still turn. Atthough the
top heigth is much Lower now the wave form has to be
symmetrical and rounded.

The service mode can be terminated by switching off the
unit or by pulling out the power cord. After the next
power ON the CD pltayer is ready for normat operation.

MOTOR PCB

02-1

SERVO PCB
15-4 +10V
15-2
15-3 ~1ov
15-1 // VG
7/

02-4

Fig. 4.18

FLANK
™12 TOP T

CORRECT SIGNAL

Fat

DIFFERENCE

oV T

OSCILLATION
SPIKES

TOP FORM WRONG
NO TOP

[

NOT
SYMMETRICAL

Fig. 4.19
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4.4 MEASURING THE AUDIO DATA
s Distortion
a Output Level
s Frequency response
8 Channel separation
s Signal-to—noise ratio, linear
s Signal-to-noise ratio, weighted
= Phase linearity
a Listening test
4.4.1 Harmonic distortion
-> Fig. 4.20
® Measuring circuit according to Fig. 4.20 with distortion CD—PLAYER FILTER DISTORTION FREQUENCY
measurement filter on the VARIABLE OQUTPUT [2]. | BRIDGE COUNTER

8 With- the VOLUME + [20] key adjust for maximum output

Level.

= Play test CD No. 3. For measuring the left—hand channel
play TRACK &4, for the right-hand channel TRACK 8.
For all freguencies on TRACK 4 and TRACK 8, the distort-
ion should be: < 0.005% (B126)
< 0.004% (B226-S)
» The same measurements have to be performed on the FIXED
QUTPUT [1].

Fig. 4.20

4.6.2 Output Level and channel balance

® With the VOLUME + {20] key adjust for maximum output
Level.

s Play test CD No. 3, TRACK 2/3.

s Measure the levels of the outputs FIXED (1] and VARIABLE
[2] with an AF voltmeter.

s The measured value should be 2.5 V RMS * 1dB.
Channel balance: better than 0.2 dB.

4.4.3 Frequency response

s Check the output level (Section 4.4.2).

s Play test CD No. 3, TRACK 2 (Left-hand channel, 1 kHz)
and set the Level reference to 0 dB.

= Play test CD No. 3, TRACK 4 for the left-hand channel
and TRACK 8 for the right-hand channel.

® At maximum output Level the frequency response of the
outputs FIXED {1] and VARIABLE {2] must be within a tol-
erance of #0.1 dB at all the test frequencies (41 Hz,
101 Hz, 997 Hz, 3163 Hz, 6°373 Hz, 107007 Hz,
167001 Hz, 197001 Hz, 19997 Hz).

4.4.4 Channel separation

s With the VOLUME + [20] key adjust for maximum output
Level.

s Play test CD No. 3, TRACK 2 (Left-hand channel, 1 kHz)
and set the level reference to 0 dB.

» Measure both outputs via a 30 kHz tow-pass filter:
TRACK 4 for measuring the cross—talk L -> R
TRACK 8 for measuring the cross—talk R -> L

s The channel separation should be at least 90 dB.

4.4.5 Signal-to-noise ratio, linear

s With the VOLUME + [20] key adjust for maximum output
Level.

e Play test CD No. 3, TRACK 2 (teft-hand channel, 1 kHz)
and set the Level reference to O dB.

o Play test CD No. 3 TRACK 18 ("digital silence™).

8 Measure the outputs FIXED [11 and VARIABLE [2] via a
30 kHz Low-pass filter.
The measured value should be: > 100 dB (B126)

> 102 dB (B226-S)
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4.4.6 Signat-to-noise ratio, weighted

e With the VOLUME + [20] key adjust for maximum output

Level.
s Measure the outputs FIXED [1] and VARIABLE [2] via a
30 kHz low-pass filter and an A-weighting filter. f=100Hz f=400Hz

e Play test CD No. 3, TRACK 2 (left-hand channel, 1 kHz)
and set the Level reference to O dB.
s Play test CD No. 3 TRACK 18 ("digital silence”).
® The measured value should be: > 106 dB (B126)
> 108 dB (B226-%)

4.4.7 Phase Llinearity -

-> Fig. 4.21

s With the VOLUME + [20] key adjust for maximum output
Level. .

s Play test CD No. 3 TRACK 20.

s Connect oscilloscope to an output and visually assess
the square-wave signals at 100 Hz, 400 Hz, 1002 Hz, and
5512 Hz. The curves should be shaped symmetrically.
(Fig. &.271)

f = 1002Hz f=5512Hz

4.6.8 Listening test

s Play €D No. 5A and Listen for play errors (inter-
ruptions).
® The test CD contains the following simulated errors: Fig. 4.18
information interruptions of 400 ... 900 pym on TRACKS 5
to 9.
Black dots of 300 ... 800 um on TRACKS 11 to 17.
Simulated fingerprint on TRACKS 18 and 19.
a This tistening test is possible onlty with a perfect and
carefully handled test CD. Additional errors could be
cumulative to the simulated errors and interrupt the
play process.
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1. GENERALITES
B126 1 2 3 4 56 7 B226-s 2 3 4 56 7

0120 - cowes

REVOX

ACT DISC_PLAYER

ozs -

P ReVox e —

[ I e B s e B o
[—f = = —]

= e :ﬁ: =] 3 03, ::::ﬁ;
|
Nd - Aafed
8 9 1 15 14 17 18 19 21 16 8 10 12114 16 18 20 |22
’ - 9 1 13 15 17 19 21 23
1.1 ELEMENTS DE COMMANDE
# = Ces touches permettent La mise en fonction directe de {81 PROGRAM Cette touche permet d’enclencher et de
L appareil. déclencher Le mode d’introduction.
La touche PLAY/NEXT [4] enclenche L appareil en mode de
lecture; Lle premier morceau (TRACK) du disque placé est [93 IR-SENSOR Fenétre du récepteur infrarouge
joué.
La touche STOP [16]1 met seulement L appareil en fonc- {101 CURSOR Le CURSOR permet d'aller vers n’im—
tion; les touches PAUSE et LOCATE enclenchent L appareil porte quelle position de L affichage
en pause au premier morceau (TRACK). et de L éditer si nécessaire. En ver—
La touche PLAY/NEXT {4] démarre lLa lecture; si une tou- sion B226-S, Lles positions de L affi-
che numerale [1] est pressée avant PLAY/NEXT [41, Lte chage pouvant étre éditées clignotent.
morceau ainsi présélectionné démarre directement.
[111 PROGRAMSTEP +/-
Eléments de commande Fonction Ces touches permettent de "feuilleter”
en haut [+] ou en bas [-] pendant La
[11# Touches O - 9 Touches d introduction de chiffres. programmation.
Pour la sélection directe d’un morceau
de musique (TRACK ou INDEX) avec La (121 TRACK/TIME Cette touche permet de commuter, pen—
touche PLAY/NEXT (41 respectivement dant La programmation, t"affichage de
INDEX [51. L"introduction TRACK (morceau) & TIME
(heure).
[21 Tiroir & disque
Ce tiroir améne lLe disque compact & {131 MARK En mode de programmation, cette touche
L'unité laser. IL est entré et sorti permet de placer un repére de départ
par pression sur La touche LOAD [6]. et/ou d'arrét pendant | écoute (seule—-
ment DISC-TIME).
[31# PAUSE Cette touche permet d interrompre Lla
reproduction a tout moment. La touche {141 STORE Touche d’enregistrement mémoire, a
PLAY/NEXT [41 fait poursuivre ta re- presser apreés chague introduction de
production & L endroit de LU inter- pas de programme.
ruption.
£151 LOOP Cette touche fait répéter sans cesse
[41# PLAY/NEXT Touche de reproduction. Une nouvelle un disgue ou un programme (service
pression fait jouer lLe prochain mor-— continu).
ceau. En lLa pressant aprés Les touches
d”introduction de chiffres [11, on {161# STOP Cette touche interrompt ta reproduc—
fait jouer Le morceau choisi. tion et raméne le lLecteur a laser en
position de départ (interrompt égale-
{53 INDEX Touche d index. Une nouvelle pression ment un programme en COurs).
fait jouer le morceau & partir du pro-
chain index. En Lla pressant aprés [171 DISPLAY Commutation de L indication d heure
avoir actionné les touches d’introduc- TIME dans La case [C]. AQuatre indica-
tion des chiffres [1], on fait jouer tions sont possibles:
L index choisi. 81 le disque n’est pas a) DISC-TIME (temps depuis Le début
pourvy d’un index, cette touche fait du disque)
toujours sauter au prochaine morceau b) TRACK-TIME (temps depuis lLe début
(TRACKD . du morceau (TRACK))
c) TRACK-REMAINING-TIME (temps restant
[61# LOAD En actionnant cette touche, on fait jusqu’'d la fin du morceau (TRACK))
sortir et respectivement entrer Le d) DISC-REMAINING-TIME (temps restant
tiroir & disque [2]. jusqu'd la tin du disquel.
[71# POWER Cette touche permet de mettre L ap- £181 AUTOSTOP Cette touche interrompt la reproduc—
pareil sous tension et hors tension. tion & La fin du morceau en cours oOu
Certaines parties de L appareil du pas de programme en cours (PAUSE).
restent cependant toujours sous ten— En pressant La touche PLAY/NEXT (41,

sion (STANDBY).

La reproduction se poursuit.
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[191 < Cette touche permet d aller vers n’im- [211 > Cette touche permet d’aller vers n'im—
porte quel point d un morceau vers Le porte quel point d’ un morceau vers la
début (en La maintenant enfoncée, on a fin (en lLa maintenant enfoncée, on a
un retour continu). une avance contine).

[20] VOLUME +/- Ces touches modifient le niveau de Lla {221 PHONES Fiche pour casgue 200 ... 600 Q.

PANNEAU D" AFFICHAGE

sortie casque ainsi que de La sortie

VARIABLE OUTPUT.

[{231# LOCATE

Fonction lLocator. En actionnant cette
touche, on interrompt La reproduction
et L on commute L appareil sur PAUSE a
L"endroit de La derniére instruction
PLAY/NEXT.

{c3 TRACK TIME INDEX

On a ici L'affichage du temps en cours
du morceau (TRACK) (depuis le début du
morceau) ou du disque (depuis Le début
du disque).

En mode programme du B226-S, on peut
ici également avoir le temps de fin,
un morceau de fin ou un index de fin.

{D1] AUTOSTOP Visible Llorsque Le mode AUTOSTOP est
active.

LAl STEP Numéro du pas de programme actuel; en [E] PAUSE Affichage de La fonction PAUSE.
mode programmation, Le mot STEP clig-
note; en mode normal, cet affichage [F1  LooP Visible Llorsque La fonction LOOP est
n'est pas visible. activée (service continu).

[4:3] TRACK TIME INDEX [6] Table des matiéres; points manquants a
IL est affiché ici, au premier et au gauche = morceaux déja joués, nombre
deuxiéme chiffre, Lle morceau (TRACK) total de points = nombre de morceaux
actuel, au troisieme et au quatriéme sur Le disgue.
chiffre L index correspondant (s’il vy
en a un). En mode programme du B226-S, Le Volume est affiché Dbriévement
il peut également y avoir ici un temps pendent le réglage du volume casque ou
de départ (min. et sec.). du niveau de Lla sortie variablte

(résolution env. 2 dB/segment).
1.2 PANNEAU DE RACCORDEMENT
B126 B226-—S
® (o] ®
“® ©©®
wzoren o} e
© oolo e
ﬁ:Po = ﬂpo =
1 x_] L1 I \ | -
|\S— 1] 11 X {1
1 3 4 123 4
Raccord Fonction
{31 DIGITAL OUTPUT 2 sorties digitales éguivalentes:

[11 FIXED QUTPUT Sortie niveau standard: Information sérietle compléte du CD;
Umax.: 2,00 v canal gauche, canal droit, et sous-
Ri: <500 Q, protection contre Lles codes.
courts—circuits Umax.: 0,50 vce

Ri: 75 Q

{21 VARIABLE OQUTPUT Sortie a niveau variable:
uy: 0,00 ... 2,00 Vet [4] SERIAL LINK Connecteur de commande sérielle per-
Ri: <500 Q, protection contre Lles mettant Le raccordement d un récepteur

courts—circuits

IR B206 externe ou d'un contrdleur
8200 (B200~-S).

Cette prise permet également de couper
Le récepteur IR interne (relier Lla
broche 1 & la broche 2 et La broche 4

3 La broche 5).
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clé & fourche ... ... ... it grandeur 1"

2. INSTRUCTIONS DE DEMONTAGE
TABLE DES MATIERES page 2.1 GENERALITES
2. INSTRUCTIONS DE DEMONTAGE F 2/
-
2.1 GENERALITES F2/1 | ATTENTION: Avant de retirer des parties du boitier et
2.1.1 Outillage nécessaire F 2/1 i des ensembles électroniques, L appareil
2.1.2 Assemblage F 2/1 i doit étre coupé du réseau!
1
2.2 BOITIER F 2/2
2.2.1 cCouvercle supérieur ° F 2/2 Indications:
2.2.2 Panneaux tLatéraux F 2/2 s Lors du montage et du démontage de composants électroni-
ques, il convient de tenir compte des directives données
2.3 UNITE DE COMMANDE F 2/3 au début du présent manuel sur La manipulation des com-
2.3.1 Affichage LC F 2/3 posants MOS.
2.3.2 Keyboard Print — contacts - touches F 2/3 ® Pour éviter d endommager Les cables et connecteurs dé-
2.3.3 Prise casgue B226-S F 2/3 tachés Lors des travaux de montage et de démontage, on
Lles placera dans Les ouvertures prévues a cet effet sur
2.4 MECANISME F 2/4 les parties du boitier et de montage.
2.4.1 Remplacement du mécanisme F 2/4
2.4.2 Tiroir CD F 2/64 2.1.1 Outillage nécessaire
2.4.3 Moteur du tiroir F 2/4
2.5 ENSEMBLES ELECTRIQUES F 2/5 1 tournevis cruciforme ................... grandeur 0
2.5.1 Transformateur PCB F 2/5 1 tournevis cruciforme ................... grandeur 1
2.5.2 MICROPROCESSOR PCB F 2/5 1 tournevis cruciforme ................... grandeur 2
2.5.3 DECODER PCB F 2/5 T tOUPNEVIS ...ttt it ieranreeannn grandeur 2
2.5.4 LC-DISPLAY PCB F 2/6 T tOURNBVIS ...ttt iiiiniinnanaanacaans grandeur 3
2.5.5 ILLUMINATION PCB B126 F 2/6 1 pince plate
2.5.6 SERVO PCB F 2/6 1 pincette
2.5.7 Fusible primaire F 2/6 1 clLé pour vis & six pans creux "Inbus”™ .. grandeur 2
1 clé pour vis & six pans creux "Inbus" .. grandeur 3
1 clé pour vis & six pans creux "Inbus”™ .. grandeur 4
1 clé pour vis & six pans creux "Torx™ ... grandeur T 8
1 cLé pour vis a six pans creux "Torx™ ... grandeur T10
1
1

équipement de poste de travail "ESE" no. comm.: 46200

Recommandation: recouvrir Le poste de travail de tissu en

2.

coton pour éviter d égratigner L appareil.

1.2 Assemblage

L assemblage se fait dans L ordre inverse des instruc—

tions de démontage, en tentant compte des indications spé—-
cifiques.
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2.2 BOITIER

2.2.1 Couvercle supérieur

-> fig. 2.1
a Desserrer 5 vis [1]1 & La face arriére de L appareil tout

en maintenant le couvercle Légérement abaissé & L ar-
riére. (Le couvercle est Légérement prétendu d'usine).

Indication de montage:
Glisser d’abord Le couvercle dans La rainure du panneau
avant puis presser ensuite L arriére vers le bas et ser-
rer les vis.

2.2.2 Panneaux Latéraux

-> fig. 2.2
a Desserrer chaque fois 2 vis [21.

B126: B226-S:

G

Gy
i
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2.3 UNITE DE COMMANDE

-> fig. 2.3 / fig. 2.4

® Retirer Le couvercle supérieur (section 2.2.1).
8 Retirer les panneaux latéraux (section 2.2.2).
s Depuis Le dessous de L appareil:
Desserrer 4 vis [3].
® Depuis le dessus de L appareil:
Desserrer 2 vis [4] avec rondelle élastique et ressort
de contact de masse.
Desserrer 2 vis [5]
a Soulever L'unité de commande du boitier en tirant vers
L avant. . '
s Défaire les connexions de cables: -
- cable [6] KEYBOARD LEFT -> MICROPROCESSOR PCB
— cable [71 KEYBOARD RIGHT -> MICROPROCESSOR PCB
- céble (81 LC-DISPLAY -> MICROPROCESSOR PCB
- céble [9] prise casque -> DECODER PCB (B226-S)

2.3.1 Affichage LC

-> tig. 2.4

e Retirer L'unité de commande (section 2.3).

s Sortir de chaque cOté une clavette [101 en forgant
suffisamment et sortir L affichage LC de L unité de com-
mande.

2.3.2 Keyboard Print — contacts - touches

-> fig. 2.4 / fig. 2.5

s Retirer L'unité de commande (section 2.3).

s Desserrer 2 vis {111 sur chacune des platines de
clavier.

® Sortir les clavettes L'une aprés L’autre en commencant
sur un cdté de Leurs positions d'encliquetage tout en
soulevant soigneusement La platine de clavier (Keyboard-
Print) [12].

Attention:

e Eviter de toucher les contacts doreés.

e Ne pas retourner L'unité de commande: Les touches
pourraient tomber.

Une fois que Le Keyboard-Print [12] est démonté, Les con-
tacts [13) et touches [14] peuvent étre retirés vers Lle
haut. Les touches [15] de La rangée supérieure avec Les
calottes en alu peuvent étre sorties en avant en pressant
Légérement.

Indications de montage:

s Avant le montage, nettoyer Les surfaces de contact du
clavier et de La membrane de commutation, L"affichage et
La fenétre d affichage au moyen d'un chiffon propre et
non pelucheux.

s Avant d’installer lLe Keyboard-Print, orienter avec pré-
cision Les contacts dans Les broches de centrage et
entre Les clavettes.

e Veiller A& ce que toutes les clavettes s’ accrochent sur
La platine.

2.3.3 Prise casque (B226-S)

@ Retirer L'unité de commande (section 2.3).
® Retirer Le ressort de sreté en bronze.
2 Sortir les clavettes et tirer la prise de son support.
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2.4. MECANISME

2.4.1 Remplacement du mécanisme

-> fig. 2.6
Déposer La plague de recouvrement supérieure (paragraphe
2.2.1).
sortir Le tiroir & disque.
Libérer les cables [17] (Fig. 2.6).
Retourner L appareil.
Dévisser & vis [181 et déposer avec précaution Le
mécanisme et sa corbeille. Le mécanisme peut reposer
dans sa position de travail sans dommage.
Séparer Les cAbles de raccordement [17].
Dévisser les &4 vis [19] du support du deuxiéme mécanisme
et procéder & L'échange des mécanismes.

Indication de montage:

veitler a ajuster le mécanisme si le CD frotte contre le
bditier du tiroir.

2.4.2 Tiroir CD
-> fig. 2.7

m Ne pas retirer le mécanisme et Le panier! Laisser tou-
jours au moins le panier sur Le boitier démonté du ti-
roir (stabilité mécanique; Lle mécanisme du tiroir a été
réglé & L'usine avec des tolérances serrées).

& Retirer Le MICROPROCESSOR PCB (section 2.5.2).

s Retirer Le DECODER PCB (section 2.5.3).

@ Desserrer 6 vis [20). On peut alors retirer de L appa-
reil vers L arriére tout Le tiroir CD avec Le mécanisme.

2.4.3 Moteur du tiroir

-> fig. 2.8
Retirer Le couvercle supérieur (section 2.2.1).
Retirer Le panneau tatéral gauche (section 2.2.2).
péfaire La connexion & cable:
- cable [21] MICROPROCESSOR PCB -> moteur de tiroir
Retirer le Limiteur d’oscitlation {22].
Desserrer 3 vis [23]. Retirer le moteur de tiroir.

Indication de montage:

Assurer 4 nouveau au Loctite le Limiteur d’oscillation
sur Le fitet.

I I IR
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2.5 ENSEMBLES ELECTRIQUES

2.5.1 Transformateur PCB 1.769.450/451/452

-> Fig. 2.9 / fig. 2.10

8 Déposer La plaque de recouvrement supérieure (paragraphe
2.2.1.

s Débrancher lLe cable de raccordement [251 reliant Le cir-
cuit du transformateur au circuit décodeur.

s Oter L’arrét du cable sécteur [27].

w Desserrer les 4 vis [28]1; le Transformer PCB peut étre
retiré par L arriére de L appareil.

2.5.2 MICROPROCESSOR PCB 1.769.402/404

-> fig. 2.1

s Retirer Le couvercle supérieur (section 2.2.71).

a Défaire les connexions:
- cable plat [29] MICROPROCESSOR PCB -> DECODER PCB
- céble [30] MICROPROCESSOR PCB —> KEYBOARD LEFT
- c&ble [31] MICROPROCESSOR PCB -> KEYBOARD RIGHT
- cAble [32] MICROPROCESSOR PCB -> LC-DISPLAY
- cébte [33] MICROPROCESSOR PCB -> moteur de tiroir
- cable plat [34) MICROPROCESSOR PCB -> mécanisme (voir

section 2.4.1).

s Desserrer 1 vis [35] et retirer La languette d entraine-
ment .

s Desserrer 4 vis [36]1 et retirer en arriére Le MICROPRO-
CESSOR PCB d’environ 10 mm.

s Poser le cdbte ptat [341 MICROPROCESSOR PCB -> mécanisme
a3 plat sur La platine aprés L avoir fait passer par
L "ouverture du boitier du tiroir.

® Retirer avec soin Le MICROPROCESSOR PCB vers L’arriére
de (’appareil jusqu'a ce gue L'encoche [37] soit & Lla
hauteur du panneau arriére du boitier.

s On peut alors poser la platine verticalement et La re-
tirer de L{ appareil.

2.5.3 DECODER PCB 1.769.421/422

-> fig. 2.9 / fig. 2.12

a2 Retirer Le couvercle supérieur (section 2.2.1).
s Défaire Les connexions:
- cable ptat (381 DECODER PCB —> MICROPROCESSOR PCB
- cable [25]1 transformateur -> DECODER PCB
- céable [39] DECODER PCB -> prise casque B226-S
- ¢&bte [40] DECODER PCB -> ILLUMINATION PCB B126
s Desserrer 8 vis [41] et retirer Le DECODER PCB de L ap—-
pareil vers Le haut.
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2.5.4 LC-DISPLAY PCB 1.769.255/455

-> fig. 2.13

Retirer le couvercle supérieur (section 2.2.1).

Retirer les panneaux latéraux (section 2.2.2).

Retirer L'unité de commande (section 2.3).

Desserrer 3 vis [42] et soulever La platine en haut pour
La retirer des guidages.

Indication de montage:
e Nettoyer (e LC-DISPLAY sans appuyer avec un chiffon sec
et non pelucheux. Remonter en évitant les poussiéres.

2.5.5 TILLUMINATION PCB 1.769.565 B126

-> fig. 2.12 / fig. 2.13

e Retirer le couvercle supérieur (section 2.2.1).

s Retirer (es panneaux Latéraux (section 2.2.2).

e Retirer L'unité de commande (section 2.3).

u Détacher Ua connexion [40] ILLUMINATION PCB -> DECODER
PCB.

s Desserrer 2 vis [43].

2.5.6 SERVO PCB

-> fig. 2.14 / fig. 2.15

a Passer le chapitre 2.4.1.

® Poser Lle mécanisme uniquement sur lLe champ, jamais sur
L axe du moteur ou du systéme optique !

a Maintenir d’une main le mécanisme et dévisser de L autre
les 4 vis [44].
(Qutillage spécial —> paragraphe 2.1.1).

a Débrancher Les deux cadbles de raccordement [451 et [46].

2.5.7 Fusible primaire

s Retirer Le couvercle supérieur (section 2.1.1).
s Le tusible primaire est accessible depuis Le haut.
Type de tusible:
110 VAC = T 400 mA/250 v (SLOW)
220/240 VAC = T 200 mA/250 V (SLOW)

Indication de montage:

a Aprés un remplacement du fusible, il faut absolument
monter A nouveau lLa protection en matiére synthétique du
fusible.

Fig. 2.15
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3.1 DECODER PCB 1.769.421/422

Le DECODER PCB porte Les circuits suivants:
Stabilisation des tensions d alimentation.
Traitement numérigue des signaux.

Filtrage numérique.

Conversion numérique/analogique.

Réglage de niveau et amplification pour casque.

3.1.1 Stabilisation des tensions d alimentation

-> fig. 3.1

Les tensions d'alimentation (+5V, -5_V, +5 VSTBY,
-10 vSTBY, +12 V, -15 V) sont stabilisées par des reégula-
teurs de tension (IC1 ... 1IC5). Les tensions d alimenta-
tion +10 V et -10 V pour le moteur de disque sont pré-
levées avant les stabilisateurs 5 V.

Les tensions +5 VSTBY et -10 VSTBY sont présentes égale-
ment A& L"état hors tension. Elles alimentent Lle systéme
microprocesseur et le récepteur IR en service de veille
(Standby). Toutes les autres tensions d’alimentation sont
enclenchées et déclenchées par Le microprocesseur avec le
signal PSON. Pour L encltenchement, le microprocesseur met
le signal PSON & +5 V, Les transistors Q4, Q3 et Q2 sont
conducteurs, Les transistors série Q1, Q5, Q6 et &7 sont
également conducteurs.

tes diodes D&, D8, D14 et D16 empéchent & La coupure du
courant Le changement de polarité des tensions d alimenta-
tion.

Le signal SENSE formé par D1, D2, R22 et C1 surveille La
tension secondaire du transformateur. Si ce signalt tombe
au-dessous de 4,3 V (panne de réseau), les transistors Q11
et Q13 conduisent, Lles transistors Q14 et Q15 sont
bloqués, lte relais K1 retombe et court-circuite les sor-
ties audio & lLa masse (MUTE).

3.1.2 Traitement numérique des signaux

Pa-2423

I “SVSTRY

Fig. 3.1

-> fig. 3.2

Le signal HF filtré par un passe-bande (R45, (34, (C35)
est partagé par IC8 en données audio et sous—code. Un PLL
intégré (R36, R&49, RS53, R54, C24, (€25, Q16) régénere
L"horloge pour Les données audio.

IC8 assure LU identification d’erreur et Lla correction
d'erreurs, la RAM (IC9) sert de mémoire intermédiaire.

Les données de sous—-code (QDA, QRA, QCL) et Le Word Select
(SWAB/SSM) sont appliqués au microprocesseur. Le signal
DEEM reconnait un disgue avec préaccentuation et commute
en conséguence L affaiblissement des aigus des amplifica-
teurs analogiques.

3.1.3 Filtrage numérigue

-> fig. 3.2

1¢10 contient, outre La base de temps principale (Y1,
11,2896 MHz), des <circuits d interpolation Linéaire de
jusqu'a 8 valeurs de lecture incorrigibles, de L affai-
blissement de niveau et du filtrage numérique.
A partir des données de IC8 (SDAB, SCAB, EFAB, DAAB, CLAB,
WSAB et XSYS) il est généré Le signal de sortie sériel I2S
(DABD, CLBD, WSBD) et Lle signalt de sortie numérique
(DOBM) .
Gréce & une résolution de 16 bits avec suréchantillonage
quadrupte suivi d’un filtrage numérique, on obtient un
affaiblissement efficace des fréquences perturbatrices au-
dessus de 20 kHz.
Le microprocesseur affaiblit Le signal de sortie de 12 dB
avec Le signal ATSB ("L" actif) pendant tLa recherche. Avec
le signal MUSB ("L" actif) La sortie est coupée lentement
(soft muting).
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3.1.4 Conversion numérique/analogique

-> fig. 3.2

IC11 décode te courant binaire sériel I2S (DATA), ar-

range Les mots de 16 bits par canal et convertit les don-
nées des canaux gauche et droit simultanément en valeurs
analogigues (pas de multiplex dans le temps).
Les sorties analogiques (R-0UT, L-0UT) passent par un
filtre passe-bas (Bessel) Linéaire en phase avec caracté-
ristique commutable (signal DEEM, pour CD avec/sans pré-
emphasis) vers L’'étage d attaque de Ligne.

3.1.5 Réglage du niveau et amplification casque (B226-S)

-> fig. 3.3

Les consignes de commande de volume qui sont sorties par
le microprocesseur sur Lla Ligne de données sont enre-
gistrées en mémoire intermédiaire dans IC6 (registre & dé-
calage / Latch) et commandent paralielement un double con-
vertisseur numérique/anatogigque (IC7). Les sorties ana-
Logiques servent d atténuateurs avant les amplificateurs
opérationnels (IC102, I€202), dont Le gain est fixe.

Pour Lles applications spéciales, La tension de sortie
maximale fixe (2 veff) peut étre augmentée. Pour cela, it
faut augmenter La résistance R108 (resp. R208). Le rapport
Rancien @ Rpouveay donne La mesure de L’ augmentation du
gain (par ex. R108 = 24 KQ -> +6 dB); La modulation maxi-
male de L"amplificateur opérationnel doit étre prise en
considération (Clipping!).

Afin d'éviter des claguements & L enclenchement et au dé-
clenchement, toutes Les sorties sont court-circuitées par
le relais K1 & La masse & L état coupé. Le microprocesseur
commande le relais avec Le signal PSON. A L enclenchement,
PSON devient "H" et Q12 et Q13 sont coupés. Le condensa-
teur (19 se charge Lentement & travers R27 et, apreés 2
secondes environ, Q14 et Q15 conduisent, Lle relais K1
attire. A la coupure, PSON devient "L", Q12 et Q13 con-
duisent, Le condensateur (19 se décharge, Q14 et Q15 sont
coupés et le relais K1 retombe immédiatement.
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3.2 MICROPROCESSOR PCB 1.769.402/404

Le MICROPROCESSOR PCB porte les circuits suivants:

s Microprocesseur
s Commande de moteur de tiroir
n Récepteur IR
s Serial Link
3.2.1 Microprocesseur
-> fig. 3.4 . -
Le microprocesseur utilisé est un MC6303Y (IC18). Les e erjﬁq iy
mémoires externes sont IC16 (ROM 326K x 8) et IC15 (RAM 2K br_pdfen e Ak
x 8). Les contrdleurs d adresses (IC11,IC8,IC12) décodent dor ol e
ensemble les cing bits de valeur supérieure (A10 ... A15) P PR MO e s BN to cEPRon
du bus d'adresses et générent Les signaux Select (SEiL- P e A e e VB
RAM, SEL-ROM, SEL<PORT, EPORT1 ... EPORTL). o e oA rm e o
IC9 réalise un circuit Reset et initialise le microproces- o v o o v e S
seur avec un RESET Lorsque La tension de réseau est ap- sl 3

- &,
pliguée. Yy
Tout Lle systéme microprocesseur et les I/0-Ports sont tou- |y e ETTK
jours alimentés par la tension +5 VSTBY, méme Lorsque §j¥4“5;4 § e
L appareil est mis hors tension avec lLa touche POWER. It o W N
est ainsi possible au microprocesseur d’enclencher et de i S %
déclencher Lles tensions d’alimentation des autres en-— el Gk e 2
sembles avec te signat PSON. el E— i

I1/0 Ports internes

En pressant La touche "LOAD", on a & La broche 8 une im-
putsion NMI initialisant Le microprocesseur, de sorte que
le systéme processeur peut étre réinitialisé par la touche
LOAD en cas d’état indéfini.
Par les Ports BIBUSIN et BIBUSOUT, le microprocesseur peut
Acommuniquer avec un appareil REVOX B200 Controller ou un
B206 » Transceiver raccordé 3 ta prise SERIAL LINK.
Les signaux DRAW-B (entré) et DRAW-F (sorti) indiquent La
position du tiroir CD. Avec les signaux DRAWIN et DRAWOUT,
le microprocesseur entre (e tiroir ou Le sort respective-
ment. Le signal DRAWSENSE surveille du courant du moteur
de tiroir, si Lle courant est trop élevé <(obstacle) Le
microprocesseur change le sens de rotation du moteur.
Avec Le signal RE-FIL, Le microprocesseur compte Lles
pistes pendant (a recherche et, (e signal TL-LAT est "L"
lorsque Lle lLecteur & laser n'est plus dans La piste.
Par {es entrées QDATA, QCL, QRA et SWAB/SSM, le micropro-
cesseur Lit Le sous—code du disque et, par la sortie MUTE,
il commute pour les disques CD-ROM les sorties analogiques
en position coupée. La sortie numérique reste activée, des
données de disques CD-ROM peuvent &tre sorties par elle.

B

Fig. 3.4

1/0 Ports externes

Par Les sorties PO ... PS5 et Les entrées P10 ... Pi4
(IC15, 1IC7) te microprocesseur interroge le clavier. Les
signaux RE, RP et TL renseignent sur La position du tec-
teur & laser. Avec SI, Lle microprocesseur provoque une
procédure de démarrage, La diode & laser et lLe circuit de
réglage focal sont activeés.
Les sorties B0 ... B3 (IC14) commandent Le circuit de rég-
tage radial, Lle signal MUSB commute en recherche toutes
Les sorties & zéro et ATSB affaiblit le niveau de sortie
de 12 dB.
IR-REC est commuté sur "H" pour 1 seconde environ lorsgue
le microprocesseur a regu une instruction IR.
IC13 attaque par ses sorties (DLEN-1, DLEN-2, DATA et CLK)
Les composants d attaque de L'affichage LC.
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3.2.2 Moteur du tiroir

-> fig. 3.5

L amplificateur du moteur du tiroir (IC14, @1, @82) est
commandé par lLe microprocesseur avec lLes signaux DRAWIN et
DRAWOUT. Si Lle tiroir se blogue pendant L’entrée ou La
sortie, Lle courant de moteur augmente de méme gue la ten-—
sion de moteur. Le signal DRAW SENSE devient alors "L" et
le microprocesseur change te sens du mouvement du tiroir.

3.2.3 Récepteur IR

u
3

FXe)

3.2.4 Serijal Link

-> fig. 3.6

Les 1instructions IR regues par La diode réceptrice IR
(DP1) sont décodées dans lLe décodeur IC1 et envoyées au
microprocesseur par la ligne BIBUSIN. Le microprocesseur
gquittance la réception par IR-REC, la LED rouge (DL1) dans
La fenétre de récepteur IR s’ allume pendant 1 seconde
environ.

-> fig. 3.6

Par Lla prise SERIAL LINK, Les instructions de commande
peuvent &tre recues et les signaux en retour émis. Ici, on
peut raccorder Les appareiis REVOX B203 Audio/Video Con—
troller et B206 Transceiver.

Le raccord 3 de La prise porte le signal sériel de don—
nées, Le raccord 1 La masse et Le raccord 5 la tension
d'alimentation +5 VSTBY.

Le récepteur IR interne peut &tre coupé par une tension de
5 V entre Les raccords 4 et 2. C(Ceci peut également se
faire avec lLa tension présente sur lLa prise: relier 1 & 2
et 4 a 5.
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3.3 SERVO PCB

> fig. 3.7

Le SERVO PCB porte les circuits suivants:
Commande de courant Laser

Processeur de signaux

Réglage focal

Réglage radial

Contrdle automatique de gain (CAG>
Réglage du moteur de disque

3.3.1 Commande du courant .Laser

Le signal LO commande par Le transistor @ 6108 Le
courant circulant & travers La diode laser. La diode de
moniteur donne une tension (LM} proportionnelie 3
L"intensité du Laser pour le circuit de réglage du courant
Laser dans IC 6101 (TDA 5708). Le potentiométre R 3106
permet de régler L intensité du lLaser.

3.3.2 Processeur de signaux

Le processeur de signaux IC 6101 (TDA 5708) forme &
partir des gquatre courants des photodiodes (D1 ... D&) les
signaux d'erreur radiale RE1 et RE2 pour Lle reglage
d'erreur radiale dans IC 6102 (TDA 5709), de méme que les
signaux de réglage FE et FE 5o pour le réglage focal.
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3.3.3 Régtage focal

Les signaux de reéglage focat formés dans IC 6101
(TDA 5708) & partir des courants des diodes reéceptrices D1
a4 D4, FE et FE_ ag. sont amplifiés par IC 6104 Pin 1,7,8
(TCA 0372) qui sert d'amplificateur LEAD/LAG et commandent
L"entrainement de La lentille de convergence.

3.3.4 Réglage radial

Afin de pouvoir suivre La piste sur le disque, Le lec-

teur & lLaser est monté dans un bras pivotant dont L’'en-
trainement est congu de maniére analogue a celtui d'un
instrument & bobine mobite.
Les deux signaux d erreur radiate RE1 et REZ sont ampli-
fiés et évalués dans IC 6102 (TDA 5709). L amplificateur
de puissance LEAD/LAG IC5 6104 Pin 3,5,6 (TCAQ372)
commande L€ moteur radial.

3.3.5 Contrble automatique de gain (CAG)

Un circuit dans IC 6102 (TDA 5709) maintient constante
La bande passante et ainsi te gain du circuit de reéglage
radiat.

Un signal sinusoidal 650 Hz (C 2150,C 2151,R 3150) est

injecté dans Le circuit de réglage radiat. Si
t'amplification change, ta phase du signal de retour
change également par rapport au signal injecté. un

détecteur intégré de phase compare lLes deux signaux et
détermine le facteur d amplification.

3.3.6 Réglage du moteur du disque

Afin de maintenir aussi constant que possible Le courant
de données du disque compact, (a vitesse de rotation de
celui-ci est réglée. En fonction de La position du Lecteur
a laser, Lla vitesse périphérique est réglée. Le signal de
correction de vitesse MSC est formé dans Le décodeur (IC8
sur DECODER PCB 1.769.421/422). Ce signal & modulation de
Largeur d impulsions a en mode de reproduction une durée
d’encltenchement d"environ 50%, pendant Lla phase de
démarrage (accélération du disque) 98% pendant 0,2 s
environ. Dans IC 6103, Lle signal est formé en signal de
régltage du moteur du disque VC dans un amplificateur.
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4.2.2 DECODER PCB 1.769.421/422 - F 4/2 dans L appareil sans réglage.
4.2.3 MICROPROCESSOR PCB 1.769.402/40 F 4/6
4.1.1 Outillage de mesure nécessaires
4.3 REGLAGES F 4/8
4.3.1 . Contrdle de L'optique & laser F 4/8 u Oscilloscope
4.3.2 Correction de L optique & laser F 4/8 s Voltmeétre numerigue
4.3.3 Ajustement du courant laser F 4/9 = CD test no. 3 no. comm. 46240
4.3.4 Reéglage de La précision du focus F 4/9 s CD test no. 5A no. comm. 46241
4.3.5 Test de La commande de moteur a effet Hall F 4/10 = CD de verre pour réglages optigues no. comm. 46242
s voltmétre BF
4.4 MESURE DES DONNEES AUDIO F 4/11 s distorsiométre automatigue
4.4.1 Facteur de distorsion F 4/11 » filtre de mesure (pour mesure du facteur de distorsion)
4.4.2 Niveau de sortie F 4/11 s filtre passe-bas 30 kHz
4.4.3 Réponse en fréguence F 4/11 s filtre avec courbe de pondération "A”
4.4.4 Diaphonie F 4/11 a tournevis de réglage
4.4.5 Ecart signal/parasites F 4/11 s équipement de poste de travail "ESE” no. comm. 46200
4L.4.6 Ecart signal/bruit F 4712
4.4.7 Linéarité de phase F &4/12
4.4 .8 E£valuation acoustique F &4/12




REVOX B126/226—S F4/2

STUDER REVOX

4.2 POINTS DE MESURE
4.2.1 Préparatifs
®» Retirer la fiche du réseau . {B
s Retirer Le couvercle supérieur (section 2.2.1). A4 T J'?
s Raccorder L appareil 3 nouveau au réseau. @ o .
Désignations: i
Les tableaux suivants indiquent lLes noms des signaux ou (B
Les raccords pour Les composants. Légende: terireeseeersereee
€.Q1 = collecteur du transistor Q1 Lh |66 4,2 £ 49
B.Q1 = base du transistor Q1 | II 1/6 13
E.Q1 = émetteur du transistor Q1 “""??,ﬁoﬁ
R111/112 = potentiel commun des résistances R111 et R112 T) pptlreTIRITEY
27e® [ 3 I [ 4%\
. Jl|se 58 53511 ¥
4.2.2 DECODER PCB 1.769.421/422 - N —
28 Bl B B B e 58
Name POWER ON POWER OFF I’ 7
Umin. Ripple Umin. Ripple —
° 25 594
1 SENSE + 9.2V 1.4 v +11.2 v 2.0V R o o AR
2 | PSON + b4y 0.0v AR R G
3] 021 (#) | #0.4V | 0.4V +13.2 v | 0.1V ’—'E@E’] 9 5
| 4] BZ1 (=) -11.4 ¥ 0.6 v -15.8 v
l 5 .1 + 9.9V 0.5 v 0.0 v
6 | B.)1 +9.2v 0.5 v +13.0 Vv 0.1 v
7] €.Q2 0.0 v +25.5 v
8 B.Q2 -0.7v 0.0 v ?5 7% o s el 1[5
9| €£.Q3 - 0.1V -25.0 v 3
10 | B8.Q3 + 0.7V + 0.9V
11 C.Q4 0.1 v + 3.0V
12 | B.Q4 + 0.7 v 0.0 v
131 €.Q5 -11.2 Vv 0.5 v + 0.2V
| 14 | B.GS -10.7 v 0.5 v -24.0 v
|15 E.Q6 +16.5 v 2.1 v +22.5 V
16 | C.Q6 +17.0 v 2.1 v + 0.5 v
17 | £.497 -22.0 v 0.6 v -26.5 V
18 | €.Q7 -21.5 v 8.6 v 0.0 v
19 | +5 VSTBY} + 5.2 V + 5.2V
20 +5 Vv + 5.2V 0.0 v
21 -5V - 52V 0.0 v
22 | +12 v +12.0 v 0.0 v
23 | 15 v -15.0 v g.ov
-> fig. 4.2
-> fig. 4.3
‘ RIPPLE
f YT
MIN. VOLTAGE
-V - \/
Fig. 4.2 Fig. 4.3




(1 kHz, 0dB)

u Mesurer & L'oscilloscope.
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Name POWER ON POWER OFF
DATA REQUEST imicroprocessor internat signal}
24 c.a13 + 0.7V .0 v
25 c.Q14 + 01V c.0 v ] . HoR
26 c.q15 +12.0 v 0.0 v ACKNOWLEDGE (sAa 7210 internat signal)
PRI By
1 DACK
QRA i
S
Name PREEMPHASIS YES PREEMPHASIS NO 1
acL : ["CK;LOW : :‘cx;mcni
27 DEEM + 4.0V 0.0v
[ HI
28 | €.q9 +12.0.V -15.0 v | .
- QDATA HIGH IMPEDANCE IIO‘I m---m HIGH IMPEDANCE
s Placer Le CD test no. 3 et reproduire lLes pistes 4/8 Fig. 4.4.1 Q—CHANNEL TIMING WAVEFORMS {normal mode)

DATA REQUEST (microprocessor internal signal}

I
Name Unom. Umin. FREQUENCY ACKNOWLEDGE (saa 7210 internal signal)
1 I 1
29 I¢ 101: ACCESS FRAME REFRESH FRAME
pin 1 7.0 vpp 1.0 Vpp 1 kHz, sine-wave ORA ——*I—@-ucc;u H!acc;s
30 pin 7 7.0 vpp 1.0 Vpp | 1 kHz, sine-wave ' _f 1 [~ L
"H“'uomcc
31 ic 102: QcL i
pin 1 7.0 Vpp 1 kHz, sine-wave L rruwrtr
32 | IC 201: ODATA & ' X EXEX X
pin 1 7.0 vpp 1.0 Vpp 1 kHz, sine-wave
33 D'iﬂ 7 7.0 Vpp 1.0 Vpp 1 kHZ, sine-wave 1TH!SWILLREPEATUNTILQCLGOES!QJJ[
34 IC 202: Fig. 4.4.2 Q~CHANNEL TIMING WAVEFORMS (refresh mode}
pin 7 7.0 Vpp 1 kHz, sine-wave
35t R111/112 18.0 Vpp 1 kHz, sine-wave Fig. 4.4
36 R211/212 18.0 Vpp 1 kHz, sine-wave
37 L-VAR 7.0 Vpp 1 kHz, sine-wave
38 R-VAR 7.0 vpp 1 kHz, sine-wave
39 PH-L 18.0 vpp 1 kHz, sine-wave Unsc
40 | PH-R 18.0 Vpp 1 kHz, sine-wave ] START SEQUENCE
41 | L-FIXED 7.0 Vpp 1 kHz, sine-wave T 98% DUTY CYCLE
[vd R-FIXED 7.0 vpp 1 kHz, sine-wave 0 -t
U
mse T"ﬁ SPEED TOO LOW
Name Umin. REFER T0O: o -t
43 | MSC Fig. 4.5 Unsc
i s ] i 1 sTor ssouevcs
pin 22 | + 2.6 V o _
45 | pin 26 | + 1.6V T -t
46 pin 25 DC: 1.6 V Unsc h__
AC: 1.5 Vpp T t’ NORMAL SEQUENCE
. 50% DUTY CYCLE
47 pin 29 Fig. 4.4
48 pin 30 Fig. 4.4 0 -t
49 pin 31 Fig. 4.4
Fig. 4.5
50 IC 10:
pin 1 Fig. 4.6
51 pin 2 Fig. 4.6
52 pin 3 Fig. 4.6
53 pin &4 Fig. 4.6
54 pin 6 Fig. 4.6
55 pin 7 Fig. 4.6
56 pin 14 Fig. 4.7
57 Ic 11:
pin 1 Fig. 4.8
58 pin 2 Fig. 4.8
59 pin 3 Fig. 4.8
60 pin 4 Fig. 4.8
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{C 10—-pin 7 SDAB

P-BIT

IC 10—pin 1 WSAB

CRC ERROR BIT SUBCODING ERROR FLAG SYNG {active low)

{not used SAA 7220}

P—BIT

=60% DUTY FACTOR 7.35 kHz

iC 10—pin 6 SCAB

IC 10—pin 4 EFAB

iIC 10—pin 3 DAAB  wmss

UUUUUUUUUT

28224 MHz BURST CLOCK —b}———{<—354.3ns
LEFT SAMPLE LS8 IDLE MSB  RIGHT SAMPLE
-

LEFT ERROR FLAG

RIGHT ERROR FLAG

{C 10—pin 1 WSAB

IC 10—pin 2 CLAB

UUuUyiriuruinirusuirry UL
11.34us 2.8224 MHz
Fig. 4.6
0 3 4 8 27 28 31
L 3 M|
SYNC
PREAMBLE g AUX § AUDIO SAMPLE WORD : viujc|e

i
VALIDITY FLAGJ

USER DATA

CHANNEL STATUS ——

PARITY BIT-

O T
_[——l—‘—\_SOURCE CODING

] l CHANNEL CODING
{biphase mark)

W {k

Fig. 4.7

' s
! H

DATA X 50%>1( LsB X MsSB X 1IC 11—pin3
i i

N\ N\

WS RIGHT \ LEFT

SeK _\__/_\__//_\_/_\_
t
START SAMPLING SAMPLE AT
PERIOD OUTPUT

IC 11—pin 2

iC 11—pin 1

IC 11—pin4
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Procédure pour R52 (circuit décodeur)

-> fig. 4.9...fig. 4.1
Les opérations décrites ici sont 3 effectuer sur Les L SV " +12v
circuits suivants: 22 +
¥
wn
- B126 jusqu'au No de série 7815: 1.769.421.00 5
- B226-S jusqu’au No de série 101669: 1.769.422.00
s
A effectuer: X
s Souder deux socles 53.03.0218 sur le circuit. <
a Souder sous le circuit imprimé, un condensateur Cé60 de 23] e,
33pF, 59.34.2330 entre Le point 33 (SWAB/SSM) de L'IC8 DA A Zs(:nan VS e 3{ A
Rl ap—-—"-—"—"1N »
et La masse. o, ™ 7 N
A éxécuter & froid: ORA e 20lana Ay -
s Placer le CD test No 5A. acL oagt 34 e a e
s La valeur de la résistance Pull-up R52, se détermine & ey P o 18
L"aide d'un réseau de résistances commutables, afin 5‘2:’-—-?& SWAB{sam N
d obtenir un angle positif de 55° de La plage de capture A%
PLL. < 8 sp
s Connecter le commutateur rotatif S aux socles pour R52 R A le
en Limitant la langueur du cdble de Liaison & 20 cm. " PA-43 alue SMT0 =
s Tourner (e commutateur & droite, jusqu'a L obtention des = Av s i
impulsions EFAB (point 36). Attendre 5 & 10 secondes HFL - —— Ry }——=21 W R/
entre chaque position. Dt Ak castiun 2s o ik
m Lire sur L'échelle du commutateur La valeur pour La HF I ¥ o 2
résistance R52. [+ X o
a Contr8ler avec le CD test No 5A (Track 9,17) si Lles g < .
impulsions EFAB ou "tocs” sont présents. I 13 WSOV C"\i%
el e b o v b
2w 3] wh 3N 18] 13§ A4 @
R EERERRE
. . ot s Fig. 4.10
" . b
o o o ~ ad
[ o -~ [ o d
[ ~d [ o ~d
o > o [ o re S EEEEE T
[ | 2 d [ o g
%)
o - 1@ * ,. [ o 2 d "
[ o ~d [ o o N %
o o o w2l |18l el 3
o jo o s [® ©
& e C24 |
: : 47u s
MP25
- o 10V | I U [ ]
° o o
[ o d 22
L o -‘
b o IC 8
o [ 2 d SAA 7210
[ o o d
ad
———— <«
Position |ResistoriR52 [ 270k 820k
[ ]
Switch S [(Q)
R54 —@ 7 240k 620k
®—{ R43—@ 1
8 220k 510k
00 ®0 » 2 390k
Ja - 9 200k 390k
Lo - 3 360k |6,8M
LAY © 10 180k 330k
4 330k 2,2
: 1" 160k 270k
Fig. 4.9 S 300k 1.5M

Fig. 4.11
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4.2.3 MICROPROCESSOR PCB 1.769.402/404

e Condition de mesure: mode de reproduction avec CD test
no. 3, sauf indication contraire.
Name SIGNAL | PLAY STOP POWER OFF
IC 6:
1 pin 1 RE TTL 650Hz| + 5.0 V 0.0V
2 pin 6 RE-FIL |TTL 650Hz 0.0V ] +50V
3 pin 9 TL +50V|+50V 0.0V
ic 7: LA
[ pin 12 DODS +50VvV]+50Vv]+50v oy
5 pin 13 SI 6.0V} +50V | +50V ey —
s - G
61 pin 9 | TL-LAT | + 5.0 V gov | +50vV I
7 pin 10 TL-RES | + 5.0V | + 5.0V | + 5.0V A — .
i I._.H Ic 9
Ic 10: 4
8| pin13 | BO +5.0V 0.0V 0.0V II e . I
9 pin 14 B1 + 50V +50V 0.0V N
10 pin 15 B2 +50V ] +50V 0.0V e
1 pin 18 83 0.0V 0.0V 0.0V — .
Name DRAWER MOVES OUT DRAWER MOVES 1IN [
12 | DRAW IN 0.0 v +5.0V
13 | DRAW OUT}| + 5.0 V 0.0V fmm—
IC 14: # 0000000000000 [} e
1% | pin 1] - 4.3V + 4.3V Ic 14 j B
15 pin 7} + 0.9V - 0.9V _ —
16 | E.Q1/02 | - 4.2 V + 4.2V l i L trrrereseese
ICis
l llll&lll‘il'——' Q
Name DRAWER BLOCKED DRAWER UNBLOCKED — - .
17 |DRAWSENSE 0.0V + 50V
BRI = :,|': .
Name DRAWER POSITION: Ic 18—
IN BETWEEN out —
18 | DRAW F 0.0V 0.0V +50V —
19 | DRAW B +50V 0.0 v 0.0v
IRl |
Name Signal NO KEY CORRESPONDING
PRESSED KEY PRESSED ‘]u D
12 3 -
IC 5:
20 pin 2 | P10 +50V TTL SIGNAL B
21 pin 3 | PN + 50V TTL SIGNAL I e G
22 pin 6 | P12 +5.0V TTL SIGNAL lrm I
23| pin 4 | P13 +50V TTL SIGNAL J s I ) @
26} pin 5] P14 +50V TTL SIGNAL 3 Sl o7 Emo
IC 7:
25 pin 15 | PO + 50V TTL SIGNAL
26 pin 14 | P1 + 50V TTL SIGNAL
27 pin 16 | P2 +50V TTL SIGNAL
28 pin 17 | P3 +50V TTL SIGNAL
29 pin 18 | P4 + 50V TTL SIGNAL
30 pin 19 | P5 +5.0V TTL SIGNAL
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Name SIGNAL PLAY SEARCH CUEING </>
IC 10:
31 pin 16 ATSB + 5.0V + 5.0V 0.0V
32 pin 17 | MUSB + 50V 0.0V ] +50V
33 pin 19 | PULSE 0.0V} + 5.0 V PULSES
1
I¢ 18:
34 pin 27 MUTE 0.0 v @ AUDIO CD
+ 5.0V a Ch ROM
Name Signal WITHOUT WITH
IR SIGNAL IR SIGNAL
IC 10:
35 | "pin-12 | IR-REC 0.0V + 5.0V
Name Signal POWER ON REMARKS
IC 18:
36 pin 6 | RES + 5.0V
37 pin 8 NMI + 50V "LOAD": 0.0 V

Name SERIAL LINK CONNECTOR
NO CONNECTION SHORTED PINS:
1<=-22; 4<->5
DL 7:
38 pin 7 + 0.3V + 0.1V
NQ CONNECTION SHORTED PINS:
1<=>2; 3<->5
DL 5:
39 pin 5 + 50V 0.0 v
40 | €.Q9 0.0v + 3.7V
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4.3 REGLAGES

REFLECTED REFLECTED
EDGE OF EDGE OF LIGHT
LIGHT SQOURCE SOURCE ON

ON MIRROR CD MIRROR

INDICATIONS: MIRROR
Le mécanisme CD est un instrument optomécanique de pré-

cision et ne doit donc étre saisi qu'au chassis en alumi-

nium et ne pas étre exposé & la poussieére.

L optique 3 laser peut &tre nettoyée au moyen d"un pinceau

a3 soufflet. Ne pas utiliser de nettoyants qui risgueraient

de détruire Le mécanisme de mise au point.

Le mécanisme CD est pourvu de paliers autograissants et ne :j:y

2.5mm max.

nécessite aucun entretien.

ATTENTION -

Le rayon Laser peut blesser L'oeil humain. Une vision
directe dans L optique, L utilisation d'un mirroir ou
d’une loupe sont & éviter.

4.3.1 Contrdle de L'optique & laser

-> fig. 4.13 / fig. 4.14 f
a Mettre L’ appareil hors tension et retirer Lla fiche du \
secteur.
a Sortir le mécanisme (section 2.4.71).
m Placer Le mécanisme sorti (sans panier) sous une source
de lumiére. Tendre un fil devant lLa source de lumiere de “hise N
maniére qu'il jette sur Le mécanisme une ombre mince (TRANSPARENT) e
rectiligne. T
s Poser le petit miroir sur la tentitle laser et le disque
de verre (tous deux dans le jeu no. 46242) sur Le méca- Fig. 4.13
nisme
s Mettre Le bras Lecteur & lLaser en position médiane et

tourner le mécanisme de maniére que L ombre de Lla source REFLECTED REFLECTED
. . . EDGE OF EDGE OF LIGHT
soit au cenire du bras et paralléle & celui-ci. LIGHT SOURCE ~ SOURCE ON

ON MIRROR CD MIRROR

MIRROR

a En observant les deux ombres sur le disque de verre et
te miroir (fig. 4.13) on ne doit pas constater de dé-
calage latéral de plus de 2,5 mm.

a Poser le mécanisme de maniére que La lLigne d ombre tombe
perpendiculairement au bras mais en passant par Lle
centre du miroir sur ('optique & laser (fig. 4.14).

s Le décalage Latéral des Lignes d'ombre ne doit pas dé-
passer 2,5 mm ici non plus.

2.5mm max.

4.3.2 Correction de L optique a Laser <Cﬁi\\
-> fig. 4.15
s Contrdle de L optique a laser (section 4.3.1). }
s Desserrer 2 vis [A] jusqu'd ce que ta ptaque [B] puisse /|
étre déplacée (fig. 4.15). {
s Corriger la position de la plague selon fig. 4.15. \
a Lorsque la position est correcte, serrep avec soin Les \
vis [A]. AN
s Contrdler & nouveau Lle réglage de L'optique a Laser pisc
(section 4.3.1). \\(TRANSPARENT) ///
s Remonter lLe mécanisme. e
Fig. 4.14
|1
l I
8 I a o =
J/J‘ ,o\\ / \\ —-
T R T S, . _
TN T (o (o
- Vo \
Vo ! Vol —-
Q J \J
L D /D
| I Iu \ Iu \
N P — P —
K’J:L\\ \\: ll——ii \\V ! S
- e O =) Uy -y

Fig. 4.15
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4.3.3 Ajustement du courant laser
-> fig. 4.16 GND  HF
® Déposer (e mécanisme (paragraphe 2.4.1). rﬁ T 0 I
w Dévisser Le SERVO PCB (paragraphe 2.5.6).
s Retourner Le lecteur de CD et placer le mécanisme dans i " 5 vm%““ R
sa position normale. ! . 301
= Jouer te CD test No 3 (Track 1). | R3102 Egﬁﬁg Hanl L 1 e
s Ajuster le potentiométre R 3106 du SERVO PCB, pour obte- ; ymemlI I 0 [ 8
nir une tension continue de 50 mV +/- 5mV aux bornes l oo 2 CE R 3 2 2 L“
de R 3102 (4k7) . . -8 VoD VBB LPF BEQ| [WFout [OET o 180
f——in G 13- %%m oec k!
| A -8 18
[ 1o L P
- : I 4’59 ANPLIFIER FouRLIZER Izluz HIS
i 50n
| Vor [51s rafl ooh
| ™ il il 6enil 14
I T P o
} .| D236 w feslE)e YT rofS oo o Lie
{03 {30 DR s W
! o o conrran [0 | STEREE | dams J
| NLEE 04 14T e
: il | 2O i o s 3728
| ST GNODI 31-7 L3
- e P P I O
i CIRCUIT
0 Gl
— 38 5. RO A2
i Ll b T
LM [LO
] 18717 S
i 3196 3185 25%"
2183 ooh
i I?év
INITOR Is
o LE rR3106 |
Fig. 4.16

4.3.4 Réglage de la précision du focus

-> fig. 4.16
Le chassis doit étre dans une position normale de
travail. Pour Le réglage utiliser le disque CD No.3 de
Philips, ainsi qu'un volt-meétre digital.
s Faire démarrer Le chassis en actionnant
Le potentiométre R 3146 1,2,3 etc.
n Le LlLaser étant focusé, sur C 2136 obtenir a L aide du
potentiomeétre R 3146 une chute de tension de +400 mv DC
par rapport a la masse.

progressivement

Fig. 4.17
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4.3.5 Test de La commande de moteur & effet Hall

-> fig. 4.18 / fig. 4.19
® Interrompre le raccord V¢ en désoudant La connection 02- SERVO PCB MOTOR PCB

4 sur Le MOTOR PCB.

s Instatler un potentiométre d"ajustage de 22 kQ en série
avec une résistance de 3,3 kQ sur Le MOTOR PCB entre Le
point de raccord 02-3 et L alimentation de -6v. 15-4 oV

s Raccorder le patin du potentiométre d’ajustage au
travers de L interrupteur S avec lLe raccord 0Q2-4 (Vcl.

a A L'aide de L oscilloscope mesurer d abord paralleélement 15-2
4 R 3094 et ensuite au travers de R 3093.

L oscilloscope ne doit pas étre raccordé en méme temps

sur Les deux résistances, étant donné gue Le courant se

mesure sur Les raccords +2 et 2.

s Mettre Le potentiométre d ajustage sur Le maximum. (Son
patin se trouve maintenant raccordé & la résistance de
3,3 k. -

s PLacer un disgue dans Le tiroir.

s Mettre Le CD Player en MODE SERVICE:

- Presser sur L appareil déclenché Les deux touches 15-3
PROGRAM STEP +/- resp. STEP +/- et enclencher en méme
temps L appareil en pressant La touche POWER.

- A Lt affichage, on ne voit plus que L indication

clignotante STEP et en dessous Le chiffre 1. A Vel o

a L interrupteur S étant enclenché, tourner le potentiomé—

tre d"ajustage afin d'obtenir 3 impulsions complétes par

0,1 seconde. Choisir La polarité de L oscilloscope de

fagon & ce gue Les impulsions montrent vers Ll haut.

L'aimant du rotor du moteur a 3 paires de pSles, il est Fig. 4.18

donc possible de mesurer une révolution Lors d'une

vitesse de rotation de 600 tours/min.
s Mesure a L"aide d'un voltmétre DC sur 02-4 (Vc):

- Ve = -1,7 +/- 0,5V CORRECT SIGNAL

- Mesure au travers 3094, valeur 1 max. 56,4 mv Top —

DIFFERENCE

- Mesure au travers 3093, valeur 2 max. 58,8 mv
- Différence: Valeur 1 - Valeur 2 max. 6,0 mV
Si La différence excéde 6 mv, alors que La valeur 1 et
ta valeur 2 en dessous du maximum, Lle moteur est défec-
tueux.

& Pour un bon fonctionnement Le signal doit avoir les va-
leurs suivantes (fig. 4.19):
La valeur maximale (TOP) n'est pas définie (valeur 1 et

woaenn

FLANK
~1/2 TOP ~7

valeur 2).

- Différence de pointe 24 mv

- Différence de ftanc 36 mv val ov

- Valeur de Lla base (FOOT) non définie

Remarque:

La différence de flanc n’apparait gque lors d'une im-

pulsion asymmétrigque. La valeur de base (FOOT) corre-

spond & DC-Offset. NoT
s Exemples de mauvais signaux voir fig. 4.19. OSCILLATION TOP FORM WRONG SYMMETRICAL
m A L'aide du potentiométre d"ajustage, régler une tension SPIKES, NO TOP

de -0.9 V sur Le point 02-4 (v¢); Lle moteur doit

continuer de tourner. Méme lors de signaux avec une

amplitude minimale, La symmétrie et La forme du signal

ne doivent pas changer.

s Le MODE SERVICE se déclenche en étaignant L’ appareil ou
en retirant la fiche secteur. Le Lecteur CD est ainsi
prét pour Le fonctionnement normal & la prochaine mise Fig. 4.19
sous tension.
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S

.4 MESURE DES DONNEES AUDIO

Facteur de distorsion
Niveau de sortie
Réponse en fréquence
Diaphonie

Ecart signal/parasites
Ecart signal/bruit
Linéarité de phase
Evaluation acoustigue

~

.4.1 Facteur de distorsion

- -> fig. 4.20
® Montage selon fig. 4.20 avec filtre de mesure de distor- _
sions & La sorjtie VARIA!?LE OUTPUT [23_!. CD-PLAYER | FILTER | g::g%l;TlON — gggﬁgégcy

a Régler Lle niveau maximal de sortie avec Lla touche
VOLUME +-[201.

s Jouer lLe disque test no. 3.
Pour La mesure du canal gauche TRACK 4, et pour La me- Fig. 4.20
sure du canal droit TRACK 8.

Pour tous les fréquences du TRACK 4 et du TRACK 8, Le
facteur de distorsion doit étre inférieur 3 0,005%
(B126) et 0,004% (B226-S)

m Effectuer les mémes mesures aussi aux sorties FIXED

OUTPUT [11.

4.4.2 Niveau de sortie

» Régler te niveau maximal de sortie avec Lla touche
VOLUME + [201.

s Jouer le CD test no. 3 TRACK 2/3.

s Mesurer au voltmétre BF les niveaux des sorties FIXED
[1] et VARIABLE [2].

a La valeur mesurée doit étre de 2,5 V RMS #1 dB.
Egalité des canaux: meilleure que 0,2 dB.

4.4.3 Réponse en fréquence

a Contrbler Le niveau de sortie (section 4.4.2).

s Jouer lLe CD test no. 3, TRACK 2 (canal gauche / 1 kHz)
et régler La référence de niveau a 0 dB.

n Jouer Le €D test no. 3, TRACK &4 pour Le canal gauche et
TRACK 8 pour Le canal droit.

s Au niveau de sortie maximal, la réponse en fréquence des
sorties FIXED [11 et VARIABLE [2] doit étre dans lLa to-
lérance de =+ 0,1 dB pour tous les fréguences (41 Hz,
101 Hz, 997 Hz, 3163 Hz, 6373 Hz, 10007 Hz, 16001 Hz,
19001 Hz, 19997 Hz).

4.4.4 Diaphonie

s Régler Le niveau maximal de sortie avec Lla touche
VOLUME + [201.

s Jouer Le CD test no. 3, TRACK 2 (canal gauche / 1 kHz)
et régler La référence de niveau & 0O dB.

s Mesurer les deux sorties par un filtre passe-bas 30 kHz:
TRACK & pour La mesure de diaphonie L & R.
TRACK 8 pour la mesure de diaphonie R a L.

m L affaiblissement de diaphonie doit étre d’au moins
90 dB.

4.4.5 Ecart signal/parasites

s Régler Le niveau maximal de sortie avec Lla touche
VOLUME + [201].

s Jouer le CD test no. 3, TRACK 2 (canal gauche / 1 kHz)
et régler La référence de niveau & O dB.

a Jouer le CD test no. 3, TRACK 18 ("silence digitale”).

s Mesurer tes sorties FIXED [1]1 et VARIABLE [21 par un
filtre passe-bas 30 kHz.

s La valeur obtenue doit étre supérieure & 100 dB (B126)
et 102 dB (B226-S).
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4.6.6 Ecart signat/bruit

a Régler le niveau maximal de sortie avec Lla touche
VOLUME + [201].

s Mesurer les sorties FIXED [1] et VARIABLE [2]1 par un
filtre passe-bas et un filtre avec courbe de pondération f=100Hz f = 400Hz
"AT.

o Jouer le CD test no. 3, TRACK 2 (canal gauche / 1 kHz)
et régler La référence de niveau & 0 dB.

s Jouer Le CD test no. 3, TRACK 18 ("silence digitale”).

2 La valeur obtenue doit étre supérieure 3 106 dB8 (B126)
et 108 dB (B226-S).

4.4.7 Linéarité de phase

-> fig. 4.21

s Régler Le niveau maximal de sortie avec Lla touche
VOLUME + [20]1-

s Jouer le CD test no. 3, TRACK 20.

s Raccorder L'oscilloscope & une sortie et évaluer opti- f=1002Hz f=5512Hz
quement Les signaux rectangulaires a 100 Hz, 400 Hz,
1002 Hz et 5512 Hz. La courbe doit é&tre symétrique
(fig. 4.200.

4.4.8 Evaluation acoustique

® Jouer tLte CD test no. 5A et surveiller lLes défauts de
reproduction (interruptions). Fig. &4.21
a Le CD test contient Les défauts simulés suivants:
Interruptions d’information de 400...900 pm sur TRACK 5
- TRACK 9.
Points noirs (Black Dots) de 300 ... 800 um sur TRACK 11
- TRACK 17.
Empreinte digitale simulée sur TRACK 18 et 19.
s Cette évaluation n'est évidemment possible qu avec un CD
test impeccable et manipulé avec soin. Des défauts
supplémentaires peuvent s ajouter aux défauts simulés et
provoquer L interruption de la reproduction.
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5. SCHEMATA SPARE PARTS PIECE DE RECHANGE
INHALT CONTENTS SOMMAIRE Page
BLOCK DIAGRAM B126/B226-S 5/1
TRANSFORMER PCB 1.769.450.00 5/3
TRANSFORMER PCB 1.769.451.00 5/3
TRANSFORMER PCB 1.769.452.00 5/3
DECODER PCB A 1.769.421.00 * 5/5
DECODER PCB A 1.769.422.00 *x 5/8
MICROPROCESSOR PCB A 1.769.402.20 * 5/12
MICROPROCESSOR PCB A 1.769.406.20 % 5/16
MICROPROCESSOR PCB A 1.769.404.20 x= 5/18
MICROPROCESSOR PCB A 1.769.407.20 *x 5/22
LCD-PCB A 1.769.255.00 * 5/25
LCD-PCB A 1.769.455.00 %* 5/25
KEYBOARD LEFT 1.769.215.00 5/27
KEYBOARD RIGHT 1.769.202.00 5/27
INTERCONNECTION CABLE 1.769.457.00 5/29
ILLUMINATION BOARD 1.769.565.00 * 5/29
CD-DRIVE B A 1.769.117.00 * 5/30
CD-DRIVE @ A 1.769.118.00 *x 5/30
* B126 onlv

*%x B226S only
ALL other components are used with both CD-Players.

@ The CD-Drives 1.769.117/118.00 are delivered complete
with SERVO PCB and MOTOR PCB !

ALL PCBs MARKED WITH THIS SIGN A
CONTAIN COMPONENTS SENSITIVE TO
STATIC CHARGES.

PLEASE, REFER TO PREFACE BEFORE YOU
REMOVE THESE BOARDS.
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ABBREVIATIONS CODE LETTERS AND COLORS
COMPONENTS RESISTORS ® SERIES E6/E12/E24
B bulb Digit
BA battery, accumulator M motor COLOR DIG x + TC | | r— Multiplier
BR optocoupler B->LDR ME meter [ | ] r Toterance
c capacitor MIC microphone gold -10,01{5% - 1 2 x %
D diode, DIAC MP mechanical part silver{-{0,1 |10% -
bt LED Llight-emit.diode P plug (male) black (01 - - {[[[l::
DL@ optocoupler LED->QP PU  pick up brown |[1{10 1% 100%10-6/K
DLR optocoupler LED->DLR Q transistor red 2{100 2% 50%x10-6/K #
DLZ LED array,7s.display QP phototransistor orange{3| 1k - 15%10-6/K s SERIE E48
DP  photodiode QPZ phototransistor array yellow|4] 10k - 25%10-6/K Digit
DZ rectifier R resistor green |[51100k}|0,5% - { r Multiplier
£ electronic part RP  light depend. resist. blue |6[1M |0,25% - i £ g | Tolerance
kpEF headphones RT temp. sensit. resist. violet|7{10M |0,1% - 1 X % TC
F fuse - RZ resistor array grey |3 - - -
FL  filter S switch white |9 - - - = B l £ 8B =
H head (sound-/erase-) T transformator L= N = = =8 &
HC hybrid circuit TL detay Lline # either no mark for TC, or red. Temp.-coefficient -
HE  hall element TP test point 1 black ring only: 0 Q@ (= bridge)
IC integrated circuit W wire, stranded wire
J jack (female) X socket, holder
JSs jumper XB tamp socket CAPACITORS
K relay, contactor XF fuse holder
L coil, inductance XIC 1IC socket The tolerance category is some-— 0= 0,5% J = 5%
Ltc LC Display Y quartz, piezoelement times specified by a letter af- F= 1% K = 10%
LS Loudspeaker z network, array ter the rated capacitance. G = 2% M = 20%
SPECIFICATIONS OF ELEMENTS MP  Metal paper
PCF Carbonfilm MOLDED RF COILS

cC Carbonfilm Petp Polyester
Cer Ceramic Pme Metallised Polyester A wide sitver-colored ring and 4 thin, differently co—-
Cerm Cermet PP Polypropylen lored rings identify molded RF coils. The wide silver
EL Electrolytic Si Silizium ring indicates the start of the counting direction. The
Mf Metalfilm Tri Trimmer second, third, and fourth ring indicate the inductance in

micro Henry (uH), where two of the three rings represent
MANUFACTURER OF COMPONENTS Ra Raytheon the numeric vatue, the third one either a multiplier or

RCA Radio Corporation the decimal point. In the latter case it has a golden

ADI Analog Devices Inc. —-- RIVA color. The fifth ring identifies the tolerance in percent
AMP  Ampex SDS (£).
Com Componex Sie Siemens
Dam Dam Etectronic SIG Signetics COLOR DIG  «x +
pel Delevan —-—— Stetner i Examples: S BEE BN BEE S B
EX Exar --- Stocko btack |0 1 - =B B l ‘B BE
GI General Instrument St Studer brown |1 10 | 1% LEe =8 & = 8|
Ha Harris Sx Siticonix red 2 100 2% | 2.7uH/20% | |
Hi Hirschmann Ti Texas Instruments orange}3 103 - silver J
ITT Intermetal, Valvo TOK TDK yellow(4 104) - red
Mot Motorola --- Toko green (5 105{0.5% goldw
NEC Nippon Electr. Corp. TJo Toshiba blue [ 106 - violet
NS Nat. Semiconductors Vi videlec violet|7 107} - -
Ph Philips grey {8 108| - 820uH/ 5% j

white |9 109 - silver !

gold . - 5% grey
POWERS OF TEN sitver|- - 10% red

any - 20% | * Decimal point brownxx
IMilli-|Mikro-|Nano—|Pico-|Femto-| Tera-|Giga—|Mega-|Kilo- ** Multiplier gold
| omofowo | onoop | £ T 61 M| oK
1073|1076 1079 [10-12{10°5 |1072 {109 [106 |103
t NOTE:

some of the order numbers contained in the following

Lists are used for production purposes only. The referen-
ce numbers may deviate for service purposes.

Electrical components such as resistors, capacitors,
transistors, IC’s etc. having no special unit-specific
number and not being identified respectively should be
purchased locally.
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BLOCK DIAGRAM B126/226—S

CD DRIVE 1.769.117/118

TURNTABLE
MOTOR

’_— DECODER BOARD 1.769.421/422 i
' i DOBM .
! | O piamaL ]
| OUTPUT
! ol 2 |
| DEEM 0 ooe |
HF-AMPLIFIER | MAINS | RAM o | EMPHASIS .
! | 11.2896 MHz * oac/ [> ——o”’ o0 LVAR/ |
| L H \ oy '
<
| 0PU | | v ' ket * /'/o——o LFIX |
| L___| : | |
I o — | | |
- ' MAINS ! 5V +10V +12V +5VSTBY 1S s 1 swer
! = | | RansFORVER | DEMOD/ERCO &  CM/AL | DUt & | REGISTER = I
3 45 | i |
| | Ul ] | X |
L - . [V} QDA [ Il iy . l '
' | | L——'—> WP [HFL|MsC  |QCL SUBCODE l > J}/ Orfx |
| + . POWER SENSE QRA é | .
| | | | SUPPLY ATSB MUSB MUTE ’ | |
[ | .
i ] DLEN, DATA, CLK _
| | LASER i ' , orc/ [> 0 Ry |
| CONTROL | DE-
! | : . l L l ¢ =1 EMPHASIS |
= ! | TRANSFORMER |
\ BOARD —6V-10V 15V — o SENSE -
| RaoAL 11 | 1.769.450/451/452 | 6V-10V -15V -10VSTRY & gt KILL l
P
: ! ! SON - PSON - |
= M |{LO |ALA4 HF*|_ _I___ S N O _J
! REVOX
“ A vy \ A A Ay v ﬁ} A A SRR S SR J
: == = = == = o)
|
‘ 1 1
L KEYBOARD LEFT 1.769.215 LC DISPLAY 1.769.255/455 | KEYBOARD RIGH
- ! & IR |
WL ViR <@
LASER CONTROL > RECEIVER |
HF-AMPLIFIER -
HFL/TLDETECTOR s = |
FOCUSELECTRONICS -
REL/RE2ELECTRONICS DODS | - |
F FE - <
< H < |- | T o
LEAD/LAG D I ; I |
- REV/REZ ‘ 1 Y= TLLAT PL2. P, P14 I
2 * _TLRE o <@
o ":zp S DLENL, DLEN2, CLK, DATA J “LoAD" l
10 Al P00...PO5 P10, P11 \v4
< RE RE RADIALERROR RE l—> - - |
. 4 |- PROCESSING = UPSYSTEM - 1
LEAD/LAG = | | I
T DAC . ~ REFIL_ |
BO..B3 i I A A A [ A orawross _ |
_ Ve __MsC J A |
- < |- . DRAW IN/QUT v
LEAD/LAG RESET SERIAL & be— | — DrAwER ,
LINK DRAWER a END-SWITCHES
! DRAW SENSE ELECTRONIC [ |
| ) - N M4 |
. SERIAL LINK 4_4 DRAWPOS.F o » T |
MICROPROCESSOR BOARD 1.769.402/406/404/407 2 _’

PUBLISHED 5/89




STUDER REVOX

REVOX B126/226-S

5/3

TRANSFORMER BOARDS 1.769.450/451/452.00 B126/226—S

[ [ [&A

8176/ 27¢-5 CD- PLAYER

page A oF 1

STUDER

TRANSFORMER-BOARD-220V

[sc[ 4.769.450 .00

T | T |
M~ A—— | - —— 6,.\_)\_,\ ! -
ne ; lgchy == | 15 .—_‘:-
17V | |~ v ve\: |
= A5 ~ Yel llt-' nC O- ||i.'
qunv | Pl % W | a1
Ay ~_rd It | TO DECODER- MOV O 2 gy | T0 DECODER-PCB
o 0,8V T e\ g A % 408V | | gzl
o n, oo gy 476342 el 4 oLl :4_: 4.763.422.00
Ly == 40,3 | | T 476,00 hnt E 20,8V | oraly I
f\f‘v\ o2 13 P B I3T 2 O | -'
N |
a,3v g 33V |
AoV 2, ! é blu :6-‘ 240V CI)—Q—"%+
- y—1 | - £ L= .
ﬁ LOOmA T 1157 ‘ 200mA 15 |
|
@ 220388 SWicki | . . o .. @) .. D) 720538 S Wiki[@) 244098 S WK O . . @) »
[ T [~AIB126/226-5 CD-PLAYER pace A or A [ [ [&A|Bi2¢/22¢-5 CD-PLAYER pace 4_of A
STUDER | TRANSFORHER-BOARD-140V [sc] 4.369, 454. 00 STUDER | TRANSFORMER-BOARD-240V [sc] 4.769.u52.00
T4 ‘
/\/\_’ﬂ' \ L
nC. é :5,’[:'|
A‘N? | \ ;
—— 2 N o e
&q.}v | .
AoV o | gy | TO DECODER-PCB
) gz A0V | pn ° y | 4.169.424. 00/
) - © — . | 363, 422.00
- gv,tacav | v
Ln? L A3y m\fer_() | 3 o
66 W | ! :
A40V ~o- —O=> e mm
FA y N : L_J
- e |
20mAT A15°C
D) 120383 S.Wicki [ 141088 S.Wids JO O O .
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TRANSFORMER BOARDS 1.769.450/451/452.00 B126/226—S

T4

b
o
P

ELNOE R

1

MP 10

MP40

MP 11

MP 2;3\

MP 14

INDe POSeNO. PART 0. VALUE SPECIFICATIONS / EWUIVALENT MANUF .
(02) aeeel 5941400472 4.7 n NOISE SUPPRESSION CAPACITOR
Fesssol 51.01.0119 T 200 mA S % 20
(00) 62.03.0100 CHOKE
(02) not used
(09) 12769.450.11 TRANSFORMER-PCB St
(01) 1.769.450.12 TRANSFORMER-PCB st
54.0200320 FLAT-PIN
54.32.0320 FLAT-PIN
53.03.0142 FUSE-CLIP
53.33.0142 FUSE-CLIP
51.99.0129 FUSE-ISOLATION
1.769.450.02 LABEL st
54.01.0230 6 POLE CIS PIN CASE
1.759.450.93 WIRING-LIST TRANSFORMER-BOARD st
35.73.0160 TY-RAPy PLASTIC
(03) 284210045 14 pcs Tubular rivets
1.769.450.01 TRANSFORMER  B126/226-5S st

(01) 13.04.88
(02) 24e10.88
(03) 24.10.88
MANUFACTURER :

DORIG 88703721

phase to case distance too small
Funkschutzzeichen

modification for production
St=Studer

(01) 88/04/13  (02) 88/10/24  (03) 88/10/24

STUDER (03) 38/10/24 STU TRANSFORMER-BOARD-220V PL 1.769.450.00 PAGE 1
IND.  POSeNO. PART NO. VALUE SPECIFICATIONS / EQUIVALENT MANUF,
Fososal 51.01.0113 T 400 mA 5 % 20
6220340100 CHOKE
(00) 17694450411 TRANSFORMER-PCB st
(o1) 17690450412 TRANSFORMER-PCB st
54.02.0320 FLAT-PIN
5420240320 FLAT-PIN
53030142 FUSE-CLIP
53.03.0142 FUSE-CLIP
51.99.0128 FUSE-ISOLATION
1769445102 LABEL st
544010230 6 POLE CIS PIN CASE
1.769.450.93 WIRING-LIST TRANSFORMER-BOARD st
35.03.0160 TY-RAPs PLASTIC
(02) 28.21.0045 14 pcs Tubular rivets
1.769.450.01 TRANSFORMER B126/226-5 st
(01) 13.04.88 phase to case distance too small
(02) 24.10.88 modification for production .
MANUFACTURER: St=Studer

ORIG 88/03/21

(01) 88/04/13 {02) 88/10/24

STUDER (02) 88/10/24 STU TRANSFORMER-BOARD-110V PL 1.769.451.00 PAGE 1
INDe  POSeNOe PART NO. VALUE  SPECIFICATIONS / EQUIVALENT MANUF o
(o1) 59.14.0472 4.7 0 NOISE SUPPRESSION CAPACITOR
51.01.0110 T 200 mA 5% 20
(00) 323340100 CHOKE
(o1) not used
1:769.450.12 TRANSFORMER-PCB st
54.02.0320 FLAT-PIN
54.02.0320 FLAT-PIN
53.03.0142 FUSE-CLIP
53.03.0142 FUSE-CLIP
51.99.0128 FUSE-ISOLATION
1.769.450.02 LABEL St
54.01.0230 6 POLE CIS PIN CASE
1.769.450.93 WIRING-LIST TRANSFORMER-BOARD st
3540340160 TY-RAPs PLASTIC
(02) 28.21.0045 14 pcs Tubular rivets
1.769.450.01 TRANSFORMER  B126/226-5 st

(01) 24.10.88 Funkschutzzeichen
(02) 24.10.88 modification for production

MANUFAC

ORIG 88,

TURER®

/708/16

STUDER

St=Studer
(01) 88/10/24 (02) 88/10/24

(02) 88710724 STU TRANSFORMER-BOARD-240V PL 1.7690452.00 PAGE 1

PUBLISHED 5/89
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DECODER PCB 1.769.421.00 B126

P1-1...P1-26:

TO MICROPROCESSOR PCB

1.769.402/406.20

P4-24 23

— & | g\ygtey

P4-4g

—E , ov

PA- 43

| |.nso | on

024
40m |

TO TRANSFORMER BOARD

m
25V

Aov

1 @ |

+5ISTRY

Ykt PA-20
R —EB ooy

— Rt |
J am PA-
) am OA- 15

Q5
ZTX654

04-25
—@. -0V

@S - AOVSTRY

EAL S5
Qs

0426

—

g > AW

CM! w3

Aew |
08 O] 4oy
Uy S
NY00A _E-
UL
DA D e IS —_—
\ 4w E2 230€ £
uov [ 0
RSY €s3 PP
2o T 100E 2%
5 TES 20 -—l
RIS 1CS
OAS (NJANUDA

AN

DA QS | ] ;
wooa | Lp | -
35\
& 0 0 > - ASV

33
33

TO

ILLUMINATION PCB
1.769.565.00

D) 88 LC [ (/0d? tue Q) 208 SNk O .. O ..
[ | J&A|R A2t COMPACT DISC PLAYER pace A oF 3
STUDER | 0ecODER-ROARD |s¢| 4.768.424 .00

+42y  ¥4SY +AV
b
x
)
2o 8¢
v e
Yhufrov
: 1
x{x
o) (&3]
CTJ Wn
48| 4
Voo \NSS
N A 0] 0
begw____—— L L XY
Gkhm 3 A2 4,
e Mlaw AAlY 431m
g;yw____li SUAR[SEM 1C8 AO|S A%lao \C 3
o b 8la
AS (3 3as THS Wb
35! SAN 3240
544 AL LS Yas
MSC PA-13 A e s (& 5 lee
WRL g [ Reu——2fkro RIW |20 Ll (¥
AT Ay
_Pade Ak - Und O
W (RYS } l L5 W [WHES 2o
a0 v e 4% e
g —
e °‘ CRs |28 46 |ERs
Wlra SU8  OMR WARR |44 45 |oy
3 EPAS (UM NS
) [ 5] 3] 3 3§ 39] A9 zv.l
L — DEEM
45Y Fx400n
o d e . S B ) T ) 2 i |
. ORI QNG WA F E I | I
R 22 re Ewe R xsw| 7 K ;I— o o[ ] o] o
s, E— 2o o |48 Alwag roorb gy Q-OUT
+SV cwo |48 2 rex o [2S \_‘OUT
L2 (NN 1C AO [___“ e 1C A4 o by
g . 3 | Y
SR 220 @ O " o el
o r) ([ TV A T
(44
BN, g <
[
l:_“’ cose @;‘.‘_\_ “_‘_Il““
W - Xlo AN
TESU M 3 é

AT ) Ay

A-GNO

S
ouas L]

Voo

OGN

(1Y
cy

HIt D

e L
B[ o eA] el o &L ]

2w Cimen AU

DIGITAL
oOuUTPUT

52 Un

C59jj40n Soe LA Fx400n
B pyzy)
== oy
RFAY - §
QA

oL

c5? llAon

(0) 28088 LC

ORI Y T O N

O ..

[T JaA|® 226 CONMPACT DISC PLAVER

paGE Z ofF 3

STUDER DECODER- ROARD

[sc[A.us.uu.Oo
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DECODER PCB 1.769.421.00 B126

C404| |5nd 4%

c 0] bv\lﬁlA%

|
Q400
RTE I¢

Nl c

L-Fixed
03] [2n2 4% !
=g | —{R263]
3 U A%
Nk
[
b=
L-Out
s hiC 103 s
LINE
OUuTPUT
C04] [Bad A%
(€3]
2444
R-Fixed
z
3
R-Out
-asv

|
3

AN
AN
x
&l
Wik aas
(Y RCSS?
(Y4153 v
A
=3
P4
9404 04y
g
Un ANUYE

AN -45\ LAl

A3 [an -5\
2 (218 AL CAL
R3Y an LI 1w I 404
T1T1 e sz

1C WA
A- GND D- GNO

DI oW 1@ 244038 O .. O ..
| | | B 426 COMPACT DI1SC PLAYER PAGE 3 OF 3

STUDER DECODER-RBOARD 15614.?63.u24,00

IND.  POSeNO. PART NO. VALUE SPECIFICATIONS / EQUIVALENT MANUF.
Coeoeol 59.22.8109 1 u 16v s el #22 all capacitors 10% /50 V 2
5942243470 47 u 10V 5 el sz otherwise noted Ead
5940600223 22 n
5942244103 10 m 16V 4 el
(00) 5902204222 2.2 m 16V o el
(03) 59.2245102 1 m 25V 4 el
5942243470 41 u 10V 5 el
5940640223 22 n
5942245220 22 u v 4 el
5942243470 47 u 10V 4 el
59.06.0223 22 n
5902246102 1 m 40V 4 el
5942246102 1 m 40V 5 el
5942205220 22 u 25V 4 el
5940640223 22 n
5942245220 22 u 25V 4 el
590600223 22 n
5940600223 22 n
5900640223 22 n
*5942243101 100 u 10V o el
5922640223 22 n
(00) 5920600223 22 n
(03) not used
5920640473 47 n
5902601479 4e7 u 10V , sal
(00) 592060104 100 n
(03) 59.0640104 100 n not used
59.06+0104 100 n
59.06.0104 100 n
5940640104 100 n
590640104 100 n
59.06.0104 100 n
590600104 100 n
5900600104 100 n
5903402479 41 p cer
59.0600472 4e7 n
59.22.8109 1 u 10V 4 el

STUDER (03) 88/10/2% SW  DECODER-BOARD PL 1.769.421.00 PAGE 1
INDe POS<NO« PART NO. VALUE SPECIFICATIONS / EQUIVALENT MANUF o
5922243470 47 u 10V » el
5920620223 22 n
5940640223 22 n
593442330 3 p cer
5903402330 33 p cer
5943405471 470 p cer
59+06.0223 22 n
5920620104 100 n
5943640104 100 n
59.06+0104 100 n
5922640104 100 n
59.06.0104 100 n
59.0640104 100 n
5940640104 100 n
59.06.0223 22 n
59.06.0224 220 n
5942543101 100 u 16V o el
59e31.6223 22 n
(03) 57e99+0205 63 n
(03) 59032.3103 10 n cer
(03) 59+32.3103 10 n cer
(03) 59e32.3103 10 n cer
59127512 S5¢1 n 1%
5940501682 6.8 n 1%
39e05.1222 2:2 n 1z
59.05.1222 2.2 n 1z
591207821 820 p 1z
59.22.4101 100 u 16V + el
390640102 1 n
5900640223 22 n
59435.1682 648 n 1%
5921207512 5«1 n 1%z
59405.1582 6.8 n 1%
5920541222 2.2 n 1%
59205.1222 2.z n 1z
59+12.7821 320 p 1%
59+22.4101 100 u 16V 5 el
STUDER (03) 88/10/24 S4  DECODER-BOARD PL 1.7694421.00 PAGE 2
IND. POSeNOe PART NO- VALUE SPECIFICATIONS / EQUIVALENT MANUF .
590640102 1 n
5940640223 22 n
59205.1582 6.8 n 1%
500440125 1N4448
5040440125 1N4448
504040122 1N4001
50+04.0122 1N4001
5042440125 1N4448
5040440122 1N4 001
5040440122 1N4001
5007420122 1N40O1
5003420122 1N4001
50.04.0122 1N4001
50e34.0122 1N4001
50094+0122 1N4001
5040440122 1N4001L
500440122 1N4001
50e34.0122 1IN4001
50.04.0122 1N4001
3040440125 1N4448
20404.0125 1N4448
70471.0235 B8O 370072200
50.10.0104 LM3L7 PUS. VOLTAGE-REGULATOR
53010.0104 LM317 POS. VOLTAGE-REGULATOR
30.10.0105 LM337 NEGs VOLTAGE-REGULATOR
504100104 LM317 POS. VOLTAGE-REGULATOR
50.10.0105 LM337 EG. VOLTAGE-REGULATOR
50e13.0118 SAA 7210 DECODER Ph
5001440134 TMS 4416 16K ¢4 D-RAM TI
50.13.0119 SAA 72208 DIGITAL FILTER PH
50.19.0105 TDA 1541A 16-BIT DUAL-DAC PH
1C.s101 5099.0105 NE 5532 N XR 5532 Ns DUAL OP-AMP Sig
I1C.e201 50.99.0105 NE 5532 N XR 5532 Ny DUAL OP-AMP Sig
STUDER (03) 48/10/24 SW  DECODER-BOARD PL 1.7690421.00 PAGE

3
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DECODER PCB 1.769.421.00 B126
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IND.  POSNO. PART NOo VALUE  SPECIFICATIONS / EQUIVALENT MANUF. INO.  POS.NO. PART NOo VALUE SPECIFICATIONS / EQUIVALENT MANUF. INDs  POSeNOs PART NOe VALUE SPECIFICATIONS / EQUIVALENT MANUF. IND.  POSeNOe PART NOo VALUE SPECIFICATIONS / EWUIVALENT MANUF .
5440100216 6 PIN CIS STRIP Q 50403.0510 80 136-16 PNPs 45Vs 1954 57.1143151 150 2% R 57e11+3331 330
5442142008 1%6 POL CINCH G 50403.0436  BC 5478 8C 2378y BC 5508 574113132 1.3 & 2z R 57+11.5106 w0 M 10%
5420140287 3 PIN CIS STRIP q 5040340515 8C 5578 8C 3078, 8C 5608 57.113101 100 2% R 57.11.3112 1ol k 1
Q 50403.0436  BC 5478 AC 2378, BC 5508 57e11e3112 lel Kk 23 R 5741143202 2 K 1%
56.04.0144 24V 43U PCB RELAIS (00) 2 50.03.0340  oC 337-25 57.1103473 41 x R 57e11.3242 2.4 & 1z
(02) u 50.03.0523  2TX651 5721143103 10 k R 5Te1143242 2.4 k 1z
1.769.420.0% DOBM-TRANS FORMER Q 5049340352 TX 751 57e11.3394 390 k R 37e11.3221 220
62401+0115 a 50403.0340 8C 337-25 5741143103 10 k R 57.11.3103 10k
Q 50.33.0436  BC 5478 5701143333 33 K R 5741143333 33 Kk 2z
(00) 1.769.420.14 DECODER-PLB st w 5043340515 BC 5578 5721103334 330 k L3 57.11.3105 1M 10%
(03) 10769.420.15 DECODER-PCB st I 504230436 8C 5478 57.11.3473 41 K ] 57.11.5106 10 M 102
10769420401 HEAT=-S INK st G 50.03.0515 8C 5578 10 k ] 57.11.3112 lel k 1%
127690420202 THERMOPLASTIC v 5040340515 BC 5578 10k K 5741143202 P 1%
107690 420003 CYNCH-SINK st u 50.03.0436  BC 5478 10k < 57.11.3242 2.4 k 13
5042042003 cLIP TO 220 Q 5040340436 BC 5478 21 & R 57e1103242 2.4 k 12
5042042003 CLIP TO 220 Q 5040340515 BC 5578 100 Kk R 57e1103221 220
5042042003 cLIP TO 220 G 5040340515 BC 5578 BC 3078y BC 5608 2.2 R 5741143103 10 k
5042042003 CLIP TO 220 v 50.03.0216 4 111 ND-FETs Rdson < 30 ohm SIX 58 2% R 5741143333 33 K 21
5042002003 CLIP TO 220 P 50.03.0216 4 111 ND-FETs Rdson < 30 ohm SIX 1M R 57.11.3105 1M 10z
21.26.0354 SCREWy CYLIN.-HEADs M 340 % 6 4T k
2142640354 SCREWs CYLIN.-HEADy M 340 & 6 R 571143221 220 2% #%¢ all resistors 5% 25w ¥82 10 k 89.01.0559 1102896 MHZs QUARTZ Pn
(00) 2441641030 WASHERs D 505/3¢2 R 570113681 680 2% sos general purpose sos 5741143103 10 k
(01) 2441642030 SERRAL LOCK WASHERs D 6/3s2 K 5Telle3221 220 2% ##¢ unless otherwise noted %= 571103561 560
(00) 2441641030 WASHERs D 5¢5/3+2 R 5741103681 680 2% 5741143103 10 k
(o1) 2441642030 SERRAL LOCK WASHERs D 6/3+2 R 57.11.3681 680 57e11e3471 470
2142640354 SCREWs CYLINe-HEADs M 340 2 6 R 5741103681 680 5741143102 1ok
212640354 SCREWy CYLIMo=HEADs M 340 3 6 R 5701143221 220 2% 5741143102 Lok
(00) 2401641030 WASHERe D 5¢5/3+2 R 571103821 820 2% 57.1103223 22 k
(o1) 2641642030 SERRAL LOCK WASHERs D 6/342 R 57.1103222 202 k 5741143104 100 K
(00) 2421641030 WASHERy D 595/3¢2 & 5721103393 39 k (00) 5721143751 750 1z (01) 22.06.88 mechanical contact with ground
(o1) 2641642030 SERRAL LOCK WASHERy D 67342 R 5721143472 47 K (03) 57e11.3911 910 12 (02) V6.10.88 modification of Q5
2042307355 SCREW R 5Telle3472 47 k 57e113104 100 k (03) 24.10.88 Funkschutzzeichen
2042347355 SCREW ) 5701123472 47 k 5721143103 10 k el=electrolytics cer=ceramics mf=metal films Sal=solid aluminium
14769420405 cLe R 5701103472 47 K 574113152 1.5 k 1% MANUFACTURER: Ph=Philipss St=Studers SIX=Siliconixs
R 571143472 4e7 k >T.1143123 12k 12 TI=Texas Instruments, ADI=Analog Devices
5441402003 26 PIN FLAT CABLE CONNECTOR R 57a11.3272 2.7 k 5 189 1ot
. R 37.11.3222 2.2 k 57+113180 18 NRIc 88702712  (01) 83/06/22  (02) 88/10/06  (03) 88/10/24
S TUDER (03) 88/10/24 SA DECODER-BOARD PL 1769442100 PAGE 4 STUDER (03) 88/10/24 SHW DECODER-BOARD PL 1769042100 PAGE 5 S TYDER (03) 38/10/24 SwW DECODER-BOARY PL 147696421400 PAGE 5 STUDER (03) 38/10/24 SwW DECODER-BOARD PL 1767442100 PAGE 7
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STUDER REVOX REVOX B126/226—S 5/10

DECODER PCB 1.769.422.00 B226—S

- ,
1
MP 14,15 MP 24 |
MP 16,17
T 77 ok N ‘ | l I /1
0.0 o %@{z", N 1 ra— ]
©ob680880 | ‘ \ \ ’
P, pitatadstal)
= = MP 3 MP 2 L
=
MP5-9
MPA |
J—wpa =
1| M 18,20
-% MP22
i .
|_—mP 19,24
N
MP40-13
INDe POSeNOe PART NOe VALUE SPECIFICATIONS / EQUIVALENT MANUF o INDe PD5eNOe PART NODe VALUE SPECIFICATIONS / EWQUIVALENT MANUF. IND« POSeNO. PART NO. VALUE SPEC IFICATIONS / EQUIVALENT MANUF o INDe POSeNOe PART NO. VALUE SPECIFICATIONS / EQUIVALENT MANUF o
59,22.8109 L u 16V 4 el #2% all capacitors 10% /50 V %% Coesosls 5923442479 47 p cer 59.06.0102 1 n 50e7440122 1N4001
5942203470 47 u 10V » el £ otherwise noted EE C 35 59.06.0472 4.7 n 59.06.0103 10 n 5040400122 1N4001
592640223 22 n 59422.38109 1 u 10V o el 59.3402220 22 p cer 5040400122 1IN40OL
590224103 10 m 16V 4 el 59e22434170 47 u 10V + el 59.06.0223 22 n 500420122 1N40O1
(00) 59224222 2e2 m 16V 45 el 59.06.0223 22 n 5902225220 22 u 16V 5 el 5022440122 1N40O1L
(03) 3962245102 1 m 25V 4+ el 59.06.0223 22 n 59.05.1682 6.8 n 1% 50.04.0122 1N4001
5922243470 47 u 10V + el 5963422330 33 p cer 59.06.0103 10 n 50.04.0125 1N4448
59.06.0223 22 n 59e3442330 33 p cer 5901247512 Sel n 1z 50040125 IN4448 i
5962225220 22 u 10V » el 5923445471 470 p cer 59.05.1582 6.8 n 1z H
590223470 47 u 10V »+ el 59.06.0223 22 n 59405.1222 2.2 n 1% 70.01.0235 B80 C3700/2200
59.06.0223 22 n 59.06.0104 100 n 59051222 22 n 12
594226102 1 m 40V 5 el 59.06.0104 100 n 59.12.7821 820 p 12 50.10.0104 LM317 POS. VOLTAGE-REGULATOR
5942206102 1 m 40V 4 el 590620104 100 n 59+22+4101 100 u 16V 5 el 50.10.0104 LM317 POS. VOLTAGE-REGULATOR
5942205220 22 u 25V 4 el 5940600104 100 n 59.06.0102 1 n 50.10.0105 LM337 NeGe VOLTAGE-REGULATOR
59.06.0223 22 n 59.26.0104 100 n 59+34.2220 22 p cer 50.10.0104 LM317 PUS« VOLTAGE-REGULATOR
53225220 22 u 25V 4 el 59.06.0104 100 n 5902245220 22 u 16V ¢ el 50.10.0105 LM337 NEG. VOLTAGE-REGULATOR
5900600223 22 n 59.06.0104 100 n 592225220 22 u 16V + el 50.07.0018 HEF 4094 MC 14094 BCPy CD 4094 i
59.06.0223 22 n 59.06.0223 22 n 59.22.4101 100 u 16V 5 el 50.07.0037 AD 7528 DUAL 8-8BIT MULT. D/A-CONV. ADI
590600223 22 n 59.06.0224 220 n 392244101 100 u 16V 5 el 50a13.0118 SAA 7210 DECODER Ph
59.22.3101 100 u 10V » el 53902523101 100 u 1oV + el 59.06.0102 1 n 50.14.0134 TMS 4416 16K*4 D-RAM TI
590600223 22 n 5 22 n 590060103 10 n 50.13.0119 SAA 72208 DIGITAL FILTER PH
590640223 22 n (03) 59099.0205 68 n 593442220 22 p cer 50.19.0108 TOA 1541A 16-BIT DUAL-DAC SELECTED VERSION S1 PH
(00) 59.06.0223 22 n (03) 5943203103 10 n cer 59.06.0223 22 n 534090105 NE 5532 N XR 5532 Ny DUAL OP-AMP Sig
(03) not used (03) 59¢32.3103 10 n cer 592245220 22 u 16V o el 50419.0105 NE 5532 N XR 5532 Ny DUAL OP-AMP Sig
59:0640473 47 n (03) 59432.3103 10 n cer 59051682 6.8 n 1z 506409.0105 NE 5532 N XR 5532 Ny DUAL OP-AMP Sig
59.2641%79 4e7 U 10V 4 sal 59.12.7512 5.1 n 1% 59.06+0G103 10 n 30.99.0105 NE 5532 N XR 5532 Ny DUAL OP-AMP Sig
{00) 59.06.0104 100 n 59 6.8 n 1%
] (04) not used 592051222 2«2 n 1% 50.04.0125 1N4448 54.01.0216 6 PIN CIS STRIP
1 (00) 59.06.0104 100 n 59.05.1222 2.2 n 1% 504740125 1N4448 54421.2008 1%6 POL CINCH H
{03) 5907600104 100 n not used 591247821 820 p 1% 5060420122 1N4001 54201.0241 4 PIN CIS STRIP
(04) 59.0640104 100 n 290224101 100 u 16V 5 el 50040122 1N4001
59.06.0104 100 n 59.06.0102 1 n 5062440125 1N4448 Kesssol 56004.0144 24V 4%U PCB RELAIS
59.06.0104 106 n . 220 22 p cer 50+04.0122 1N4OO1
590600104 100 n 5902205220 22 u 16V 4 el 506040122 1N40O1 1 1.769.420.04 DOBM-TRANS FORMER
59.06.0104 100 n 59.22.5220 22 u 16V 5 el 50e04.0122 1N4001 Leo 2 62.01.0115
59.06.0104 100 n 592224101 100 u 16V 5 el 50004.0122 1N4001
59.06.0104 100 n 35902204101 100 u 16V 5 el 50e24.0122 1N4 001 {00) MPocaal 1.769.420.14 DECODER-PLB St
'; S TUDER (04) 89/0l/16 STU DECODER-BOARD PL 1.7694422.00 PAGE L STUDER (04) 89/0L/15 STU DECODER-BOARD PL 1.769.422.00 PAGE 2 STUDER (04) 89/01/16 STU DECODER-BOARD PL 1.7694422.00 PAGE 3 STUDER (04) 89/01/16 STU DECODER-BOARD PL 1.7694422.00 PAGE 4 i
'
1
|
|
|
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STUDER REVOX

REVOX B126/226-S

DECODER PCB 1.769.422.00 B226—S

IND.  PDS.NO. PART NO. VALUE SPECIFICATIONS / EJUIVALENT HANUF. IND.  POSGNOD. PART V0. VALUE SPECIFICATIONS / EQUIVALENT MANUF.
{03) 107692420415 DECODER-PCH st 57.11-3180 18
14759442001 HEAT-SINK st 57411.3331 330
147694420402 THERMOPLASTIC 574115106 10 M 10%
1.7694420.03 CYNCH-SINK st 57-11.3112 lel k 12
5042042003 CLIP TO 220 574113202 2k 1%
5042042003 cLIP TO 220 57411432642 204 % 1z
50.2042003 CLIP TO 220 5721103242 2a4 K 1%
3042042003 cL1p 10 220 57.11.3221 220
5942042003 CL1p TO 220 57.11+3103 10 K
50420.2001 2 = 70 92 CLIP 5701103472 47 K 1%
5042042001 2 = 70 92 CLIP 571143123 12k 1%
5042002001 2 = Yo 92 CLIP 5721143103 10 &
5042042001 2 = TO 92 CLIp 5741143103 10 k
2122640354 SCREWs CYLIN.—HEADy M 3,0 & 6 57.11.3229 2.2
21.26.0354 SLREWs CYLING-HEADs M 340 % & 5741143229 2.2

(00} 244161030 WASHERs D 595/342 3741143221 220 1%

(01} HP...le 2941642030 SERRAL LOCK WASHERy D 67342 57411.3220 22

100) MP...17 2441641030 WASHERy D S45/322 5741143331 330 1%

101)  MP...lT 24416-2030 SERRAL LOCK WASHERs D 6/342 574113333 33 x 2%
HPaoolt 21.26.0354 SCREMy LYLIN.-HEADs ® 340 ¢ 6 57411-3135 oM 10%
MP..al9 2142640354 SCREWs CYLIMu=HEADy M 3,0 & 6 5741145106 10 M 10%

{00}  MP...20 2441641030 WASHERy D 5454392 5741143112 1al & iz

(01}  HP...20 2441642030 SERRAL LOCK WASHERs D 67342 57.11.3202 z K 1%

(00)  MP...21 24416.1030 WASHERs O 5¢5/3¢2 571143242 2.4 k 13

{01)  MP...21 2441642030 SERRAL LOCK WASHERs D 6/342 5741143242 2.4k 1z
MPo.l22 2022347355 SCREW 5741143221 220
MPasa23 20423.7355 SCREW 5741143103 10 k
MPu.a24  1.7692420.05 cure 574113472 4.7 & 1z

57.11.3123 12k 1%
Paseedl 5441442003 26 PIN FLAT CABLE CONNECTOR 57.11.3103 10 &
= 3741143103 10 K
5043340510 8D 136-16 PNPy 45Vs 1454 57.11.3229 2.2
50.03.0436 8C 5478 8C 2373, BC 5508 574113229 2.2
5043340515 8C 5572 8C 3078y 8C 5608 5741143221 220 1%
5040340436 aC 5478 3C 2378+ BC 5508 57411.3220 22

(09) 5040340342 ac 337-2% NPN 5741143331 330 1%

(02) 5043340523 ZTx651 NPN 57.11.3333 33k 2z

S TUDER (04) 39/01/16 STU OECOUER-BOARD PL 147694422400 PAGE 5 S TuDER {04) $9/01/16 STU DECODER-BOARY PL 1.7694422.00 PAGE 8

IND.  POS.NO. PART NG, VALUE SPECIFICATIONS / €JUIVALENT MANUF. IND.  POS.NG. PART NO. VALUE SPECIFICATIONS / EQUIVALENT MANUF..
u 5040340352 X 151 PP Resn2l? 574113105 1om 10%

g 5049340340 ac 337-25 NPN
Q 5020340436 BC 5478 8L 2378, 8C S50i XICeoll 5343340173 28 POL
) 50403.0515 3C 5578 3¢ 307B, 8C 5608 .
[ 50403.0436 8C 5478 8C 23784 BC 5508 Yernanl 89,01.0559 1142896 MHze QUARTZ (23
9 50.03.0515 aC 5578 3C 3078, BL 5608
9 5040340515 3C 5578 3C 3078y bC 5608
u 5040340636 aC S4T8 BL 23784 BL 5508
y 50.03.0636 BC 5476 3C 2378, 8C 5508
g 5040340515 aC 5573 BC 3078, BC 560b
4 50403.0515 aC 5578 8C 307Bs 3C 5608
u 50.03.0216 4111 ND-FET» Rdson < 30 ohm SIx
q 50.03.0516 8C 337-25 NPNs1}) see note below
G 50403.0516 8C 337-25 NPNy1) see note below
o 5043340625 3C 327-25 PiNP42) see note below
2 50.03.0625 BC 327-25 PNP,2} see note balow
v 5000340216 4111 ND-FETs Rdson < 30 ohm SIX
n 50.33.0516 SC 337-25 NPNo1) see note below
q 50403.0516 8¢ 337-25 NPNyl} see note below
9 5040340625 8C 327-25 PNPy2} see note below
G 50.03.0625 8¢ 327-25 PNPy2}) see note below
R 57.11.3221 220 2% s22 311 resistors S% «25w S8
R 5721143681 580 2% w2 general purpose ss3
R 3741143221 220 2% +3% unless otherwise noted &
R 57.1103681 680 24
) 57.11.3681 680 (01) 22.06.88 mechanical contact with ground
R 5741143681 680 (02} 06.10.88 modification of 45
] 57e1le3221 220 2% (03) 24.1J.88 Funkschutzzeichen
M 57.11.3821 820 2% (04} 16.01.89 position-list correction
R 5741143222 2.2 k 2 x BL 337 {50.03.0515) same wafer and thermal coupled with clip
] 3741143393 39k 2 x 3C 327 {50.03.0625) same wafer and thermal coupled with clip
R 5741143472 a7 K el=electrolyticy cerzczramicy mf=metal film, Sal=solid aluminium
R 5741143472 4ol K MANUFACTURER: Ph=Philipss St=Studers SIX=Siliconixy
R 57e1he3472 407 K Ti=Texas Instrumentss ABl=Analog evices
K 5Tells3472 4.7 & T
Reonsld s «3472 el K ORIG 88/02/12 (Ol 83/06/22  {02) 88/10/06  (03) 88/1C/24  {04) 89/01/16
STUDER (04} 89/01/16 STU DECODER-BOARD PL 1.769.422.00 PAGE & S TUDER (04) 89/01/16 STU DECODER-BUARD PL 1.7694422.00 PAGE 9
IND.  POS.ND. PART NG VALUE SPECIFICATIONS / EQUIVALENT MANUF .
Resaslt 57.11.3272 3
57.11.3222 Kk
57<11.3151 2%
57.11.3132 Kk 23
57.11.3101 2z
57.11.3112 & 2z’
574113473 x
574113103 10k
5741143394 390 K
57411.3103 10 &
5741143333 33 Kk
57.1103334 330 k
37+1143473 41 %
5741143103 1w K
5741123103 1k
5741143103 10 k
5741143273 27 k
5741143104 100 k
9741143229 2.2
5741143680 58 2z
3741143105 LM
5701143472 407 K
5741143103 10 &
5741143103 16k
571103561 560
57.11.3103 10k
5741143471 470
57.11.3102 1k
57411.3102 [
57.11.3223 22 k
5Ta11e3104 100 &
(00} 5741143751 750 1z
(03} 5741143911 910 1z
3701143104 100 k
57.11.3103 16k
571143152 1e5 k 1%
57411.3123 2k 1%
S TUDER {04) 89/01/16 STU DECODER-BOARD PL 14769+422.00 PAGE 7
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MICROPROCESSOR PCB 1.769.402.20 B126
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MICROPROCESSOR PCB 1.769.402.20 B126

INDs  POS.NO. PART NO. VALUE SPECIFICATIONS / EQUIVALENT MANUE . INDe  POSeNGe PART NG VALUE SPECIFICATIONS / EQUIVALENT MANUF.,
5942246100 10 u 10V 4 el ¢ a1l capacitor 10% /50 V ¢&% 57.11.3103 10k
59406-0102 1 n otherwise noted 2o 57.11-3103 16 k
5942243470 47 u 10V 4 et 57.11.3103 10 k
59.06-0103 10 n 5741123821 az0
5942248109 1w 0V 5 el 5741143320 82
59406+0102 P 57.11.3472 47k H
594060223 22 n 5741143473 47 K
5940640102 1 n 57+11.3189 1.8
5940640223 22 n 5741143101 100
5940640223 22 n 57.11.3101 100
59406-0223 22 n 5741143104 100 k
5940640223 22 n 5701143564 560 % :
5940640223 22 n 5741103104 100 k
5940620223 22 n 57411.3566 560 k :
594060105 1 57.11.3473 47 & i
590640223 22 o 5741143683 68 Kk H
59406-0223 22 n 574113473 47 &
5943442330 33 p cer 57.11.3472 4.7 k
5943442330 33 p cer 5Te11.3472 4.7 K
5942246100 10 u 1oV 4 ed 57e1103472 407 K
5940640104 100 n 574113472 47 K
590640223 22 n - 5741143105 1M
5900640223 22w 57elle3472 el Kk
5942248109 i 10V o el STelle3472 47 K
5942243470 47 u 1oV 4 el 5Te11.3472 4.7 K
59-0640223 22 0 574113271 270
5940640223 22 n 57.11.3103 10 k .
59.22.3470 47 u v, el 57.11.3472 407k |
5943640223 22 o (03} 5741143103 10 |
59406.0223 22 n (01) 57.11.3103 10 K |
59.06.0102 1 on 37+11.310¢ 100 K |
{01} 593244102 in cer 57.11.3103 10 Kk |
57.11.3153 15 k |
5060401101 3e9v IENER DICOE 57.11.3821 820
5040441101 3.9v ZENER DIODE 5701143102 Kk H
5040420125 iN4448 general purpose 57e11e3561 560
30,04.0125 1N4448 general purpose 5711.3682 6e8 K
STUDER (01) 88/10/06 S+ MICROPROCESS OR-BOARD PL 127694402420 PAGE 1 STUDER (01} 88710706 Sw MICROPROCESSOR-BOARD PL 1a769.402.20 PAGE 4 X
i
i
IND.  POSND. PART NG. VALUE SPECIFICATIONS / EQUIVALENT MANUF. INDe  PD5-NOW PART NO. VALUE SPECIFICATIONS / EQUIVALENT MANUF. :
eeel 50.04.0125 IN4448 general purpose 57.11.3103 10 k !
.e10 50406420125 1N4448 general purpose 57411.3223 2«
57.11.3392 3.9 k
Dlesesl 5047442119 MY 57124 LED 574113102 ik
5040443001 QPB8O4 DPTO-COUPLER 5741143472 %07k
5040443001 0PBBO4 OPTO-COUPLER 57.11.3472 4.7 K
5049940126 4N28 OPTO-LOUPLER 57.11.3821 820
504990126 4N28 DPTO-COUPLER 571143103 10 k
5049940111 MCT6 OUAL OPTO-COUPLER 57.11.3561 560
5043442136 BPH SO PHOTO DIODE 147694402493 WIRING-LIST MICROPROCESSOR-BOARD st
50.11.0121 TBA2BOO IR-RECEIVER 53.03.0164 6 PIN 1C-SOCKET
5040540284 ULN2003 7-FACH DARLINGTON DRIVER XICeseb & PIN 1C-5SOCKET
50.17.1574 HL574 OCTAL D-TYPE FLIP FLOP 16 53.03.0173 28 PIN TC-SOCKET
50.17.1645 HL645 OCTAL BUS TRANSCEIVER
5041741014 HC 14 HEX SCHMITT TRIGGER INVERTER Yeesasl 8920140560 499152 MHZy QUARTZ HL 49 U
5041741574 HL574 OCTAL D-TYPE FLIP FLOP
50.17.1138 HC138 3 TO 8 LINE DECODER
53.17.1074 HC 74 OUAL D-TYPE FF WITH PRESET AND CLEAR i
5041741574 HC5T4 OCTAL D-TYPE FLIP FLOP :
50017.1138 HL138 3 TO 8 LINE DECODER
5941741000 HC 00 QUAD 2-INPUT NAND GATE
$9409.0107 RC4559 DUAL OP-aMP
5001400107 HM6L16LP 2ks8 RAM
{00) 1769403420 8126/226-S CD-SOFTHARE :
to1) 57+14-0153 HN27256 B126/226-5 CO-SOFTHARE 147694403420 !
504110122 TL7705 RESET GENERATOR :
50e1640121 63403-v MICROPROCESSOR i
1
5440140218 7 PIN CIS-SOCKET STRIP !
5443140291 1L PIN CIS-SOCKET STRIP
54.01.0290 10 PIN CIS-SOCKET STRIP {0l) 6+10.88 Funkschutzzeichen
54.01.0249 3 PIN CIS-SOCKET STRIP el=electrolytic, cer=ceramicy
5442042001 6 PIN OIN JACK SOLKET MANUFACTURER: St=Studer
34.99.0208 5 PIN STOCKO-CONNECTOR T
$4499.0207 4 PIN STOCKB-CONNECTOR ORIG 88/03/21 (Ol 88/10/06
S TUDER (Ol) 88/10/706 SW  MILROPROCESSUR-BOARD PL L.769.402.20 PAGE 2 S TUDER {01} 88/10/06 SW  MICROPROCESSOR-BOARD PL 1.769.402.20 PAGE 5
INO.  POS.ND. PART NO. VALUE SPECIFICATIDNS / EQUIVALENT HANUF o ;
6247243479 407 urt HF-CHOKE i
6241243479 4eT uH HE-CHOKE
147694402411 HICROPROCESSOR PCB st :
14769.400.02 TR-SHIELD-LASE st
1.769.330.01 TR-DI0DE-SOCKET st |
31.01.0108 KABELTUELLE R
3143140108 KABELTUELLE i
54.14.2003 26 PIN FLAT CABLE CONNECTOR I
5043340351 BC 327-25 i
5049340340 BC 337-25 |
5940340515 BC 5578 8C 3078, BC 5608 i
50.0340436 8C 5478 BC 2378, BL 5508 i
5040340436 8C 5478 8L 2378y BC 5508 ;
5043340436 BC S4Ts 8C 2378y BL 5508 !
5040340436 8L 5478 8L 237Bs BC 5508 !
5040320436 BC 5478 BC 2378, 8C 5508 !
50.03.0436 BC 5478 8C 2378, BC 5508 :
50.03.06436 8C 5470 8C 2378Bs 8C 5506 i
(00) 50.13.06436 BC 5478 8C 2378, 8L 5508 i
{o1) 50.33.0351 BC327-25 :
R 5741143101 100 =% 311 resistors 5% <25 ¢33
R 5741123392 3.9 K ses general purpose s8e
[ 57.11-3391 390 %%¢ ynless otherwise noted %%
R 57411-3102 1ok
R 5Te11s3472 47 K
R STella3472 4eT K
R 5741143472 447 k
R 57-11.3103 10 k
R 5741123103 10 K
R 57.1143683 68 Kk
R 571123333 33 &
R 57411.3103 0k
R 57.1i.3103 10 x
S TUDER (01} 88/10/06 SW  MICROPROCESSOR-BOARD PL 1.769.402.20 PAGE 3
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MICROPROCESSOR PCB 1.769.406.20 % B126
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IS SEPARATELY L|STED—>INTERCONNECTION CABLE 1.769.457.00
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MICROPROCESSOR PCB 1.769.406.20 B126

57a11e3103
57+11+3103
574113683
5741143333
57.11.3103
5741143103
57+11.3103
5741143103
37.11.3103

S TUDER {02) 88/10/24 SA

o
©
AERARTRRRR R XA

MICROPROCESS OR-BOARD

IND.  POSeNO. PART NO. VALUE SPECIFICATIONS / EQUIVALENT MANUF .
62.02.3479 47 uH HF-CHOKE
(og) 147692406411 MICROPROCESSOR PLB st
102} L1e7690 406412 MICROPROCESSOR PCH st
14769+ 40002 IR-SHIELD-CASE st
1.769.330.01 IR-DIODE-SOCKET st
5441442003 256 PIN FLAT CABLE CONNECTOR
50.03.0351 8C 327-25
50403.0340 8C 337-25
5043340515 BL 5578 BC 3078y BC 560b
5040340436 BC 5478 8L 2378y 8C 5508
500360436 BC 5478 BC 237Bs 8C 5508
50.03.0436 BC 5478 BC 2378y BL 5508
5043340436 BC 5478 8L 2378, BC 5508
50.03.0436 8L 5478 BL 2373, BL 5508
50.03.0436 8C 5473 8L 2378, BL 5508
50403406436 BC 5478 BC 2378, BC 5508
50.03.0351 8C 327-25
57+11.3101 100 5% a1l resistors 53 250 S
57.11.3392 3.9 Kk 2oz general purpose Eiad
5741143391 390 *%#2 ynless otherwise noted &2
37a11.3102 L
5Te11e3672 o7
5741143472 a7
57.11.3472 4.7

PL 1.76%.406.20 PAGE 3

INDe  POS-NO. PART NO. vatue SPECIFICATIONS / EQUIVALENT MANUE. IND.  PCS.NO. PART NU. VALUE SPECIFICATIONS / EQUIVALENT MANUF.
5942246100 16 u 10V » el *=¢ all capacitor 10% /S0 V %= 2. 57.11.3821 820
5920640102 I on L otherwise noted s Ko 57.11.3820 82
5942243472 47 u 10V » el Ra 5721123472 o7 K
5940640103 10 n Ra 5741143473 47k
59.22.8109 1 u 10V 5 el R+ 57+11-3189 1.8
59.06-0102 1 n Re 57«11.3101 100
5940640223 22 n Ra 5741143101 100
5940600102 in Re 57.11-3104 100 k
5940640223 22 n Re 57+11e3564 560 X
5940640223 22 n Re 3741143104 100 %
5940640223 22 n Res 571143564 560 k
59.06.0223 22 n Res 5741103473 471 &
5941640223 22 0 Res 57.11.3683 68 k
5940640223 22 n Ruaosdl 57.11.3473 a1 %
59426-0105 1 u Re 57-1143472 4.7 k
59.0640223 22 n Ra 574113472 4.7 K
5940840223 22 a - Res 5741103472 4.7 K
5943442330 33 p cer Re 5701103472 4.7 K
59434.2330 33 p- cer . 57.11.3105 Lom
3942246100 10 u 10v 4 el Ro 57.11.3472 47k
59.06.0104 100 o - $7.11-3472 4e7 K
59.36.0223 22 o 5741143472 4e7 K
5940650223 22 n 5741143271 270
5942248109 1y 10V o el Ru 57.11.3103 10 K
5942243473 47 u 10V 4 el Re 574113472 447 X
594060223 22 n Re 5701143103 10 K
5940640223 22 n Re 57.11+3104 100 k
59.22.3473 47 u 10V » el Ra 57.11.3103 10 K
59406040223 22 n Ro 5741143153 15 k
59.06.0223 22 n Re 57.11.3821 820
c 59406-0102 I n Re 57.11.3102 1ok
(01)  Caeesdd 59432+ 4102 1 on cer Re 5741143561 560
Re 57411+3582 6.8 k
50.04.1151 3.9V ZENER DIODE R 57.11.3103 10 k
5040441101 3.9V ZENER DIDOE Re 57.11.3223 22 &
5040440125 1N4448 general purpose Ra 57.11.3332 349 K
504064.0125 1NG448 general purpose Re 57.11.3102 1k
S TUDER {(02) 88/10/24 S  MICROPROLESSOR-BUARD PL 1.769+406.20 PAGE 1L S TUDER (02) 88/10/24 SW  MICROPROCESSCOR-BOARD PL 1.7694406.20 PAGE &
IND.  PD5.NO. PART NO. VALUE SPECIFICATIONS / EQUIVALENT MANUF. INDe  POSeNDs PART ND. VALUE SPECIFICATIONS / EQUIVALENT HANUF o
5040440125 1NG448 general purpose 57.11.3472 4.7 k
5040440125 ING448 qeneral purpose 57.11.3472 4e7 K
57.11.3821 820
504042119 My 57124 LED 571143103 10 X
504043001 0PBBO4 OPTO-COUPLER 5741143561 560
504045 3001 OPBE04 OPTO-COUPLER
3009920125 4N28 OPTO-COUPLER 530340164 6 PIN 1C-SOCKET
50.99.0126 4N28 OPTO-COUPLER 5340340164 6 PIN 1C-SOCKET
509940111 ucTe DUAL OPTD-COUPLER XIC..16 53.33.0173 28 PIN TC-SOCKET
5040442036 8PN 50 PHOTO DIDDE Yoeeenl 89.01.0560 499152 MHIy QUARTZ HC 49 U
5041140121 TBA2800 IR-RECEIVER
5043540284 ULNZ003 7-FACH DARLINGTON DRIVER
5001721574 HCST4 OCTAL D-TYPE FLIP FLOP
50.1741645 HL645 OCTAL BUS TRANSCEIVER
53.17-1014 HC 14 HEX SCHMITT TRIGGER INVERTER
53417.1574 HL5T4 OCTAL D-TYPE FLIP FLOP
50.17.1138 HI138 3 TO 8 LINE DECODER
50.17.1074 HC 74 DUAL D-TYPE FF WITH PRESET AND CLEAR
33.17.1574 HLST4 CLTAL D-TYPE FiIP FLOP
3041741138 HC138 3 70 8 LINE DECODER
5041741009 HC 00 QUAD 2-INPUT NAND GATE
53409.0107 RC4559 DUAL OP-AMP
5041440107 HMe116LP 2k&8 RAM
5341440153 HNZT256F1 8I26/226-5 C(O-SOETHARE 1.7694403.20
50s11.0122 TLI705 RESET GENERATOR
5341640121 63A03-Y MICROPROCESSOR
5443140219 7 PIN CIS-SOCKET STRIP
5440140291 11 PIN CIS~SOCKET STRIP
5440140290 10 PIN CIS-SOCKET STRIP {01} 6.10.88 Funkschutzzeichen
5440140249 3 PIN CIS-SOCKET STRIP {02} 24.15.88 Funkschutzzeichen
5442042001 6 PIN DIN JACK SOCKET el=electrolytics cer=ceramicy
5440140312 19 PIN CIS-SOCKET STRIP MANUFALFURER: St=Studer
5243243479 4ol un HF-CHOKE ORIG 88/09/19 (O1) 88710706  (02) 8B/10/24
STUDER {02) 88710724 S MICROPROCE SSDR-BOARD PL 147694406420 PAGE 2 STUDER (02) 38/10/2% Sw MICROPROCESSOR-BOARD PL 127694406420 PAGE 5
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MICROPROCESSOR PCB 1.769.404.20 B226-S
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MICROPROCESSOR PCB 1.769.404.20 B226-S

IND.  POS.NO. PART NO. VALUE SPECIFICATIONS / EQUIVALENT MANUF . IND.  POS.NG. PART Ng. VALUE SPECIFICATIONS / EQUIVALENT MANUF.
594224610 10 o 10V » el 52 all capacitor 10X /50 V #¢2 571143101 100 5% all resistors 5% -25H ¥
5940640102 1 n sz otherwise noted sss 57.11.3392 3.9 k a2 general purpose 20
5942243472 4T u 10V . el 574113391 390 €2 unless otherwise noted #3%
5940640103 10 n 57+11.3102 1k
5942243472 41 u 10V o el 00} 5701143511 510
5943448331 330 p cer » 2% 101) 5741143751 750
5940640333 33 n {03} 5741143102 1k
59.06.5472 4T n 53 (01} 57elle3132 13 k
5940645472 4.7 0 5% 57.11.3224 220 k
5942248109 1 u 10V 4 el 5741143472 4.7 k
5942244221 220 u 16V 4 el 57.11.36472 4.7 K
5940640102 1 n 5741143472 407 K
5940640223 22 o 57.11.3713 9N K 1z
594060102 1 n 5741143913 91k 1%
5940640223 22 n 57.11.3103 10k
5940640223 22 n 57411+3103 1k
5940640223 22 a 57.11.3103 10 x
5940640223 22 n 5741143103 16k
59.3640223 22 n. $7.11.3683 68 %
5940640223 22 n 5741143333 33k
5940640105 1 4 . 5741143103 10 k
5940640223 2 n 57.11.3103 1 K
5940640223 22 n 5741143103 10k
59406-0223 22 n 57.11.3103 10 k
59434.2330 33 p cer 57.11.3103 10 k
5943442330 33 p cer 5741143124 120 &
5942246103 10 u 10V« el 57.11.3104 100 &
5940640104 100 n 57411.3821 820
59.06.0223 22 n 57.11.3820 82
5943640223 22 n 57.11.3472 4.7 k
59.22.8109 1w 10V 4 el 5741143473 47 K
59.22.3470 47 u 1oV o+ el 5741143189 1.8
5940640223 22 n 57.11.3103 10k
5%.0640223 22 n 57.11.3101 100
59.2243473 47 u 10V ¢ el 57.11.3101 100
5940640223 22 n 5741163104 100 K
5940640223 22 n 5Te1143564 560 k
S TUDER (02) 88/10/06 SH  MICROPROCESSUR-BOARD PL 1.7694404.20 PAGE 1 STUDER (02} 88/10/06 SW  RICROPROCESSOR-BOARD PL 1.769.404.20 PAGE 4
INDa  POSeND. PART NO. VALUE SPECIFICATIONS / EQUIVALENT MANUF. IND.  POS.NO. PART NG« VALUE SPECIFICATIONS / EQUIVALENT MANUF.
Loeas3y 5940640102 I on 5741143104 100 K
{02)  Ceesss0 59.32.4102 1 n cer 57.11.3564 560 k
5741143473 41 x
Decaesl 5043441101 3.9V TENER DIDDE 57.11.3583 68 k
o 5040641101 3.9V ZENER DIODE 57.11.3473 47 &
o, 5040440125 1N%448 general purpose 57.11.3472 4.7 K
D 5040440125 1N4448 general purpose 57.11.3472 4l K
o 5040440125 IN4448 general purpose 5Te11.3472 4.7 K
D 5040440125 1N6448 general purpose 5Te1le3472 407 K
) 5040440125 1N4443 general purpose 57+1143105 LK
o 5040440125 1N4448 general purpose 5741103472 4.7 K
o 5040440125 IN4448 general purpose 5741143472 4e? K
o 50-3440125 184448 general purpose 5741ks3472 407 K
5741143271 270
50434.2117 MV 57124 LED 57.11.3103 1k
5040443001 GPBBO4 OPTO-COUPLER 5741143472 4.7 K
5040643001 0PB8804 DPTO-COUPLER {00) 3741143103 10
50499+ 0126 4N28 OPTO-COUPLER 101} 57.11.3103 10 k
53499.0126 4428 0PTO-COUPLER 57.11.3104 100 k
$3.99.0111 8LT6 DUAL OPTO-COUPLER 5T.1143103 10k
5741123272 2.7 K
5040442136 8PN 5O PHOTO DICDE 57.11.3272 2.7 K
5741143272 2.7 k
501140121 1842800 TR-RECEIVER 57411.3153 15 k
50.09.0114 L 27z B DUAL POWER OP-AMP 57.11.3821 820
50.05.0284 ULNZ003 7-FACH DARLINGTON DRIVER 574113102 1k
5041701574 HCST4 OCTAL D-TYPE FLIP FLOP 57.11.3561 560
50.1741645 HL645 OCTAL BUS TRANSCEIVER 5741103682 6.8 k
5041741014 HO 14 HEX SCHRITT TRIGGER INVERTER 5741143103 16 &
53.17.1574 HCST4 OCTAL D-TYPE FLIP FLOP 57.11.3223 22 &
$0.17.1138 HC138 3 TO 8 LINE DECODER 5741143392 3.9 k
$2.17.1074 HL 74 DUAL D-TYPE FF WITH PRESET AND CLEAR 57.11.3102 1k
504171574 HL5T4 OCTAL D-TYPE FLIP FLOP 5741143472 4.7 K
5341741138 HL138 3 TD 8 LINE DEECODER 57.11.3472 4.7 K
50.17.1009 HC 00 QUADZ-INPUT NAND GATE 57.11.3821 820 .
50.09. RC4559 DUAL OP-AMP 57.1i.3103 10 K
50414.0107 HMBLLSLP 2ke8 RAM {00) 5741123103 10k
S TUOER (02) 38/10/06 Sk  MICROPROCESSOR-BUARD PL 1.7694404.20 PAGE 2 S TUDER (02) 38/10/06 SN MICROPROLESSOR-BOARD PL 1.7694404420 PAGE 5
IND.  POS.NO. PART NO. VALUE SPECIFICATIONS / EQUIVALENT HANUF o INDs  POS.NO. PART NQ. VALUE SPECIFICATIONS / EQUIVALENT MANUE o
(00)  1Cesel6 167594403220 B126/226-5 LD-SOFTWARE (o1} not used
{o1) 50+14.0153 HN27256 B126/226-5 LO-SOFTWARE 1.769.403.20 5741143103 10
5001140122 TLI705 RESET GENERATOR 57.11.3561 560
5041640121 63A03-Y MICROPROCLESSOR
1.022.602.00 DISPLAY TRANSFORMER
5440120291 11 PIN CIS-SOCKET STRIP
5423140291 11 PIN CIS-SOCKET STRIP 147694402493 WIRING-LIST “ICROPROLESSOR-BOARD st
54.01.0290 16 PIN CIS-SOCKET STRIP
5440140249 3 PIN CIS-SOCKET STRIP 53.03.0164 5 PIN 1C-SOCKET
5442042001 6 PIN DIN JACK SOCKET 53.33.0164 6 PIN 1C-SOCKET
54.99.0208 5 PIN $TDCKO-CONNECTOR 530340173 28 PIN 1C~SOCKET
54499.0207 14 PIN STOCKO-CONNECTOR
890140560 449152 MHZ. QUARTZ HC 49 U
5243243479 4e7 uH HE-CHOKE
6249243479 4T ub HF-CHOKE
147694402211 MICROPROLESSOR PCB st
147594400402 IR~SHIELD-CASE st
1.769.330.01 TR-DI0DE-SOCKET st
31.01.0108 KABELTUELLE
31.31.0108 KABELTUELLE
5401442003 26 PIN FLAT CABLE CONNECTOR
5040340351 8L 327-25
5040340342 8C 337-25
5040340515 8C 5578 8C 307Bs BC 5608
50403.0436 8L 5478 BC 2378, 8C 5508
50433.0436 BC 5478 8C 2378, 8C 5508
50.03.0436 8C 5476 BC 2378, BC 5508
5040340436 8C 5478 8C 237By BC 5508 (01} 05.07.88 YODIFICATION AFTER O-SERIE
5040340436 8C 5478 8L 2378y BC 5508 {02} 06.10.88 Funkschutzzeichen
50403.0436 8C 5478 8C 2378y BC 5508
50.03.0436 BC 5478 8C 2378, BC 5508 el=electrolytic, cer=caraaicy
(00) 5940340436 BC 5478 BC 2378, BC 5508 MANUFACTURER: St=Studer
{o1) 5043340153 BC 327-25
ORIG 88/03/21  (Ol) 88/07/05 (02} B8/10/06
S TUDER (02) 88/10/06 S4&  MICROPROCESSOR-BOARD PL 1.769.406.20 PAGE 3 S TUDER (02} 88/10/06 S4  MICROPROCESSQR-BIARD PL 1.769.404420 PAGE 6
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STUDER REVOX

REVOX B126/226—S -

5/23

MICROPROCESSOR PCB 1.769.407.20 B226-S

INDs  PDSeNO. PART NO. VALUE SPECIFICATIONS / EQUIVALENT MANUF. INDe  POS.NO. PART XO. VALUE SPECIFICATIONS / EQUIVALENT MANUF.
59.22.6100 10 u 10V » el #5¢ all capacitor 10% /S0 V %2 Re 57.11.3751 750
5940640102 1 on soe otherwise noted s Re 5840245222 2.2 k lin
5942243470 47 u W0V 4 el Re 57.11.3224 220 &
5940640103 10 n 5741123472 4e7 K
5942243470 41 u 10V 4 el 5741143672 407 K
5943448331 330 p cer 4 2% 5741143472 407 &
59.06.0333 33 n 570113713 91 k 1%
5940625472 47 0 5% 57.11-3913 9 K 1%
5943605472 47 0 5% 57.1143103 10 k
5942248109 1w 10V 5 el 5741143103 10k
5942244221 220 u 16V 4 el 57e11+3103 10k
5940640102 1 57.11.3103 16k
5940640223 22 n 5741143683 68 k
590640102 1on 57411.3333 33 k
5940600223 22 n 57.11.3103 10 k
5940640223 2 n 5741143103 16 X
59406.0223 22 57411.3103 16k
59.06.0223 22 n 57.11.3103 10 k
59406.0223 22 n 57.11.3103 10 k
5943640223 22 n 5741143126 120 k
5940640105 1 u . 57a11. 31064 100 k
59.06.0223 22 n 5741143821 820
59.06.0223 22 o 57.11.3820 82
5940640223 22 n 57.11.3472 47 K
5943402330 33 p cer 57.11.3473 &7 K
59.34.2330 33 p cer 5741163189 1.8
59.22.6100 10 u 10V » el 5741143103 10 &
5940640104 190 n 57.11.3101 160
5940640223 22 n $7411+3101 100
< 5940640223 22 n 5741123104 100 &
5942248109 1w 10V » el 57.11.3564 560 &
59.2243470 4T u 109 » el 571143104 100 k
5940640223 22 n 5741143564 560 k
5940640223 22 n 5741143473 47 k
5942243470 47 u 10V o el 57.11+3583 68 &
5940640223 22 n 57411a3473 47 &
59.0640223 22 o 5741143472 47 K
S TUDER (02) 88/10/24 S4  MILROPROCESSDR-BOARD PL 12769407420 PAGE 1 STUDER (02) 88/10/2%4 S&  MICROPROCESSOR-BOARD PL 1.7694407.20 PAGE 4
INDe  POSeNOe PART NO» VALUE SPECIFICATIONS / EQUIVALENT MANUF . INDe  POS-NO. PART NO- VALUE SPECIFICATIONS / EQUIVALENT MANUF.
5940640102 1n 5741143472 4e7 k
(o1 59432.4102 1 n cer 5741143472 4.7 K
574113472 4e7 K
5040441101 3.9V IENER DIODE 5741163105 [
5040441101 3.9 ZENER DIODE 571143472 40l K
50406440125 1N4448 general purpose 571103472 47 K
5040440125 ING448 general purpose 5741143472 4e7 k
503440125 1N4448 general purpose 57.11.3271 270
5040440125 1N4 448 general purpose 57.11.3103 10k
5043440125 IN4448 general purpose 57.11.3472 4.7 &
5040440125 IN4448 general purpose 57.11.3103 10 K
5043440125 1NG448 general purpose 57411+ 3104 100 k
5043440125 ING448 general purpose 5701143103 Wk
5741143272 2.7 K
5043442119 AV 57124 LED 574113272 2.7 k
5040443001 0PB8O& 0PTO-COUPLER 57.11.3212 2.7 k
5040443001 0P8804 OPTO-COUPLER 57411.3153 15k
5049940126 4N28 0PTO-COUPLER 571123821 820
50499.0126 4NZ8 OPTO-COUPLER 57411a 1k
5049940111 MCT6 DUAL OPTO-COUPLER 57.11.3561 560
57.11.3682 608 K
50.04.2136 BPK 50 PHOTO OIODE 57113103 10k
5741143223 2 k
50.11.0121 132800 IR-RECEIVER 57+11+3392 3.9 k
5040940114 L272 M DUAL POWER OP-AMP 57.11.3102 1k
504050284 yLN2003 T-FACH DARLINGTON ORIVER 57.11.3472 4.7 K
50.17.1574 HL5T4 OCTAL D-TYPE FLIP FLOP 5741103472 4e7 K
5041741645 HL645 OCTAL BUS TRANSCEIVER 571143821 820
5041741014 HC 14 HEX SCHMITT TRIGGER INVERTER 57.11.3103 10 &
5041741574 HLST4 OCTAL D-TYPE FLIP FLOP 57.11.3103 16 %
53.17.1139 HC138 3 70 8 LINE DECODER 57.11.3561 560
50417.107% HL T4 DUAL D-TYPE FF WITH PRESET AND CLEAR
53.17.157% HL5T74 OCTAL D-TYPE FLIP FLOP Teeesnl  14022.602400 DISPLAY TRANSFORMER
50.17.1138 HC138 3 70 8 LINE DEECODER ,
5041741000 HC 00 QUADZ-INPUT NAND GATE 5 53.03.0164 6 PIN 1C-SOCKET N
5040940107 RC4559 DUAL OP-AHP 6 53.03.0164 6 PIN £C-SOCKET
5841440107 HME116LP 2x%8 RAM XIC.s16 53403.0173 28 PIN 1C-SOCKET
S TUDER {02) 88/10/2% Sk  HILROPROCESSOR-BOARD PL 1.769+407420 PAGE 2 STUDER (02) 88/10/2% S4  MICROPROLESSOR-BOARD PL 1.7694407.20 PAGE 5
IND.  POS.NO. PART \0. VALUE SPECIFICATIONS / EQUIVALENT MANUF. IND.  POS.NO. PART NO. VALUE SPECIFICATIONS / EGUIVALENT MANUF.
50.14.0153 HN2TZ56F1L B126/226-5 (D-SOFTWARE 147694403+20 3940140560 499152 MHZs QUARTZ HC 49 U
50.11.0122 TL7705 RESET GENERATOR
5041640121 £3403-Y MICROPROCESSOR
54431.0291 11 PIN CIS-SDCKET STRIP
5440140291 11 PIN CIS-SOCKET STRIP
5440140290 19 PIN C1S-SGCKET STRIP
5440140249 3 PIN CIS-SOCKET STRIP
5442042001 6 PIN DIN JACK SOCKET
544310312 19 PIN CIS-SOCKET STRIP
5243243479 4u? un HF-CHOKE
524 479 4T ut HE-CHOKE
{a0) Le769+ 4060 11 MICROPROCESSOR PCB st
toz} 1-769.406.12 MICROPROCESSOR PCB st
147694400402 TR-SHIELD-CASE st
14769.330.01 1R-DIDDE-SOCKET st
5441442003 26 PIN FLAT CABLE CONNECTOR
50433.0351 8L 327-25
5040340343 8L 337-25
5043340515 8L 5578 BC 307Br 6C 5608
5040340436 8L 5478 8C 2378, BC 5508
50433.0636 8C 5478 3C 237By BC 5508
50433406436 8C 5478 8C 2378y BC 5508
50.33.0436 BC 5478 8C 2378, BC 5508
50.03.06436 8C 5478 8C 2378y BC 5508
<0436 8C 5478 BC 2378y 8C 5508
UeeselD 50.03.0436 8C 5478 BC 2378y BC 5508
56.03.0351 BC 327-25 {Ol) 6410.88 Funkschutzzeichen
{02} 24410.88 Funkschutzzeichen
57.11.3101 100 553 al} resistors 5% .25W 2% el=electralytics cer=ceramice
5741143392 3.9 & s2s general purpose ses MANUFACTURER: St=Studer
5741143391 390 #3% unless otherwise noted $3%
57.11.3102 1k JRIG 88/09/19  (Ol) 88/10/36 (02} 88/10/2%
S TUYDER (02) 88/10/2¢ Si  MIZROPROCESSOR-BOARD PL 1.769.407.20 PAGE S TUDER (02) 88/10/24 S8  MICROPROCESS DR-BOARD PL 1.769.407.20 PAGE 6




STUDER REVOX

REVOX B1

26/226-S

5/25

LCD PCB 1.769.255.00 B126, 1.769.455.00 B226—S

TO
MICROPROCESSOR PCB
1.769.402/406.20

PA

(] ben DLEN -4 ,I\

LCD PCB 1.769.255.00

LCD 471b63.250.04
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RE N OX DA

26/B226 CD-PLAVER

PAGE A OF 4

STUDER

LCD-ROMRD

Iscl 4.763.255 .00

TO
MICROPROCESSOR PCB
1.769.404/407.20

LCD PCB 1.769.455.00

LCD A.763.256 .04

STEP TRACK TIME INDEX

TRACK TIME INDEX PAUSE

s 88886 BE’BB Sl
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REVOX B126/226—S 5/26

LCD PCB 1.769.255.00 B126, 1.769.455.00 B226—S5

LCD PCB 1.769.255.00

.
ai—F
i
bre
MP3 ... MPS

Schnift A-A

A A
LCD PCB 1.769.455.00

ﬁ N £ 2

.\

S

@
Vs L) r L L% ll“,.l.!jl,...,.jtiiFt‘lt‘?l...’..‘r’,

anr |

l.__\\q
mliii

e

= *\\L._ IR T
‘l-;_\bh\a y

A

R

Schoitt A-A

I POS e kla PART WOw VALUE SPECIFICAT IONS / EQUIVALENT SANUF . N3 PO PLRF MO. WALFE SPELEFECANIONS b EQUIVALENT mANUF, b
57.32.4152 15 = ceramics 50W. 20T Cansnn 13 5V k152 1.5 m ceramicy 50Ws 20T
50.04.1181 9 v Teners ohs . 1 5008 1101 3w W zeners N
anael 501820102 PLE ZiML LCD-ORIWER Flassasl  LaT6 256202 Fu-LAR?
wnend 5Qeloe0li2 PLE ZUEL  LCO-DREIWER
33w l8e 0102 PLE 2011 LED-DAIVER
MEewenl  LaT8% 25008 Lo 504 16.0102 PLE 2111 LLB-DAIVER
MPunaul 1769250 11 LCD-PCB $13 LaTB% 256401 Lco
MPauos?  LaTB9a255.00 BLEME
WPanand EDa21eT122 SCA R LaTBa 25501l LLO-PLB st
P e E0aZlaTlOZ SCREw LeThF. 25401 BLENOE
T E0.21.T102 SLAEW 0e2leT Loz SEREW
P an s 542120233 T POLE 15 PIN CASE 23.21.T102 SCaEW
1oo) L 35.03.0L0% Tr-fafe PLASTIC 20207102 SCREN
[E-1§] MPanaal 35.03.0080 TV-ALFs PLASTIC Svedle02Ed L POLE CIS PIN LasE
35.23.000% TY-RAPs PLASTIC
Rennnel 5To0labs81 880 #5211 resisvars 5T ses
LE wd 5Talia5l05 im 5Tella3581 &BD 3% all resssbors 58 =5=
L -3 STallabbld &7 k 3Talla L0 im
" 3Tallebh?3 a7k 3Talla 3473 AT &
R 5Tal La4T3 Wk 5Tella 3873 4T &
R ST.HLet4T3 &7 k 5Ta1L. 3813 AT &
A STallabd T3 &7k 3Talla 3673 ATk
LH 3Talle®4aTd 4T & STallaid L
5Ta10. 3403 T &
[ L 1749, 255.93 WIRING-LIST LCO-BORRD st
Ty 1 LelB9.255.53 W IR [ML-LT5T LOD-BUARD st
[01] 14.10.8T easier production
MANUFACTURER S St=ituder MANMUEALTURER D SL25tater
QRIS aS/OTFO%  (ON) AT/10/1% oRlG 8 000aT
STuDEA {for) a7 00004 STU LCO-BONRL FL L.T69.255.00 PAGE 0§ STUMBEA 03] SH/OLSOT DA LCO-B80ARL 52285 PL 1.759.A55.00 PAGE |
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STUDER REVOX REVOX B126/226—S 5/27

; KEYBOARD LEFT/RIGHT 1.769.215/202.00 B126/226—S

B 126 + COMPACT DISC PLAYER Rwox IR REMOTE . SYSTEM B 226-S + COMPACT DISC PLAYER Rwox IR REMOTE SYSTEM
1 2 3 4 5 PAUSE PLAY / NEXT INDEX LOAD POWER 1 2 3 4 5 PAUSE PLAY / NEXT INDEX LOAD POWER
I l l I | | i A | . ) | E I I I | i | | | 1 |
6 7 8 9 (] 6 7 8 9 o
| o [ e 1 [ s [ —| Ea et = [ 3 [ |
|
: PROGRAM CURSOR TRACK/TIME MARK STORE DISPLAY AUTOSTOP Q L4 LOCATE
——=—E—k— —E—=—=1—R— === ———
T AT Y
J—— S s+ Loop srone ; " neaton ospy  AuToSTOP < som o sroe
e B BB B . B B B Loor IRSENSOR - PROGRAMSTEP + Loop stop - VOLUME + PHONES
I S - A T
EMLIAAL
PR BN

= = | I I I

]
blk

—C

KEYBOARD LEFT A.769.2145.00 -| KEYBOARD RIGHT A4.363.2012.00 _] KEYBOARD LEFT 4.769.245.00 —| KEYBOARD RIGHT A4.3€3.202.00 —|

. . i . H . | .

l A ya 3 4 g oA ' PAUSE ';ILEQ;'/ INDEX | POWER | STOP VOLMHE+J\ | 3 L g oA ’ u iy W P OLUME J\

| N D N D N S P re ! N N N N N N ary ! QA 'Q.L N N S ‘LOOF re | QPA SE QNE)(T IN DEX Q.Pa ER QSTD QV L + ary

| | Y I PROGRAM \r7 ‘ i

: 2 o ! PLAY_AuToSTO S S C . AL -
! | ¢ I~ S 2 X s 6 b ) DISPLAY| MTOSTOPL ASCANL LOCATE |- TOP | DSCAN ,L whi | ¢ L * L 8 2 Lo L STEP b ! D1 PLAY [ MTosTopl < | LOCATE | VoLume = [ D> J\ whit
Lo : : , DT - ' TRACK/ P ROGRAM I LOADT

R STEp- | STEP+ | LOOP R LOAD| o ! arm

| Ql»" oaka TEP S S chokz S o i ‘ QPliocluw Q«ﬁ:uxsok {IHE “HARK Q(‘m/zz Q;’r EP + ore l _&_?_

§ )__J L. >__< - - . - . I._._()_ _-J |_.
blk bln ;

T

© npess_eh O . . o .. 0 .. o . .
* TO SERVO PCB [ T TJeAlB22¢ coM’>AcT DISC PLAYER PAGE A OF A
STUDIER | KEYB0ARDS 4.363.202.00 |sc| 4.763.245.00
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STUDER REVOX

REVOX B126/226—S

5/28

KEYBOARD LEFT/RIGHT 1.769.215/202.00 B126/226—S

(=018, ¢ax

MP 3

- MP 2

IND.  POS<NO. PART NO. VALUE SPECIFICATIONS / EQUIVALENT MANUF o
MPessel 17692210411 KEYBOARD-PCB LEFT St
MPeeeo2 542010266 10 POLE CIS PIN CASE
MPocoo3 35.03.0109 TY-RAP
Weesssl  1e7694215.93 WIRING-LIST KEYBOARD LEFT st

MANUFACTURER: St=Studer

ORIG 85/07/04

KEYBOARD LEFT 1.769.215.00 PAGE 1

STUDER

(00) 85/07/04 OR

=T MP 1

MP 3 - MP 6
—Egé

| L w1

IND.  POS.NO. PART NOo VALUE SPECIFICATIONS / EQUIVALENT MANUF .
MPacsel 127692202011 KEYBOARD-PCB RIGHT > st
54.01.0229 11 POLE CIS PIN CASE
35.03.0109 TY-RAPy PLASTIC
4 35.03.0109 TY-RAPs PLASTIC
MPooesS 35.03.0109 TY-RAPy PLASTIC
MPecoot 35.03.0109 TY-RAPs PLASTIC
Weseeol  1.769.202.93 WIRING-LIST KEYBOARD RIGHT st
MANUFACTURER: St=Studer
ORIG 85/07/07
STUDER KEYBOARD RIGHT 1.769.202.00 PAGE 1

(00) 85/07/07 DR
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; ILLUMINATION BOARD 1.769.565.00 B126 INTERCONNECTION CABLE 1.769.457.00 B126/226—S
. HICROPROCES SOR- ROARD INTERCONNECTION CABLE
| 4.368.406/%0% | 1.369.451 00 TOSERVOPCB
e ¥
== , m A
-5V <—,<I| s = ced 11 *';?/V
Msc ‘__J+<; »: R org 31 ! '
HL S e D
] 1 / )‘ - - KeY : | I+ : am 5:/ -SV\/
/ HE < i< : ;S [ -0
- G"MZ S e 34
G —I< == LIS
- 10V 4—4:—<'l s ru\:.! ;M
b o ‘e —2L UL
r +5V 4—,<|| - a3t oo
1033 RE ¢ 46! < MEETY o) l‘: 1
| MP 4 / fb—— DECODER PcB PULSE @ ul < | Lu am o ) ve
{ \l:’._ 1.768.421.00 o '| L —5'<| b
it n: T bl‘u c; <| B2
rt BA ‘—<, I . T VIO 31 B
“ N T <__ﬂL<£ P T (] ) 973: ] T
' T — R i
; vV w4 MP6 Y] 445<| 15 whai
N +I0V <————< L bral D 5555
- D003 ‘i'_< ! ; = ! r—wl—< HFL
- <1 ¢ 43! :| : :4': _ug_/}_:<| oD
‘ ey HE
| : L3
| [
i
% ;

1:‘ | @ 163 _Svad0 . . 0 .. 0O .. 0 .-
! [ [ZZ|REVOX £426/B22G-5S COMPACT DISC PLAVER[ race 4 o A

i STUDER | INTERCOMNECTION CABLE [ 7.3¢3.457.00
; INDe POSeNOe PART NOo VALUE SPECIFICATIONS / €QUIVALENT MANUF o
i
i ! 147694565411 TLLUMINATLON-PCB St
i 167694565401 LAMP-CLIP St
| 107692565401 LAMP-CLIP St
\ 2843140031 RIVET
2Re31.0031 IVET
5440140260 3 POLE CIS PIN CASE
Weeess L 1.769.565.93 WIRING-LIST ILLUMINATION st
| 54.01.0285 54.99.0207
34
J6 " 14
H 1 o [m]
| | = o a
o - =t 4.769.457 - 93_ (3_5__9%0450 ) o O
| = o O
i m— | [} a
| [ T | ) O
. = o m|
! —_— ) O
% °| B
e ° O
; MANUFACTURER: St=Studer R — g 8
i ! ORIG 86/03/24 f— ° O
| | S TUDER (00) 86/03/24 OR ILLUMINATION 147694565.00 PAGE 1 [y e | o O
i === ) 1
—_— 5
i 31.04.0408 %D
! s e | D
| === O
19 a
O
1
33
54.99.0208
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CD—DRIVE 1.769.117.00 B126, 1.769.118.00 B226—S

SHHE 240 2088
@ 6 Q1026 £87 A0IE

3196 gﬁﬁ

P

f%
u
—
SERVO PCB

3146 3 ; 6103 [
. , oz yi !
H

/AN

s o S/

%WWJWW

H
]
]
2
[
%

2284

Gi2
35810

485

SERVO BOARD CONNECTIONS

TO CD DRIVE TO MICROPROCESSOR 70 DISC MOTOR
BOARD BOARD
31 -1: 6 33 -1: #10 Vv 36 -1: Ve

-2: §° =2: +5 V -2: GND
-3: D& -3: GND -3: =10 Vv
-4: D3 -b: -6V -4: +10 V
-5: D1 -5: =10 v
-6: D2 34 -1: MSC
-7: GND —2: PULSE
-8: LM -3: RE
-9: LO -4: BO
-10: LG -5: 81
-11: RA+ -6: B2
-12: RA- -7: B3
-13: FO- -8: TL
-14: FO+ ~9: SI

-10: not

connected

-11: DODS

-12: HFL

-13: GND

-14: HF
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f CD-DRIVE 1.769.117.00 B126, 1.769.118.00 B226—S

FOCUS RADIA
° L ®
, [ | hd ]
z GND HF HI;L_ Fo+ Fo— +10V +5V GND -6V —10V RA— RA+
! - — — — - - — e S——  ——e ————-—--——n—l - — — ——— — - —— —— ——— —— PRI W S— - - - e - LA — Z. - -
l| E ETIN 3-12 31-14 31-13 | 33-1 33-21533Iss-4 335 31-12 30-11
| \ 31133014 W not soldered 2 4 - -2
i -8 -i8 -18 + -l
3011
H JB 1B 3145 ILCIEL TP . o
2110 3109 sk — { N ]
{ 5nb 2113 E +IB v I8 s Al AT 3709
! 3110 180p 60K}
i 3102 EI‘Egl 3718 3146 { 160k} 3163 2159
1 n -
' 4 feeler 1% 2 2188 '8 5104 3142 (13710 i
' 8 P BEQ]  [HFeut DET B6C n TCAB372( 1/2) @ ! 15
8
) N 6101 716 3717
' R R PO 3103 ToAS708 vec b! !
i o G 7 ] Cl +|B
| i -18 - 6113 6II8
| T 3143
! | | 31-2 (-2 HF AMPL | TUDE
I S| 4 HFin EQUAL | ZER DETECTOR Hz?7C2 Hz7C2
| I a7, AMPLIFIER 9
| | 2142 (3713 -2 !
| : | o | D1 315 186n
A I
| o | 02316 B refS 9 2117 ] s L
| 7 o b HFD - LI 33 In
‘ | . D331 ~ ]| GAIN M L1 Tube 4n7 ]
t 4 ) oz )24
! | f CONTROL =) SLICERS 00DS esg
i - n
: ! PLIRE dFrLibt et ooh 3168
Y 3 123 4 5 3720 -IC
L———-ang 31-7 0 372l
b & 2152 3187
g o 220n 1 |
- -ic +IB eoh
‘ | 348
: TL 1 |s 5
E ! VBB
- !
. | 6102
} i TDAS709
I
L H '
| MONITOR I OSCILLATOR
i _ 31-8 650 Hz
- 1| ™ 5 circuit )
| b0 §
‘ |1[“l l MO 1 21500y 3155 BT
( ! La 310 ®, &b
| | i 1 L | Veef] 17 n
H .\‘ 1
l 3 INTEGRAT ING ; I L 8tq
T ’127n|= 319 3706 8 AWPLIFIER radial Brea
LIk | 268 —
| L-TiuH Lo A | ]
i LASER |
,
switches
:,
i 3722
i * 3206 .
3207 3150 2153 | 2154
‘ -
| 2 306 180n | 220n
i +l OAr ooh|eeh
' 3209 -c -1C
I PULSE
' 3208
| - . |
Al capacifors and resistors are chip components |
1 2 2 unless specified otherwise.
| i
i 3702 !
' 36-1 | 36-2 | 36-3 [ 36-4 | 34-10 34-9 | 34-11{ 34-3 34-4 |34-5 |34-6 [ 34-7 SERVO PCB l
- - - - - - - " ¢ttt 1" — == — E— - - - -
V., GND-10V +10V n.c. SI DODS RE BO B1 B2 B3
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CD-DRIVE 1.769.117.00 B126, 1.769.118.00 B226—S

MOTOR PCB
1001 D3 2084 G6 3082 E3 3086 F 4 3090 G6 3094 F 3 6081 A6 6082 A7
2081 D6 2085 G3 3083 B4 3087 B5 3091 C6 3096 D7 6081 B6 6083 B 7
2082 C 6 2086 G3 3084 B4 3088 F5 3092 F6 3097 E7 6081 EG6 6084 E 7
2083 G 6 3081 B3 3085 E 4 3089 C6 3093 G3 3098 G3 6081 F 6 6085 F 7
1 | 2 | 3 | 4 | 5 6 | 7 8
MOTOR CIRCUIT
—— e - - - - - - - - - —
A 8
1l 6081(a) 6082 1
— s2 2080 o 2 BC337-40
- 1
B
3 ,E>
8 N S8 MOTOR
BC327-40
6081 () colLs
LM324
— S -8
] 7 + _l ]
6 3001
<j' )
¢ 2082
wTe
' L 1
02-4
1001 ]
D
]
1
1
E |
6081(c)
] LM324
TO 13
| SERVO—] - A
12
PCB D '
MOTOR
F ' s l%‘m 6081(d) COLs
| M324
02-1 3094 !
+10V 36—4 +8 (+8) 8 q +
— | 2086 - )
100n
' I
| oop 38 84 '
G -10V 36-3 T——@——lm—-> -8 (-8) {i-
3000
' I2086 {3004
| 3098 [_jﬁi_]
— GND 36-2 -—I—:o_‘_)—l '
| 470p
— 1 m
H - - - - - - J—
PRS.01900
T07-814
1 | 2 I 3 4 I 5 6 | 7 | 8

MOTOR PCB

-

38 025 C1i2

A
CS 16 225
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REVOX B126/226—S

STUDER REVOX 6/1
6. ERSATZTEILE SPARE PARTS PIECE DE RECHANGE 8126—1 —B226-§
! ;
QTY|QTY|ORDER NUMBER|PART NAME SPECIFICATION g
INHALT CONTENTS SOMMAIRE Page
014 1 1.769.107.00] Front cover
1 11.769.109.00
6. ERSATZTEILE 6/1 818 21.26.0353|Phitips head screw M3x5 :
2 1 2 11.726.510.07|Flat spring :
6.1 EXPLOSIONSANSICHT 6/3 21 2 24.16.2030| Star washer %
02[10 1.769.100.10{ Push button 5x21
N 10 }1.726.103.01
6. SPARE PARTS 6/1
0310 1.728.100.45}Push button
6.1 EXPLODED VIEW 6/3 16 11.728.100.46 :
|
Q4] 1 1.769.140.32|Window !
1 §1.769.150.32 |
6. PIECE DE RECHANGE 671 !
05] 3 1.769.100.09} Push button 21x17.5 :
6.1 VUE ECLATEE 6/3 3 11.726.103.02 :
ne| 2 1.726.600.54|Push button 21%36
2 |1.726.103.03 '
HINWEIS: 07] 1 | 1 [1.769.150.02|Operating chassis right '
Die nachfolgenden Positionslisten enthalten teilweise
Bestelinummern, die nur fertigungstechnisch Anwendung 08! 1 1 11.769.100.04 Conductive rubber mat right .
finden. Fur Servicezwecke k8nnen die Referenznummern ab- !
weichen. 09] 1] 1 {1.769.202.00|Keyboard PCB right !
Bei elektrischen Komponenten wie Widerstdnden, Kondensa- 21 2 20.99.0103[Self tapping screw 22.2x5 i
toren, Transistoren, IC’'s usw., die keine spezielle, i
gerdtegebundene Nummer haben, empfehlen wir eine Lokale 101 - 1 54 .24 .01011 Jack socket :
Beschaffung. -1 1 ]1.769.100.52{cLip spring/Jack socket i
I
NOTE: 11| 1 1.769.253.00{LCD PCB 3
Some of the order numbers contained in the following 1 11.769.455.00 ;
Lists are used for production purposes only. The ref- 3 3 20.99.0103| Self tapping screw @2 .2x5
erence numbers may deviate for service purposes.
Electrical components such as resistors, capacitors, 121 1 1 11.769.215.00{Keyboard PCB Left
transistors, IC’s etc. having no special unit-specific 242 20.99.0103] Selt tapping screw @2 .2x5
number and not being identified respectively should be
purchased Llocally. 13 1 | 1 [1.769.100.05|Conductive rubber mat left
REMARQUE: 144 1 | 1 11.769.150.03]| Operating chassis. teft
Les Listes ci-aprés contiennent en partie des numéros
de référence utilisés uniquement Lors de La fabrication. 151 1 1 11.769.150.241CD drive bottom cover
Pour Le service ces numéros peuvent différer. L1 4 21.26.0354|Philips head screw M3x6
Pour tous lLes composants électriques, tels que résistan—
ces, transistors, IC, etc. qui n'ont pas un numéro de 161 1 1 11.769.150.22|Damping chassis right part
référence se rapportant a un type défini d appareil, nous 1 1 [1.769.150.23 left part
vous recommandons de vous les procurer localement. Ll 4 21.26.0355{Philips head screw M3x8
4 | 4 11.769.117.02|Damping rubber
4L | 4 }11.769.117.03|Pressure spring
171 1 1.769.117.00{CD Drive CDM/4 (incl. Servo PCB) }
1 [1.769.118.00{CD Drive CDM/1/4 (inct. " ") :
4 | 4 Torx screw black i
18] 1 1 34102{Retrotit~kit for rack mounting
19 4 31.02.0209| Foot :
4 [1.726.022.00{Foot golden ’
20} 1 1.769.421.00{Decoder PC8 :
1 11.769.422.00
8 8 21.26.0353{Philips head screw M3x5
211 1 1.726.010.04{Side cover left/right ;
2 11.726.010.06 |
4 1.010.046.21]0val head screw black M4x12
4 11.010.055.21{0val head screw black M&x22
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[N

NN

.769.450.01

21.26.0367
23.01.3032
24.16.1030

Mains transformer
Philips head screw
Flat washer

Lock washer

M3x45

23

RN R

NN Y

.769.140.40
.769.140.38

21.26.0371

.769.140.63

31.99.0138

Magnet tifter

Arm reinforcement
Philips head screw
Guide roller arm
Rubber ring

M3x14

226x1.5

37

[ G G G Y

[ T G G Gy

L769.140.71

31.99.0137

.769.140.46

24.16.3023
22.01.5040

Roller drawer
Rubber ring
Bearing shaft
Retaining clip
Hex nut

right

M4x0.5 spec.

38

.769.140.88

Special screw

24

.769.019.02
.769.020.02
.010.026. 21

Cover
Cover plate
Philips head screw

btack M3Ix5

39

™N N -

.769.150.20
.769.180.09

22.01.8030
23.01.3032

Front profilte

Front profile black
Hex nut

Flat washer

M3

25

g

.769.565.00
.769.565.02

21.26.0353

Ililumination PCB
Light bulb tubutar
Philips head screw

12v/0.25A
M3x5

26

R = e

WA =y

JEENE QN Y

.769.140.21
.769.140.23
.769.140. 64
.769.140.71

31.99.0136
26.16.3019

Levet

Shaft

Guide roller drawer
Guide roller drawer
Rubber ring

Shaft lock

rear
rear

right

27

-

ey

.769.150.69

Disc Lifter

28

N —

N =

.769.140.20
.769.140.22

24.16.3019

front
front

Level
Shaft
Shaft lock

29

NN N -

N NN -

.769.140.77

21.26.0353
23.01.1030
24.16.1032

Belt strecher
Philips head screw
Lock washer

Flat washer

M3x5

30

—

.769.140.54

Drive toothed bett

31

N NN =

NN

.769.140.28

21.26.0354
23.01.1030
24.16.1032

Curved slide part
Philips head screw
Lock washer

Flat washer

M3xé

32

ey

.769.140.64

31.99.0136
24.16.3019

Guide roller left
Rubber ring
Shaft Lock 21.9

33

OO

.769.140.24

24.16.3019

Guide roller
Shaft lock

top
21.9

34

- NN

2NN

.769.143.00

31.04.0120
21.26.0452

.769.140.79

Motor drawer

Vibration element
Philips head screw
Vibration Limiter screw
(Attention: applay with a drop
of Loctait)

M4 x4

35

-

.769.402.20
.769.406.20

.769.407.20

21.26.0353

Microprocessor PCB
Microprocessor P(CB
(Connector Servo PCB)
dito

Philips head screw M3x5

36

RN I Y

U U

.769.140.70

31.99.0137

.769.140.46

24.16.3023
22.01.5040

Roller drawer left
Rubber ring

Bearing shaft

Retaining clip

Hex nut M&x(0.5 spec.
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7. Technische Daten REVOX B126 CD Player

Audio-Daten Allgemeines

Anzahli Kanale: 2 Fernbedienung: Mit IR-Handsender B208 oder tiber Buchse

Frequenzgang: 20Hz..20kHz, +0.1dB SERIAL LINK am REVOX-Fernsteuersystem
7 " o, Stromversorgung: 220VAC +5/-10%, 50...60Hz,

Kllrr;faktor. <0.005% {(20Hz...20kHz) Siiotbar auf 110V oder 940V

Gerdauschspannungsabstand: -

linear: 100dB (20 Hz... 20 kHz) Lelstungsaufnahme: max. 25W

A-bewertet: 106 dB Standby: <6W

Y P . Netzsicherung: 220/240VAC T200mA

x::;sa;;r:::::er:pfung. >90dB (20Hz...20kHz) TOVAC T200mA

ANALOG OUTPUT: 2.5V, Rj <500 Ohm, kurzschlussfest Abmessungen (BxHxT): 450x109x332mm

DIGITAL OUTPUT: 500 mVpp, Rj = 75 Ohm, kurzschlussfest Gewicht: 8.5kg

Kanaigleichheit: <0,2dB Anderungen vorbehalten

Phasenlinearitét: durch digitale Filterung (Oversampling)

Aligemeine CD-Daten

Abtastfrequenz: 44 1kHz
Quantisierung: 16 Bit linear/Kanal
Aufzeichnungsrate: 4,3218 MBit/s

Digital-Analog-Wandlung: 16 Bit, Vierfach-Oversampling

Optischer Abtaster: AlGaAs-Halbleiterlaser

Welienlénge: 780nm

Fehlerkorrektur-System: CIRC (Cross Interleave Reed Solomon Code)

Preemphasis: 50 oder 15ps {automatisch umgeschaltet)

CD-Drehgeschwindigkeit: 500... 200 U/min.

Abtastgeschwindigkeit: 12..14m/s

Gleichlauf: qguarzgenau
Max. Spieldauer: 74 Min.
Startzeit aus Pause: <0.6s
Suchzeit

fiir beliebige Stelle: <3s

Anzeige:

Multifunktionales LC-Display mit Anzeige von
TRACK, INDEX, DISC/TRACK TIME,
DISC/TRACK REMAINING TIME

Programmierung: 19 Tracks in beliebiger Reihenfolge sowie
Sonderfunktionen LOOP, PAUSE oder
POWER OFF
. l i 461.2 i
b - REVOX
0 [ —F—T—]
ol
- y . | e Y e B e Y e Y e | | o i e B e Y s 3 s |
z —
’ 7 d
| 450 \
! 1

332 |
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7. Technical data REVOX B126 CD Player

Audio data

General:

Number of channels:

2

Frequency response:

20 Hz...20kHz, +0.1dB

Harmonic distortion:

<0.005% (20 Hz... 20 kHz)

Signal-to-noise ratio:

linear: 100 dB {20 Hz... 20 kHz)
A-weighted: 106 dB

Channel separation: >90dB (20 Hz... 20 kHz)

Output level:

ANALOG OUTPUT: 2.5V, Ri <500 Q, short-circuit-proof

DIGITALOUTPUT:

500 mVpp. Ri=75 Q, short-gircuit-proof

Remote control:

With hand-held IR transmitter B208 or via SERIAL
LINK socket of the REVOX remote control system

Power requirements:

220 VAC +5/-10%, 50...60 Hz
Solder strappable to 110 Vor 240V

Power fuse: 220V, 240V 200 mA slow
1nov 400 mA slow
Power consumption: max. 26 W
Standby: <6W
Dimensions (WxHxD): 450 x109x 332 mm
Weight: 85 kg

Channel balance:

<0.2dB

Phase linearity:

by digital filtering (oversampling)

General CD Specifications

Scanning frequency:

44 1kHz

Quantisation:

16 bit linear/channel

Recording rate:

4.3218 Mbit/sec

Digital/analog

conversion: 16 bit, quad oversampling
Optical pickup: AlGaAs semiconductor laser
Wave length: 780 nm

Error correction
system:

CIRC (Cross Interleave Reed Solomon Code}

Preempbhasis:

50 or 15 s {automatic changeover)

CD rotational speed:

500... 200 RPMs

Scanning speed: 1.2..14mp
Constant speed: quartz-accurate
Max. Playing time: 74 min
Start-up time from pause: <0.6s

Search time

for any position: <3s

Display:

Multifunctional LC display for indication of
TRACK, INDEX, DISC/TRACK TIME DISC/TRACK
REMAINING TIME

Programming:

19 tracks in any order plus the special functions
LLOOP, PAUSE or POWER OFF

® l - 461.2
[ | AEVoX
58 | [E===2 10
iy | B ==
’ L 450 -

Subject to change.

332 |
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7. Caractéristiques techniques REVOX B126 CD Player

Données audio

Généralités:

Nombre de canaux:

2

Bande passante:

20 Hz...20kHz, 0,1dB

Distorsions:

<0,005% {20 Hz... 20 kHz)

Ecart signal bruit:
linéaire:
pondéré A:

100 dB (20 Hz... 20 kHz)
106 dB

Affaiblissement
de diaphonie:

>90dB (20 Hz... 20 kHz)

Niveau de sortie:
ANALOG OUTPUT:

DIGITALOUTPUT:

2,5V, Ri<500Q, -
protégée contre les court-circuits
500 mVee, Ri75 Q,

protégée contre les court-circuits

Egalité des canaux:

<0,2dB

Linéarité de piiase:

par filtrage digital (suréchantillonage)

Généralités

Fréquence
d’échantillonage:

441kHz

Quantification:

16 bits linéaire/canal

Vitesse de transmission:

4,3218 Mbit/s

Conversion D/A:

16 bits, quadruple suréchantillonage

Lecteur optique:

laser a semi-conducteur AlGaAs

Longueur d'onde:

0.78 ym

Systéme de correction
d’erreurs:

CIRC (Cross Interleave Reed Solomon Code)

Préaccentuation:

50 ou 15 ps {commutation automatique)

Vitesse de rotation CD:

500 ... 200 t/min.

Vitesse de lecture: 1.2..14mps
Synchronisation: quartz
Durée max. de lecture: 74 min.
Départ de pause: <0,6s
Temps de recherche
pour point quelconque: <{3s
Affichage: LC multifonctionnel pour TRACK, INDEX, DISC/
TRACKTIME, DISC/TRACK REMAINING TIME
Programmation: 19 titres en ordre quelconque et fonction spécia-
les LOOP, PAUSE ou POWER OFF
» l i 461.2 i
i REVOX
W | v e e s [f e |
[=1R")
- X [—R—N—N ] [N —N—N— ]
= — |
’ = ) —
I 450

—-{

Télécommande:

Avec émetteur IRE B208 ou par la prise SERIAL
LINK du systéme de télécommande REVOX

Alimentation:

220 VAC + 5/~10%, 50 ... 60 Hz modifiable pour
110 ou 240V

Fusible secteur: 220V, 240V T200 mA {retardé)

10V T400 mA (retardé)
Consommation: max. 25 W

veille: <6W
Dimensions (L x HxP}: 450x109x332 mm
Poids: 8,5 kg
Moaodifications réservées.

(o] (@]

332
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7. Technische Daten REVOX B226-S CD Player

Audio-Daten

Anzahl Kanile: 2

Frequenzgang: 20 Hz...20 kHz, £0,1dB
Klirrfaktor: <0,004% (20 Hz... 20 kHz)
Gerduschspannungs-

abstand:

linear: 102 dB {20 Hz ... 20 kHz)

A-bewertet: 108 dB

Ubersprechdimpfung: >90dB (20 Hz... 20 kHz)
Ausgangspegel: :

FIXED OUTPUT: 2,5V, Ri <500 Q, kurzsehlussfest
VARIABLE QUTPUT: 0..2,6V, Ri<b00 Q, kurzschlussfest
DIGITAL OUTPUT: 500 mVpp, Ri=75 Q, kurzschlussfest
Kopfhorerausgang: 4,5V, Ri <60 Q, kurzschlussfest
Kanalgleichheit: <0,2dB

Phasenlinearitat:

durch digitale Filterung {Oversampling)

Allgemeine CD-Daten

Anzeige:

Multifunktionales LC-Display.
informiert Uber folgende Zustande:

TRACK: aktueller Stand entweder in TRACK-
Anzeige oder im 30-Segment-Balken

INDEX: Indizes werden automatisch angezeigt
TIME: jede mogliche Zeit kann angezeigt wer-
den:

DISCTIME

TRACK TIME

TRACK REMAINING TIME

DISC REMAINING TIME

PAUSE, AUTOSTOP, LOOP:

spezielle Betriebsarten werden angezeigt

PROGRAM MODE:

jeder Programmschritt wird sekundengenau
angezeigt

VOLUME:

Position des Lautstarkestellers in der 30-Seg-
ment-Balkenanzeige wahrend des Verstellens.
Aufldsung ca. 2 dB/Segment

Programmier-
maglichkeiten:

19 Programmschritte; TRACK, TIME oder ver-
mischt. Eingabe (iber Zehnertastatur oder durch
Setzen von Marken, sekundengenau. Sonder-
funktionen wie LOOP, PAUSE oder POWER OFF

Abtast_fr-equenz: 44 .kH; usw. ebenfalls programmierbar
Quantisierung: 16 Bits linear/Kanal Fernbedienung: Mit IR-Handsender B208 oder iiber Buchse
Aufzeichnungsrate: 4,3218 MBit/s SERIAL LINK am REVOX-Fernsteuersystem
Digital-Analog-Wandlung: 16 Bit, Vierfach-Oversampling Stromversorgung: 220__\/AC +5/~-10%, 50...60 Hz
Optischer Abtaster: AlGaAs-Halbleiterlaser umiétbar auf 110 V oder 240V
Wellenldnge: 780 nm Netzsicherung: 121200\/\/. 240V 1288 22
Fehlerkorrektur- -
System: CIRC (Cross Interleave Reed Solomon Code) Leistungsaufnahme: g‘tax-d2b5 YLG W
Preemphasis: 50 oder 15 ps (automatisch umgeschaltet) Abmessungen (Bx HxT) 4880n 112 332
. X X
CD-Drehgeschwindigkeit: 500... 200 U/min. o ht“W‘-:e )_X e o
Abtastgeschwindigkeit: 12...1.4m/s A:d : assbe!; It —
Gleichlauf: quarzgenau erungen vorbehalten
max. Spieldauer: 74 min.
Startzeit aus Pause: <06s
Suchzeit fiir beliebige
Stelle: <3s
1 AEVOX
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7. Technical data REVOX B226-S CD Player

Audio data

Number of channels:

2

Frequency response:

20 Hz... 20 kHz, £0.1dB

Harmonic distortion:

<0.004% (20 Hz... 20 kHz)

Signal-to-noise ratio:
linear:

102 dB {20 Hz... 20 kHz)

A-weighted: 108 dB

Channel separation: >90 dB (20 Hz... 20 kHz)

Output level:

FIXED QUTPUT: 2.5V, Ri <500 Q, short-circuit-proof
VARIABLE OUTPUT: 0...2.5V. Ri <500 Q, short-gircuit-proof
DIGITAL GUTPUT: 500 mVpp, Ri=75 Q, short-circuit-proof
HEADPHONES OQUTPUT: 500 mVpp. Ri=<50 Q, short-circuit-proof

Channel balance:

<0.2dB

Phase linearity:

by digital filtering (oversampling)

General CD Specifications

Scanning frequency:

44.1kHz

Quantisation:

16 bit linear/channel

Recording rate:

4.3218 Mbit/sec

Digital/analog
conversion:

16 bit, quad oversampling

Optical pickup: AlGaAs semiconductor laser

Wave length: 780 nm

Error correction

system: CIRC (Cross Interleave Reed Solomon Code)

Preemphasis:

60 or 15 ps {automatic changeover)

CD rotational speed:

500... 200 RPMs

Scanning speed: 12..14m/s
Constant speed: quartz-accurate
Max. Playing time: 74 min
Start-up time from pause: <0.6s
Search time
for any CD location: <3s
T REVOX
| o [ e | s [ s 3 o |
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Display:

Multifunctionai LC display. Provides information
on the following states:

TRACK: Current address either on TRACK display
or 30-segment bar.

INDEX: Indices are automatically indicated
TRACK TIME

DISCTIME

TRACK REMAINING TIME

DISC REMAINING TiIME

PAUSE, AUTOSTOP, LOOP:

Special operating modes are indicated

PROGRAM MODE:

Each program step is indicated with one second
accuracy

VOLUME: The position of the volume control is indicated on
the 30-segement bar while the control is being
manipulated. i
Resolution approx. 2db per segment.

Programming: 19 program steps; TRACK TIME or intermixed.

Input via 10-key pad or by setting markers with
one second accuracy. Special functions like
LOOP, PAUSE, or POWER OFF, etc. can also be
programmed.

Remote control:

With hand-held [R transmitter B208 or via SERIAL
LINK socket of the REVOX remote control system.

Power requirements:

220 VAC +5/-10%, 50 ...60 Hz
Solder strappable to 110 Vor 240V

Power fuse: 220V, 240V 200 mAsiow i

1mov 400 mA slow .
Power consumption: max. 256 W

Standby: <6 W
Dimensions (Wx HxD): 480x118x332 mm
Weight: 9.5 kg
Subject to change.

e} O
| T 1IJ
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7. Caractéristiques techniques REVOX B226-S CD Player

Données audio

Nombre de canaux: 2

Bande passante:

20 Hz...20kHz, £0,1dB

Distorsions:

<0.004% (20 Hz ... 20 kHz)

Ecart signal bruit:

linéaire: 102 dB {20 Hz... 20 kHz)

évaluativ: 108 dB

Affaiblissement de

diaphonie: >90dB {20 Hz... 20 kHz)

Niveau de sortie: .

FIXED OUTPUT: 2,5V, Ri <600 Q, protégée contre les court-
circuits

VARIABLE OUTPUT: 0..2,5V,Ri<500 Q, protégée contre les court-
circuits

DIGITAL OUTPUT: 500 mVcc, Ri=75 Q, protégée contre les court-

- . circuits

SORTIE CASQUE: 4,5V, Ri <50 Q, protégée contre les court~
circuits

Egalité des canaux: <0,2dB

Linéarité de phase:

par filtrage digital {suréchantillonnage)

Généralités

Fréquence

d'échantillonnage: 441 kHz

Quantification:

16 bits linéaire/canal

Vitesse de transmission: 4,3218 Mbit/s

Conversion D/A:

16 bits, quadruple suréchantillonnage

Lecteur optique:

laser & semi-conducteurs AlGaAs

Longueur d’'onde: 0,78 ym

Systéme de correction

d’erreurs: CIRC {Cross Interleave Reed Solomon Code)
Préaccentuations: 50 ou 15 ps (commutativ automatique)

Vitesse de rotation CD: 500 ... 200 t/min.

Vitesse de lecture: 1.2..14mps
Synchronisation: quartz
Durée max. de lecture: 74 min.
Départ de pause: <0.6s

Temps de recherche
pour point quelconque: <3s

AEVox
|===== IO
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Affichage:

LC multifonctionnel renseignant sur les états sui-
vants:

TRACK: état actuel soit en TRACK, soit en 30 seg-
ments.

INDEX: les reperes sont indiqués automatique-
ment

TIME: possibilité d'afficher tout temps voulu:
DISCTIME

TRACK TIME

TRACK REMAINING TIME

DISC REMAINING TIME

PAUSE, AUTOSTOP, LOOP:

affichage des modes spéciaux

PROGRAM MODE:

chaque pas de programme est affiché 4 la
seconde prées

VOLUME:

affichage & 30 segments de la position du
réglage de volume pendant le réglage.
Résolution environ 2 dB par segment.

Possibilités de
programmation:

19 pas de programme: TRACK, TIME ou mixte.
Introduction par clavier numéral ou par place-
ment de marques, & la seconde prés. Fonctions
spéciales comme LOOP, PAUSE ou POWER OFF
également programmables.

Télécommande:

avec émetteur IR B208 ou par la prise SERIAL
LINK du systéme de télécommande REVOX

Alimentation:

220 VAC 4 5/~10%, 50...60 Hz
modifiable pour 110 cu 240V

Fusible secteur: 220V, 240V T 200 mA (retardé)
1MoV T400 mA {retardé)
Consommation: max. 25 W
veille: <BW
Dimensions (L x Hx P}: 480x118x332 mm
Poids: 9,5 kg
Modifications réservées
o} O
1 1T
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Manufacturer

Willi Studer AG

CH-8105 Regensdorf/Switzerland
Althardstrasse 30

Studer Revox GmbH
D-7827 Loffingen/Germany
Talstrasse 7

Worldwide Distribution

Revox Ela AG

CH-8105 Regensdorf/Switzerland
Althardstrasse 146
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